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1. EINFUHRUNG

Das Benutzerhandbuch enthalt die Angaben (ber die Konstruktion,
Wirkungsweise, die technischen Daten der Druckmessumformer AIR-
20/M2-H (weiter — AIR-20/M2-H), die in der Tabelle 2.7 aufgezahlt wurden,
und die Hinweise, die flir die richtige und sichere Ausnutzung der
Druckmessumformer notwendig sind.

2. BESCHREIBUNG UND FUNKTIONIEREN

2.1. Verwendungszweck der Erzeugnisse

2.1.1. AIR-20/M2-H sind fur die ununterbrochene Umformung der
Werte des Uberdrucks, der Verdiinnung, des Uberdrucks-Uberverdiinnung,
des absoluten Drucks, der Druckdifferenz und des hydrostatischen Drucks
(Niveau) von den Flussigkeitsmedien, der Atmosphare, u.a.
Angriffsmedien, des gasformigen Sauerstoffes und der sauerstoffhaltigen
Gasgemische in vereinheitlichtes Stromausgangssignal 4-20 mA oder 4-20
mA und 0-5 mA gleichzeitig und in digitales Signal auf der Basis vom
HART-Protokoll eingesetzt.

AIR-20/M2-H werden in den Uberwachungsanlagen,
Regelungssystemen und Leistungssystemen von Arbeitsablaufen
verwendet.

AIR-20/M2-H werden in sechs Modifikationen AIR-20/M2-H-AD, AIR-
20/M2-H-UD, AIR-20/M2-H-VD, AIR-20/M2-H-UVD, AIR-20/M2-H-DD, AIR-
20/M2-H-HD hergestellt, die sich durch die MessgréRen gemal der
Tabelle 2.7 unterscheiden.

AIR-20/M2-H haben Ausfuihrungen, die in den Tabellen 2.1, 2.2 und
2.3 angefuhrt sind.

Tabelle 2.1. — Ausflhrungsart

Ausfiihrungs- | Kode bei der

Ausfihrungsart kode Bestellung
Allgemein industrielle Ausfiihrung - -
Atomarische Ausfiihrung (mit erhéhter Sicherheit) A A
Atomarische explosionsgeschiitzte Ausfiihrung AEX AEX
(mit erhdhter Sicherheit)
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung «Der Ex Ex
eigensichere Stromkreis»
Explosionsgeschiitzte Ausfiihrung «Die druckfeste Exd Exd
Kapselung»*
Explosionsgeschiitzte Ausfihrung « Die Exdia Exdia
druckfeste Kapselung» und « Der eigensichere
Stromkreis »
Sauerstoffaufflihrung - 0O,

Anmerkung-*gemal der Tabelle 2.15.




Tabelle 2.2. — Kode der Auffihrung von Gehdusen

Ausfiihrungskode far das
Indikationstyp Vorhandensein der Indikation und den
Typ des Gehéduses bei der Bestellung
AK - 02 AK - 03
(einteilig) (zweiteilig)
Eingebaute LCD-Anzeige ohne Ausleuchtung, A2 A3
Deckel ohne Fenster
LCD-Anzeige mit Ausleuchtung, Deckel mit A211 A3l
Fenster (11)
LED- Anzeige (rot), Deckel mit Fenster (/12) A212 A3I2
LED- Anzeige (griin), Deckel mit Fenster (13) A213 A3I3
LED- Anzeige (wei3), Deckel mit Fenster (14) A214 A3l4

Anmerkung - * Gehduse AK-02 und AK-03 kénnen die Ausfiihrung Exd haben.

Tabelle 2.3. - Ausfilhrung des Gehauses flur verschiedene Modelle

Kode des Modells Ausfiihrungskode bei der Basisausfiihrung
Bestellung
A2, A211, A2I12, A2I3, A3,
XX, 2XX, 3XX A3I1, A312, A3I3, A214, A2
314
4x0, 5x0, 6x0 A3, A3I1, A3I2, A3I3, A3l4 A3

2.1.2 Entsprechend dem GOST-Standard 22520-85 sind AIR-20/M2-H:

- nach der Anzahl der umgeformten Eingangssignale — Einzelkanal-
Druckmessumformer;

- nach der Anzahl der Ausgangssignale — Einzelkanal-Druckmessumformer
(vereinheitlichtes Stromausgangssignal und digitales Signal auf der Basis
vom HART-Protokoll);

- nach der Abhangigkeit des Ausgangssignals von dem Eingangssignal —
mit der linearen (steigenden / absteigenden) Abhangigkeit oder mit der
Funktion des Ziehens von Quadratwurzel gemaR der Tabelle 2.4;

- nach der Mdglichkeit der Umgestaltung von Messbereich — umstellbare
Vielfach- Druckmessumformer.

Tabelle 2.4 — Kode des Ausgangssignals

Kode bei der Ausgangssignal Abhangigkeit des Ausgangssignals
Bestellung von dem Eingangssignal

42 4-20 mA lineare, steigende
424 4-20 mA eine Wurzel ziehende, steigende
24y 20-4 mA eine Wurzel ziehende, absteigende
24 20-4 mA lineare, absteigende
05 4-2070-5mA lineare, steigende
05V 4-20/0-5 MA eine Wurzel ziehende, steigende
50V 20-4/5-0 mA eine Wurzel ziehende, absteigende
50 20-4/5-0 mA lineare, absteigende




2.1.3 AIR-20/M2-H kénnen mit Hilfe des HART-Modems an den
Personalcomputer (weiter — PC) nach dem HART-Protokoll fir die
Konfiguration, Graduierung und Datenerfassung der Messung bei der
Ausnutzung angeschlossen werden.

Fir die Wechselwirkung von AIR-20/M2-H und PC wird das
Programm HARTconfig verwendet.

Die Prozedur der Konfiguration von AIR-20/M2-H schlie3t Folgendes
ein:

- die Veranderung der Werte von oberen und unteren Messrenzen,;

- die Auswahl der Abhangigkeit des Ausgangs- vom Eingangssignal
(lineare oder eine Wurzel ziehende, steigende / absteigende);

- die Auswabhl der Zeit der Dampfung;

- die Auswahl der Mafeinheit.

2.1.4 Die oberen und unteren Messgrenzen werden in Pa, kPa,
MPa, den kp/cmz, kp/mz, atm., mbar, bar, mm Hg, mm H20 gemessen,
dabei werden auf dem Indikator nur kPa, MPa, kp/cm2 dargestellt.

2.1.5 Die explosionsgeschitzten Druckmessumformer AlR-
20Ex/M2-H, AIR-20AEx/M2-H entsprechen den Forderungen vom GOST-
Standard 30852.0-2002, GOST-Standard 30852.10-2002, haben die Form
vom Explosionsschutz «Der eigensichere Stromkreis des Niveaus «ia» »
und die Markierung des Explosionsschutzes Ex OExiallCT6 X.

Explosionsgeschitzte AIR-20Ex/M2-H, AIR-20AEx/M2-H sind fiir die
Anwendung in den explosionsgefdhrdeten Zonen entsprechend der
vorgegebenen Markierung vom Explosionsschutz, den Forderungen von
Technischen Regeln der Zollunion 012/2011, vom GOST-Standard
30852.0-2002, GOST-Standard 30852.10-2002 und von anderen
Vorschriften eingesetzt, die die Anwendung der Elektroausristung in
explosionsgefahrdeten Zonen reglementieren, wo die
explosionsgefahrdeten Mischungen von Kategorien IIA, 1IB, 1IC der
Gruppen T1 — T6 entstehen kénnen.

Die explosionsgeschiitzte Druckmessumformer AIR-20Exd/M2-H
haben die Form des Explosionsschutzes «Die druckfesten Kapselungen
,d“» mit den Daten, die fur die Gas- und Dampfmischungen mit der Luft
von Kategorie IIC nach dem GOST-Standard 30852.1-2002 entsprechen,
die Markierung des Explosionsschutzes Ex 1ExdIICT6 X und kdnnen in
den explosionsgeféahrdeten Zonen gemal den Technischen Regeln der
Zollunion 012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem GOST-
Standard 30852.1-2002 verwendet werden.

2.1.6 AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H (mit erhohter Sicherheit)
werden als Bestandteile der Steuersysteme von Arbeitsablaufen der
Atomkraftwerke (AKW) und der Objekte des nuklearen Brennstoffkreislauf
(ONBK) benutzt.



2.1.7 AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H gehdren entsprechend dem
GOST-Standard:

- nach dem Charakter der Anwendung zur Kategorie B (die
Apparatur von Dauergebrauch);

- nach der Zahl der Qualitatsniveaus des Funktionierens zur Art | -
die Apparatur, die zwei Qualitatsniveaus des Funktionierens hat - das
nominelle Niveau und die Absage.

21.8 Nach der Widerstandsfahigkeit gegen mechanische
Einwirkungen bei der Ausnutzung gehdren AIR-20A/M2-H, AIR-20AEX/M2-
H zur Ausfihrungsgruppe M6 nach dem GOST-Standard 17516.1-90.

2.1.9 AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H gehoren zur |. Kategorie der
Erdbebensicherheit nach der Entwurfsnorm-031-01 und zur Gruppe B der
Ausfiihrung 3 nach den Fihrungsdokumenten 25 818-87.

2.1.10 Nach dem GOST-Standard 25804.3-83 (in der Abhangigkeit
von der Unterbringungsstelle) sind AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H
standhaft, fest und widerstandsfahig gegen Einwirkung des Erdbebens mit
dem Seismizitatsniveau:

- 8 Punkte nach der Skala MSK-64 tber der Nullmarke Gber 40 m;

- 9 Punkte nach der Skala MSK-64 uber der Nullmarke bis zu 70 m

2.1.11 AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H (mit erhohter Sicherheit)
gehoren nach der Entwurfsnorm-001-97 (allgemeine Bestimmungen der
Sicherheit — 88/97), Entwurfsnorm-016-05 (nach den allgemeinen
Bestimmungen der Sicherheit von den Objekten des nuklearen
Brennstoffkreislauf) zu den Elementen der Atomwerke und den Objekten
des nuklearen Brennstoffkreislauf der Sicherheitskassen 2, 3 oder 4:

- nach dem Zweck — zu den Elementen der normalen Ausnutzung;

- nach dem Einfluss auf die Sicherheit — zu den Elementen, die flr
die Sicherheit wichtig sind;

- nach dem Charakter der erfillten Funktionen — zu den
Regelementen.

Das Beispiel der Klassifikationsbezeichnung ist 2, 2NR, 2R, 2N, 3,
3NR, 3R, 3N, 4.

2112 Nach der Widerstandsfahigkeit gegen die
elektromagnetischen  Stérungen entsprechen AIR-20A/M2-H, AIR-
20AEx/M2-H den Technischen Regeln der Zollunion 020/2011, dem
GOST-Standard 32137-2013 und der Tabelle 2.5.

2.1.121 Nach der Widerstandsfahigkeit gegen die
elektromagnetischen Stérungen entsprechen AIR-20/M2-H, AIR-20Ex/M2-
H den Technischen Regeln der Zollunion 020/2011, dem GOST-Standard
32137-2013 und der Tabelle 2.5.1.

Tabelle 2.5 — Widerstandsfahigkeit gegen die elektromagnetischen
Stérungen von AIR-20A/M2-H



Ausfuhrungsgruppe
Einspanngrad der und Qualitatskriterien
elektromagnetischen Technische Daten der Stérungsarten | Wert | des Funktionsablaufs
Umgebung nach dem e nach dem GOST-
Standard 32137-2013
3 GOST-Standard P Mikrosekundenimpulsstérungen von
51317.4.5-99 groRer Energie (MIS)
- Zugabe der Stérung nach dem 2KV IVA
Schema ,Kabel-Erde”
2 GOST-Standard P Mikrosekundenimpulsstérungen von
51317.4.5-99 groRer Energie (MIS) .
- Zugabe der Stérung nach dem 1KV IVA
Schema ,Kabel-Kabel”
4 GOST-Standard Nanosekundenimpulsstérungen
30804.4.4-2013 (NIS): .
- Netzwerke des Eingangs und 2KV IVA
Ausgangs
4 GOST-Standard Nanosekundenimpulsstérungen
30804.4.4-2013 (NIS): 2 KV IVA**
- Stromkreislaufe
4 GOST-Standard Elektrostatische Entladungen: 8 KV
30804.4.2-2013 - Kontaktentladung 15 IVA***
- Luftentladung KV
3 GOST-Standard Funkfrequente elektromagnetische 10
30804.4.3-2013 Felder in Frequenzband: V/m VA
- 80-1000 Megahertz 30v/
- 800-960 Megahertz m
3 GOST-Standard P Leitungsgefiihrte Storgrofe in 10V VA
51317.4.6-99 Frequenzband 0,15-80 Megahertz
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 40 VA
50648-94 Dauermagnetfeld A/m
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 600 VA
50648-94 Kurzdauerndes Magnetfeld 3 S. A/m
GOST-Standard Ausstrahlung der Industriestérungen Entspricht fiir die
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: 40 . .
. Betriebsmittel**** der
- in Frequenzband 30-230 dB Klasse A*®
Megahertz in die Umgebung
GOST-Standard Ausstrahlung der Industriestérungen . -
30805.22-2013 it Abstand von 10 m s 47 Entspricht fir die
. Betriebsmittel**** der
- in Frequenzband 230-1000 dB Klasse A
Megabhertz in die Umgebung

Anmerkungen

1 - * Bei der Einwirkung von MIS ist der Wurf des Stromes bei ihrer Einwirkung mdglich.

2 - ** Bei der Einwirkung NIS ist die Abweichung des Stromes 3,0 % vom Bereich des
Ausgangssignals moglich.

3 - *** Bei der Einwirkung der elektrostatischen Entladungen - die Abweichung des Stromes
1,5 % vom Bereich des Ausgangssignals.

4 - *x*x BM - Betriebsmittel.

5 - ** Klasse A - die Ausriistungskategorie nach dem GOST-Standard 30805.22-2013.

6 AIR-20/M2-H funktionieren normal und schaffen keine Stérungen unter den Bedingungen
der gemeinsamen Arbeit mit der Apparatur der Systeme und der Elemente, fiir die sie eigesetzt
sind, und auch mit der Apparatur von anderem Zweck, die zusammen mit den Daten AIR-20/M2-H
in einer typisierten Stérungssituation verwendet werden kann.




Tabelle 2.5.1 - Widerstandsfahigkeit gegen die elektromagnetischen
Stérungen von AIR-20A/M2-H, AIR-20Ex/M2, AIR-20Exd/M2, AIR-

20AEXx/M2
Ausfiihrungsgruppe
Einspanngrad der und Qualitatskriterien
elektromagnetischen | Technische Daten der Stérungsarten | Werte des Funktionsablaufs
Umgebung nach dem nach dem GOST-
Standard 32137-2013
3 GOST-Standard P Mikrosekundenimpulsstérungen von 2 KV IA*
51317.4.5-99 groRer Energie (MIS)
- Zugabe der Stérung nach dem
Schema ,Kabel-Erde”
2 GOST-Standard P Mikrosekundenimpulsstérungen von 1KV HHIA*
51317.4.5-99 groRer Energie (MIS)
- Zugabe der Stérung nach dem
Schema ,Kabel-Kabel”
4 GOST-Standard Nanosekundenimpulsstérungen 2 KV 1A
30804.4.4-2013 (NIS):
- Netzwerke des Eingangs und
Ausgangs
4 GOST-Standard Nanosekundenimpulsstérungen 2 KV 1A
30804.4.4-2013 (NIS):
- Stromkreislgufe
4 GOST-Standard Elektrostatische Entladungen: 1A
30804.4.2-2013 - Kontaktentladung 8 KV
- Luftentladung 15 KV
3 GOST-Standard Funkfrequente elektromagnetische IVA
30804.4.3-2013 Felder in Frequenzband: 10
- 80-1000 Megahertz V/m
- 800-960 Megahertz 30V/m
3 GOST-Standard P Leitungsgefihrte Storgréfie in oV IVA
51317.4.6-99 Frequenzband 0,15-80 Megahertz
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 40 IVA
50648-94 Dauermagnetfeld A/m
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 600 IVA
50648-94 Kurzdauerndes Magnetfeld 3 S. A/m
GOST-Standard Ausstrahlung der Industriestérungen 40 dB Entspricht fir die
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: Betriebsmittel** der
- in Frequenzband 30-230 Megahertz Klasse A***
in die Umgebung
GOST-Standard Ausstrahlung der Industriestérungen 47 dB Entspricht fir die
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: Betriebsmittel** der
- in Frequenzband 230-1000 Klasse A***
Megabhertz in die Umgebung

Anmerkungen

1 - * Bei der Einwirkung von MIS ist der Wurf des Stromes bei ihrer Einwirkung mdglich.
2 - ** BM - Betriebsmittel.
3 - ***Klasse A - die Ausristungskategorie nach dem GOST-Standard 30805.22-2013.

4 AIR-20/M2-H funktionieren normal

und schaffen keine Stérungen unter den

Bedingungen der gemeinsamen Arbeit mit der Apparatur der Systeme und der Elemente, fir die
sie eingesetzt sind, und auch mit der Apparatur von anderem Zweck, die zusammen mit den
Daten AIR-20/M2-H in einer typisierten Stérungssituation verwendet werden kann.




2.1.13 AIR-20/M2-H sind nach der Geborgenheit von der Einwirkung
der Umwelt entsprechend:

- dem GOST-Standard 15150-69 in der Ausfihrung T Il erzeugt;

- dem GOST-Standard 14254-96 haben AIR-20/M2-H die Stufen des
Schutzes vor dem Eindringen ins Innere des Staubes und des Wassers
IP54 oder IP65 (in Abhangigkeit von den Varianten von elektrischen
Konnektoren (siehe Tabelle B. 1 der Anlage).

2.1.14 AIR-20/M2-H sind zu den Klimaeinwirkungen bei der
Ausnutzung gemaf der Tabelle 2.6 standfest.

LCD-Anzeigen sind zur Umgebungstemperatur von Minus 30 bis
Plus 60°C standfest; LED-Anzeigen — von Minus 55 bis Plus 80°C.

Die Anwendung von LCD-Anzeigen in anderen
Temperaturbereichen bringt zu ihrer Beschadigung nicht.



Tabelle 2.6 — Klimaausfiihrung

Art Grupp GOST- Ausnutzungstemperatur- Kode bei
e Standar bereich der
d Bestellung
Minus 40 — Plus 70 t4070*
Minus 60 — Plus 70 °C t6070**
Minus 55 — Plus 70 °C t5570**
C2 | P52931- Mviinus 50 — Plus 70 °C {5070%**
- 2008 Minus 10 — Plus 70 °C 11070
c3 Minus 25 — Plus 70 °C 2570 C3
Minus 25 — Plus 80 °C 12580
T3 - 15150-69 | Minus 25 — Plus 70 °C 2570 T3
yXJ1..3.1 - Minus 25 — Plus 70 °C 12570 YX/1.3.1
Anmerkungen

1 - * AuBBer Modellen 5x0, 6x0 und Modellen 162, 165, 173, 175, 362, 365 mit der
Ausfliihrungskode der nach den Materialien 12P.
2- ** Auf Bestellung (nur fur die Ausfuhrung nach den Materialien 61N, siehe

Tabellen 2.14, 2.16)

3 - ** Auf Bestellung, nur fur die Kode der Ausfihrung nach den Materialien 12N,

16N, 61N.
4 — Fur die Sensoren der Sauerstoffausfiihrung — von Minus 25°C.
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2.2. Technische Daten

2.2.1 Die Abwandlung, die Ausfiihrung, die Kode des Modells, die
maximale obere Messgrenze Pgyax, die Reihe der oberen Messgrenzen
Pg, der maximale Prifdruck Pes und der zugelassene Betriebstberdruck
Prerr.iver, €Ntsprechen den Parametern, die in der Tabelle 2.7 angegeben
sind. Die Grenzen der zugelassenen angefiihrten Hauptabweichungen, die
prozentual vom oberen Messbereich dargestellt sind, entsprechen den
Parametern, die in denTabellen 2.8 und 2.9 angegeben sind.

2.2.1.1 Die Kode des Modells besteht aus 3 Zahlzeichen.

Das erste Zahlzeichen zeigt die Art des Messdrucks:

- «0» - der absolute Druck;

- «1» - der Uberdruck;

- «2» - das Verdunnen;

- «3» - der Uberdruck - das Verdiinnen;

- «4» - die Druckdifferenz;

- «5» - der Wasserdruck (,Tauchvariante);

- «6» - der Wasserdruck (,Flanschvariante®).

Das zweite Zahlzeichen ist die Kode der maximalen oberen
Messgrenze (des Messbereiches) entsprechend der Tabelle 2.7.

Das dritte Zahlzeichen — die Ausfihrung des Sensors und die
Ausflihrung des Stutzens:

- «0» - der Sensor mit der metallischen Membran;

- «1» - der Sensor mit der metallischen Membran, die Ausfihrung
«die offene Membrany;

- «2» - der Sensor mit der keramischen Membran, die Ausflhrung
«halb offene Membrany.

- «5» - der Sensor mit der keramischen Membran;

- «9» - der Sensor mit der Trennmembran.

2212 Die Grenzen der zugelassenen angeflhrten
Hauptabweichung von AIR-20/M2-H mit dem Ausgangssignal 0-5 oder 5-0
mA entsprechen der Genauigkeitsklasse B oder C.

Anmerkung — Auf Wunsch des Konsumenten ist es moglich AIR-
20/M2-H der Genauigkeitsklasse A flir das Ausgangssignal 0-5 oder 5-0
MA herzustellen.

11



Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (Pg : Betrieb!
Pswmax), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) )
Die Messgrofie 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 sliberd
! Kode des P
Abwandlung Modells BMAX) Pucn ruck
und Ausfiihrung
1:1 1:1,6| 125 1:4 1:6 1:10 1:16 1:25 1:40 1:60 Poatr.ibe
080 16 10 6,0 4,0 2,5 16 1,0 0,6 } ) 40
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
070 6,0 4,0 25 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 : ) 25
071 mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
060 061 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 0,16 0,10 : ) 10
Absoluter Druck mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
600 400 250 160 100 2500
AIR-20/M2-H-AD 050 051 KPa KPa KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPal 25 kPa - - KPa -
AIR-20EX/M2-H-AD 400 250 160 100 2500
AIR-20A/M2-H-AD 045 kPa | kPa | kPa | kpa | 80KP3 40kPg 25kPa 16kPa - - kPa | -
AIR-20AEX/M2-H-AD 250 160 100 1000
AIR-20EXA/M2-H-AD 040 041 wpa | kpa | kpa | 60KPal 40kPal 25kPal 16kPal 10kPal - - KPa -
AIR-20Exdia/M2-H-AD
030 031 100 6.0 40 400,
032 (110)*| 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa kI’Da kI’Da - - 1000** -
035 kPa kPa
6,3 4,0 2,5 1,6 1,0 600
015 20 kPa| 16 kPal 10 kPa| KPa KPa KPa KPa KPa - - KPa -
190E 100 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 1,6 150 R
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa
150,
190 60 40 25 16 10 6,0 4,0 2,5 1,6 1,0 70wk )
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa
180 16 10 6,0 40 2,5 1,6 1,0 0,6 04 0,25 2‘;9;* i
mPa mPa mPa mPa mPa mPa Pa MPa MPa MPa MPa
171 2,
172 6,0 4,0 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 0,16 0,1 20**, )
. 175 MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa | g#**
Uberdruck MPa
179
AIR-20/M2-H-UD. 160 10,
AIR-20Ex/M2-H-UD 161 2,5 1,6 1,0 0,6 0.4 025 | 016 0.1 0,06 | 0,04 | 6% i
AIR-20A/M2-H-UD 162 MPa | MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa | 4%
AIR-20AEx/M2-H-UD 165 169 MPa
AIR-20Exd/M2-H-UD
e 600 | 400 | 250 | 160 | 100 0o | 2500
1 ,
152 kPa | KkPa | kPa | kPa | kpa | 80KPa 40kPa 25kPal 16kPa p, %50%2: -
155
142 400 250 160 100 6,0 2500
145 KPa KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa| kPa KPa -
140
250 160 100 6,0 4,0 1000
13; KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa| KPa kPa KPa -
130 400
131 100 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 kP4 1,6 1000;* )
132 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa ! kPa
135 kPa
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Fortsetzung der Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (Pg :

Die Messgrofie, Pgumax), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) Betriebsib
Abwandlung Kode des 1 P erdruck
men
und Ausfihrung Modells | n- | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 Pour o,
11 | 116 | 1:25 | 14 1:6 110 | 1:16 | 1:25 | 1:40 | 1:60
120 200
Uberdruck 121 25 16 10 6,0 4,0 25 1,6 y
1220 |40kPal oo | kPa | kPa | KkPa | kPa | kpa | kpa |LOKPa|06kPa GSS;* -
IAIR-20/M2-H-UD 125
AIR-20Ex/M2-H-UD 110 200,
AIR-20A/M2-H-UD 115 |10kpa| 60 4,0 25 1,6 1,0 0,6 04 b osypa 0-16 - )
AIR-20AEX/M2-H-UD 112 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa [ kPa |30/400**
AIR-20Exd/M2-H-UD kPa
IAIR-20Exdia/M2-H-UD 105 |, \pa 25 16 1,0 0,6 0,4 025 | 0,16 ] — |-30/400 ]
102 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
Verdinnen 230|100 kpal 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 16 1388;* ]
AIR-20/M2-H-VD 235 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa KPa
AIR-20EX/M2-H-VD
AR-20/M2 /D 212 6.0 4,0 25 16 1,0 0,6 0,4 -30/400
AIR-20AEXM2-H-VD 215 |10kPa | 4p kP kPa | kP kP kP kP - | ke -
IAIR-20Exd/M2-H-VD a a a a a a a a
IAIR-20Exdia/M2-H-VD
360 01 | -01 0,1 0,1 01 | -01 | -005 0,02 10,
361 [O1MP] wmpa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa [®MPq g | 6 )
362 15 0,9 0,5 0,3 0,15 | 0,06 | 0,05 0,02 4
365369 |24MPal yp. | Mpa | MPa | MPa | MPa | MPa | Mpa PO3MPal ypy | MPa
-100 | -100 | -100 -50 -30 20 | -125 5,0
ggg r100kPa | py kPa kPa kPa kPa kPa kpa |BOKPa| oo 12050002; i
359|500 kpa 300 150 60 50 30 20 12,5 8,0 50 KPa.
kPa kPa kPa kPa kPa kPa Kl kPa kPa
- " 2100 | -50 -30 20 | -125 | -8,0 5,0 2,0
Uberdruck —Verdinnen gjg r100kPa o kPa kPa kPa kPa kPa kpa |30KPal po 1000
IAIR-20/M2-H-UVD 345 110502; 60 50 30 20 | 125 | 80 | 50 | 30 | 20 | kpa -
IAIR-20Ex/M2-H-UVD 342 kP kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
AIR-20A/M2-H-UVD a
|AIR-20AEXM2-H-UVD 20kpa| 125 | 80 | 50 -3,0 20 [ 125 [ 08 [ gpp,| 03
IAIR-20Exd/M2-H-UVD 320 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa ’ kPa |-50/100 )
IAIR-20ExdiaV2-H-VD 20 kPa 12,5 8,0 5,0 3,0 2,0 1,25 0,8 0,5 0,3 kPa
kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
50 | -3,0 20 | -1,25 | -0,8 0,5 0,3 -0,125 |-50/100,
gig -8,0kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa -0.2kPa kPa - i
5,0 3,0 2,0 1,25 0,8 05 02 | 0125 |30/400*
315 8,0kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 0.3kPa kPa kPa kPa
oskpal 20 | 125 | -08 0,5 0,3 0,2 | -0,125 ] ]
302 ! kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa -30/100 ;
305 [,cipa| 20 1,25 0,8 0,5 0,3 02 | 0125 ] ] kPa
! kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
Druckdifferenz 10 6,0 4,0 25 16 1,0 0,6 0,25
470 |16MPal o, | MPa | MPa | MPa | MPa | mPa | mpa |%*MP2| wpa ) 25 MPa
IAIR-20/M2-H-DD 460 |25 vpal L6 1,0 063 | 04 025 | 0,16 0,1 | 0063 | 004 ] 16,
IAIR-20Ex/M2-H-DD ' MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa 25 MPa
IAIR-20A/M2-H-DD 16
IAIR-20AEX/M2-H-DD 420 |250kpal 160 100 63 40 25 16 10 63 40 ) by
IAIR-20Exd/M2-H-DD kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 40 M’P
IAIR-20Exdia/M2-H-DD a
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Fortsetzung der Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (Pg :
Die Messgrofie, Kode Pgmax), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) Betriebst
Abwandlung des 1 Pycn | berdruck
und Ausfiihrung | Modells | (Pawmal 2 3 4 5 6 7 8 9 10 Poctibor
1:1 1:1,6 1:2,5 1:4 1:6 1:10 1:16 1:25 1:40 1:60
Druckdifferenz w0 | aowpal 25 | 16| 10| 63| 40| 25| 16| 10| 063 b
AIR-20/M2-H-DD kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 40 MPa
AIR-20Ex/M2-H-DD 6,3 4,0 2,5 1,6 1,0 0,63 0,4 0,25 0,16
AIR-20AM2-H-DD 410 | 10kPa) ypa | kPa | KkPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kpa | - | 0OMPa
AR 20AExM2-H DD 1,6 1,0 0,63 0,4 025 | 016 01 | 0,063
AR-20BxcM2H DD 400 | ypa | kPa | KkPa| kPa| kPa | kPa | kPa | kP : : - | 4MPa
AIR-20Exdia/M2-H-DD a a a a a a a a
250 160 100 10 6,0 4,0 1000
540 KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPal 16 kPa KPa KPa KPa KPa -
Wasserdruck 100 6,0 4,0 2,5 1,6 400
(Nuveau) 530 KPa 60 kPa| 40 kPa| 25 kPa| 16 kPa| 10 kPa| KPa KkPa KPa KPa KPa -
AIR-20/M2-H-HD 520 | 25kPa| 16kPal 10kPa o0 | A0 | 25 161 10 ; ; 200 ;
AIR-20Ex/M2-H-HD kPa kPa kPa kPa kPa kPa
AIR-20A/M2-H-HD 250 160 100 10 6,3 4,0
AIR-20AEX/M2-H-D 640 | \pa | kpa| kpa | O3KPA 40KPa) 25kPa 16kPa oo | po | kpa | - 4 MPa
6,3 4,0 25 1,6 1,0 0,63
620 40 kPa| 25kPa| 16 kPal 10 kPa| KPa KPa KPa KkPa KPa KPa - 4 MPa
Anmerkungen:
1 - *Auf Bestellung, nur fiir die Modelle 030, 031.
2 - ** Fur die Modelle xx2 und xx5.
3 - ** F{r die Modelle mit der Kode der Ausfiihrung nach den Materialien 61N
4 — Das Zeichen «-» bedeutet das Verdlnnen.
5 — Die untere Messgrenze ist Null.
6 — Die Modelle mit der Ausfihrungskode nach den Materialien 15x und 17x werden nur fir PB > = hergestellt (sie haben nur 5 oberen
PBMAX 6
Messgrenze).
7. Auf Bestellung kdnnen AIR-20/M2-H-DD mit der negativen unteren Messgrenze hergestellt werden.
Tabelle 2.8 — Fur alle Modelle aufder xx5, xx2, 5x0.
Kode der Grenzen der zugelassenen angefiihrten Hauptabweichung vy, %, fir die Nummern
Index der L .
Bestellung Genauigkeitskla der oberen Messgrenzen (Messbereiche
sse 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
+
AO* A00* 0071 10075 01 | 1015 | 02 | 103| 04| 105| 08| 12
A** AOQ1** +0,1 +0,1 +0,1 +0,15 +0,2 +0,3| 04| #0,5| 0,8 | 1,2
B*** B02*** +0,2 +0,2 +0,2 +0,3 +0,4 +06| 08| #10| #1,5| +25
C C05 +0,5 +0,5 +0,5 +0,5 +0,8 +1,0| 15| #20]| 30| 50

Anmerkun Anmerkungen

1 - *Nur fir die Modelle 030, 050, 060, 130, 140, 150, 160, 170, 180, 190, 340, 350, 360, 420, 440 mit der Ausfiihrungskode nach den
Materialien 12x und fur die Modelle 150, 160, 170, 180, 190, 350, 360 mit der Ausfiihrungskode nach den Materialien 61N.

2 - ** AufRer Modellen 121, 230, 231, 470, 400 und Modellen mit der Ausfiihrungskode nach den Materialien 15x, 16x, 17x.

3 - ***AuRer Modellen mit der Ausfiihrungskode nach den Materialien 15x und 17x.

4 — Fir stochastische obere P, und untere P, >0 Grenzen. Die Abweichung y; wird nach der Formel y, =y-P,/(P,—B,)
abgerechnet, wo y die Abweichung ist, die durch den Wert der oberen Grenze P, gemaf der angegebenen Tabelle bestimmt wird.

5 — Fur Sensoren mit der eine Wurzel ziehenden Abhangigkeit ist die Hauptabweichung im Unterbereich von 2 bis 100 % des
Messbereiches bestimmt und entspricht /.
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Tabelle 2.9 — Fir die Modelle xx5, xx2 und 5x0.

Kode der Grenzen der zugelassenen angefilhrten Hauptabweichung y, %, fir die
Index der S .
Bestellung Genauigkei Nummern der oberen Messgrenzen (Messbereiche)
tsklasse 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
A* AO1* 0,1 0,1 015 | 0,25 | 04 0,6 0,8 1,0 15 25
B** B02** 0,2 0,2 0,3 0,5 0,8 1,0 1,2 15 2,5 3,5
C C05 0,5 0,5 0,5 0,8 1,0 1,2 15 2,0 3,0 5,0
Anmerkungen

1 -* AuRer Modellen 015, 105, 102, 115, 112, 235, 215, 212, 315, 312, 305, 302, 175, 172.
2 - ** AuRRer Modellen 015, 175, 172.

3 — — Fur stochastische obere P, und untere P, > 0 Grenzen. Die Abweichung y; wird nach der
Formely, =y Pg/(Ps — Py), wo y die Abweichung ist, die durch den Wert der oberen Grenze P, gemafR

der angegebenen Tabelle ausgerechner wird.

4 — Fir Sensoren mit der eine Wurzel ziehenden Abhangigkeit ist die grundlegende Abweichung im

Unterbereich von 2 bis 100 % des Messbereiches bestimmt und entspricht } .

2.2.2. Bereiche der vereinheitlichten Ausgangssignale:
- 4-20 und 0-5 mA oder 20-4 und 5-0 mA.

2.2.3. Nominale statische Charakteristik von AIR-20/M2-N:

- mit der linear-steigenden Abhangigkeit entspricht der Art

P P,
I +1,, (2.1)
“P P, (g =) +1y
- mit der linear- absteigenden Abhangigkeit entspricht der Art
P-P,
I, —1,)+1,, (2.2)
o g (a1,
- mit der einen Wurzel ziehenden steigenden Abhangigkeit entspricht
der Art
P P,
| = P P, (g =1)+1, (2.3)
- mit der einen Wurzel ziehenden absteigenden Abhangigkeit entspricht
der Art
P P,
| = P “p, (=) +1,, (2.3.1)

wo | aktueller Wert des Ausgangssignals ist, der dem Messdruck

entspricht (mA);
Igund Iy - obere und untere Oberwerte des Ausgangssignals (mA);

Pg una Py - obere und untere Messgrenzen des Drucks fur alle AIR-

20/M2-N, auRer AIR-20/M2-H-UVD:;
P — Wert des Messdrucks in denselben Einheiten wie Pzund Py.
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Fir AIR-20/M2-H-UVD ist Pg eine obere Messgrenze des Uberdrucks, a
Py — eine obere Messgrenze des Verdinnens, die mit dem Zeichen ,Minus®
gegeben wird.

P - Wert des Messdrucks, hat das Zeichen ,Plus” bei der Messung
des Uberdrucks und das Zeichen ,Minus‘ bei der Messung des
Verdinnens.

2.2.3.1. Nominale statische Charakteristik von AIR-20/M2-H fir das
digitale Ausgangssignal auf der Basis vom HART-Protokoll:

- fur das digitale Signal entspricht ,,Druck® der Art
A =P,
(2.4)

wo A Wert des Drucks ist, der durch das HART-Protokoll
abgegeben ist.

- fir das digitale Signal entspricht «das Prozent vom Bereich» mit der
linearen Abhangigkeit der Art

P-P
A]/O = 100 * 7Hl
P, — P,

wo Ay, ein Wert der Drucks prozentual vom Bereich ist, der durch

das HART-Protokoll abgegeben ist;

(2.5)

- fur das digitale Signal entspricht «das Prozent vom Bereich» mit der
eine Wurzel ziehenden Abhangigkeit der Art

P—-PR,
\ P =Py
- fr das digitale Signal entspricht «Strom der Schleife» der Art

A =1 2.7)

wo A| Wert des Ausgangsstroms 4-20 mA ist, der durch das HART-

Protokoll abgegeben ist;
| — Wert des Ausgangsstroms 4-20 MA, der nach den Formeln 2.1,
2.2, 2.3, 2.3.1 ausgerechnet wird.

A, =100- (2.6)

2.2.4|V:|:1riation des Ausgangssignals Ubersteigt nicht %.
0,51yl.

2.2.5 AIR-20/M2-H sind widerstandsfahig gegen die Einwirkung von
sinusartigen Vibrationen mit Hochfrequenz und entsprechen:
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Fir die Modelle 1xx, 2xx, 3xx

- der vibrationsfesten Ausfihrung — der Gruppe V2 nach dem
GOST-Standard 52931-2008

- Frequenz (10...150) Hz;

- Verschiebungsweite fir die Frequenz, die niedriger als die
Ubergangsfrequenz ist

0,15 mm;
- Beschleunigungsamplitude fiir die Frequenz, die hoher als die
Ubergangsfrequenz ist
19,6 m/c®.
Fir die Modelle 4xx, 5xx, 6xx

- der vibrationsfesten Ausfiihrung — der Gruppe Ne4 nach dem
GOST-Standard 52931-2008

- Frequenz (5...80) I'y;

- Verschiebungsweite fir die Frequenz, die niedriger als die
Ubergangsfrequenz ist
0,15 mm;
- Beschleunigungsamplitude fir die Frequenz, die hoher als die
Ubergangsfrequenz ist
19,6 m/c’.
Die Grenze der zugelassenen Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H
kann nicht bei der Vibration die Grenze der zugelassenen
Hauptabweichung lbersteigen.

2.2.6 Die Veranderung des Wertes vom Ausgangssinal von AIR-20/M2-
H-DD und AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620, die von der Veranderung
des Betriebstberdrucks im Bereich von Null bis zum Héchstdruck und vom
Hoéchstdruck bis Null hervorgerufen wird (siehe Tabelle 2.7), die prozentual
vom Bereich der Verdnderung des Ausgangssignal dargestellt ist, Gbersteigt

nicht die Werte y ,, die nach der Formel ausgerechnet wird:

P
7/p = KPAPP116 . Bmax , (28)
PB
wo AP, die Veranderung des Betriebsiberdrucks ist, mPa;
Psmaxs» Ps — maximale obere Messgrenze (Bereich) und obere

Messgrenze (Bereich) entsprechend fur das angegebene Modell AIR-
20/M2-H, mPa;
Kp — Koeffizient aus der Tabelle 2.10.
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Tabelle 2.10 — Koeffizient Kp in Abhangigkeit vom Modell

Kp,%/mPa
Modell Kode der Kode der
Genauigkeitsklasse A0, A Genauigkeitsklasse B, C
470, 460, 440,

420 0,007 0,015

410 0,02 0,04
400, 640 0,2

620 0,5

2.2.7 Die Veranderung des Ausgangssignals von AIR-20/M2-H des
absoluten Drucks, die durch die Veranderung des Luftdrucks auf +/-10 kPa
(75 mm Hg) vom Ruhewert im Bereich von 84 his 106,7 kPa (von 630 bis
800 mm Hg) hervorgerufen wird, die prozentual vom Bereich der
Veranderung des Ausgangssignal dargestellt ist, Ubersteigt nicht 0,2 von
der Grenze des Grundfehlers.

2.2.8 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die durch die
Veranderung der Umgebungstemperatur von der normalen (23£2) °C bis
zu jeder Temperatur innerhalb des Betriebstemperaturbereiches auf jede
10 Grad C° der Temperaturveranderung hervorgerufen ist, 8 %/10 °C,
Ubersteigt nicht die Werte, die in der Tabelle 2.11. angegeben sind.

Tabelle 2.11 — Zusatzabweichung der Temperatur
Die Grenzen der Zusatzabweichung, die durch die
Veranderung der Umgebungstemperatur auf 10 C°
von der normalen 2045 °C, %/10°C hervorgerufen ist

Modelle
Kode der
L Kode der
Genawgkeﬂs;lasse A0, A, Genauigkeitsklasse C
015 - +(0,05+ 0,20 Py e / Ps)

102, 105, 112, 115,
212, 215, 302, 305,

+£(005+ 015 Py max /Py )

312, 315
110, 111212 1122% 121, +(004+008 Py /Ps) (0084012 Py / Ps)
OcTanbHble *(0,03+0,05- P e / P3) #(0,04+0,08 Pgyax / Ps)

Psmax, Pe - maximale obere Messgrenze (Bereich) und obere Messgrenze

(Bereich) entsprechend

2.2.9 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die von der
Einwirkung der erhdhten Feuchtigkeit hervorgerufen sind, Ubersteigt nicht
0,2 der Grenzen der zugelassenen Hauptabweichung.
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2.2.10 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die von der
Einwirkung der Gleichmagnetfelder und (oder) der Wechselfelder der
Netzfrequenz mit der Feldstarke bis zu 400 A/m hervorgerufen ist,
Ubersteigt nicht 0,2 der Grenzen der zugelassenen Hauptabweichung.

2.2.11 Die Einspeisung von AIR-20/M2-H, aufter AIR-20Ex/M2-H
verwirklicht sich von den Gleichstromquellen mit der Spannung von 12 bis
42 V bei dem Nominalwert (24 fgji) V oder (36 f‘;?ﬁ) V.

Beim angeschlossenen Widerstandsgerat mit 250 Ohm fur das
HART-Protokoll ist die Versorgungsspannung von 18 bis 42 V.

Bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne Ausleuchtung ist die
Versorgungsspannung von 9 his 42 V.

Bei der Anwendung von LED-Anzeige (weiB) ist die
Versorgungsspannung von 14 bis zu 42 V.

2.2.11.1 Die Zeit der Erstellung der Ausgangsnennspannung der
Stromquellen soll 2 S. nicht Gbersteigen.

2.2.12 Die Netzanschlussleistung von AIR-20/M2-H ubersteigt nicht:

- 0,7 Watt fur die Versorgungsspannung 24 V;

- 1,0 Watt fur die Versorgungsspannung 36 V.

2.2.13 Die Hauptabweichung, die von der erschitterungsfreien
Abweichung der Versorgungsspannung von dem minimalen 12 V bis zum
maximalen Wert 42 V (von 18 bis 42 V beim angeschlossenen
Widerstandsgerat mit 250 Ohm fiir das HART-Protokoll) hervorgerufen ist,
Ubersteigt nicht 0,2 der Grenzen der zugelassenen Hauptabweichung.

2.2.14 Der Arbeitswiderstand (einschlieRlich den Widerstand des
Widerstandsgerates, der fur die Arbeit vom HART-Protokoll notwendig ist)
soll bei der Nutzung nur einen der Kanédle des Ausgangssignals und bei
den Nominalwerten der Versorgungsspannung die Werte nicht
Ubersteigen, die in der Tabelle 2.12 angegeben sind.

Tabelle 2.12 — Arbeitswiderstand

Arbeitswiderstand, nicht mehr als, kOhm,
Ausgangssig Versorgung fl’Jr die Varianten der Indikation
nal. mA sspannung, | LCD-Anzeige _ _
' \% ohne LED-Anzeige LCD-Anzeige
Ausleuchtung

4-20 oder 24 0,6 0,5 0,5
20-4 36 11 1,0 1,0
0-5 oder 24 3,5 2,9 2,9
5-0 36 55 4,9 4,9

2.2.14.1 Der maximale Arbeitswiderstand des Ausgangssignals 4-20
MA Rymax, KOhm, (bei der Anwendung vom HART-Protokoll einschlief3lich
den Widerstand des Widerstandsgerates, der fir die Arbeit vom HART-
Protokoll notwendig ist) wird bei jeder Spannung der Stromquelle im
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Bereich von 12 V bis zum maximalen Wert von 42 V nach der Formel
ausgerechnet:
_ U —Umin
RHmax_ |max

wo U die Spannung der Stromquelle ist, V;

Unin = 12 V (9 V bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne
Ausleuchtung);

Imax = 23 MA.

: (2.9)

2.2.14.2 Der maximale Arbeitswiderstand des Ausgangssignals 0-5
mA RTmax wird bei jeder Spannung der Stromquelle im Bereich von 12 V
bis zum maximalen Wert von 42 V nach der Formel 2.9.1 ausgerechnet:

U-Ur
RTmax |maX

wo U die Spannung der Stromquelle ist, V;

Ur = 6,6 V (3 V bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne

Ausleuchtung);

Imax = 6 MA.

2.2.15 Bei dem AnschlieBen der auferlichen Belastung mit dem
Widerstand, der nicht die Werte Ubersteigt, die im Punkt 2.2.14 bestimmt
sind, entsprechen die Hauptabweichung von AIR-20/M2-H und die
Variation des Ausgangssignals den Forderungen der Punkte 2.2.1 und
2.2.4.

2.2.16 Die Einstellzeit des Ausgangssignals des Umformers (tc)
wird bei der sprunghaften Verédnderung des Drucks, der 90 % des
Messbereiches bildet, nach der Formel ausgerechnet:

o =17 +1 (2.10)

wo t; — die Zeit des Ubergangsprozesses des Sensors, S;
t; — die Verzogerungszeit des Elektronikblocks, S.

Als Einstellzeit des Ausgangssignals des Messumformers bei der
sprunghaften Veranderung des Drucks versteht man die Zeit vom Datum
der sprunghaften Veranderung des Drucks bis zum Moment, wenn das
Ausgangssignal in die Zone des Dauerzustandes kommt, die sich vom
oberen Wert des Ausgangssignals auf 5 % vom Messbereich
unterscheidet.

Die Zeit des Ubergangsprozesses des Sensors (i) Ubersteigt nicht:

- 3,0 S — fuir das Modell 400;

- 0,2 S —fur die Modelle 4x0 (auRer dem Modell 400), 620, 640;

- 0,1 S —fur die Modelle 1xx, 2xx, 3xXx, 5xx;

: (2.9.1)
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Das dynamische Verhalten wird bei der Temperatur (23+5) C° und
bei dem abgeschalteten elektronischen Abdampfen des Ausgangssignals
(die Zeit des Abdampfens 0 S) normiert.

Die Verzogerungszeit des Elektronikblocks wird nach der Formel
ausgerechnet;

t,=7+3-1, (2.12)
wo tﬂ — die Zeit des Abdampfens — die Zeit, fur die bei der Abgabe

der gestuften Eingangseinwirkung auf den Messumformer das
Ausgangssignal 63 % vom bestimmten Wert des Ausgangssignals erreicht;
r— die Zeit des Messzyklus des Messumformers, 0,1 S.

2.2.17 Die Druckmessumformer AIR-20/M2-H des Uberdrucks, des
Verdinnens, des Uberdrucks-Uberverdiinnens, (gemal dem Uberdruck),
des absoluten Drucks verfiigt Giber die Haltbarkeit und Dichtheit bei den
Testdrlicken, die in der Tabelle 2.7 angegeben sind.

AIR-20/M2-H (iberstehen die Einwirkung der Uberlastung vom
entsprechenden Testdruck im Laufe von 15 Minuten.

In 15 Minuten nach dem Abschluss der angegebenen Einwirkung
entsprechen die Messumformer den Punkten 2.2.1 und 2.2.4.

2.2.18 AIR-20/M2-H-DD und AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620
Uberstehen die Festigkeitsprobe vom Testdruck nach dem GOST-Standard
356-80 und die Dichtheitsprobe vom maximal zugelassenen
BetriebsUberdruck, der in der Tabelle 2.7 angegeben ist, dabei sieht man
fur den Nenndruck nach dem GOST-Standard 356-80 den maximal
zugelassenen Betriebsluberdruck an.

2.2.19 AIR-20/M2-H-DD, die vor der Einwirkung der einseitigen
Uberlastung vom Druck geschiitzt sind, der dem maximal zugelassenen
Betriebsliberdruck gleich ist, Giberstehen die Uberlastung von der Seite der
Plus- und Minuskamera im Laufe von 1 Minuten von der einseitigen
Einwirkung des Drucks, der dem maximal zugelassenen Betriebsliberdruck
gleich ist.

2.2.19.1 AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620 Uderstehen die
Uberlastung von der Seite der Plus- und Minuskamera von der einseitigen
Einwirkung des Drucks, dessen Werte in der Tabelle 2.13 angegeben sind.

Tabelle 2.13 — Der maximale einseitige Druck

Der maximale einseitige Druck, mPa
Modell nach der Seite der Plus- nach der Seite der Minus-
Kamera Kamera
620 1 0,5
640 4 2

In 12 Stunden nach der Einwirkung der Uberlastung entsprechen die
Messumformer den Punkten 2.2.1 und 2.2.4.
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2.2.20. Der elektrische Widerstand die Isolation des
Stromkreislaufes von AIR-20/M2-H ist bezlglich des Gehauses
mindestens:

- 20 MegaOhm bei der Umgebungstemperatur der (2045) °C und der
relativen Feuchtigkeit von 30 bis 80 %;

- 5 MegaOhm beim oberen Temperaturwert der
Betriebsbedingungen und von der relativen Feuchtigkeit von 30 bis 80 %;

- 1 MegaOhm beim oberen Wert der relativen Feuchtigkeit der
Betriebsbedingungen und der Umgebungstemperatur (35+3) °C.

2.2.21 Die Isolation des Stromkreislaufes von AIR-20/M2-N
beziglich des Gehauses Ubersteht im Laufe von 1 Minute die Einwirkung
der Testspannung von der tatsachlich sinusférmigen Form von der
Frequenz von 45 bis 65 Gz:

- 500 V fir AIR-20/M2-H, AIR-20Exd/M2-H, AIR-20Ex/M2-H bei der
Umgebungstemperatur (2045) °C und der relativen Feuchtigkeit von 30 bis
80 %;

- 100 V fur AIR-20A/M2-H, AIR-20Aex/M2-H bei der
Umgebungstemperatur (20+5) °C und der relativen Feuchtigkeit von 30 bis
80 %;

- 300 V fur AIR-20/M2-H, AIR-20Exd/M2-H bei der
Umgebungstemperatur (35+3) °C und der relativen Feuchtigkeit (95+3) %
oder 98 % in Abhangigkeit von der Klimaerfiillung.

2.2.22 Die Bauelemente von AIR-20/M2-H, die sich mit dem
Messmedium berthren, sind aus dem korrosionsfesten Material erzeugt
und entsprechen den Angaben, die in den Tabellen 2.14, 2.16, 2.17
angegeben sind.

Tabelle 2.14 — Einwirkung nach den Materialien

Kode der Material von
oo Stutzen oder Dichtringen (x)
Einwirkung Membran der Flansche (siehe Tabelle 2.16)
o2v 36NKhTYu 12Kh18N10T x=V
12Kh18N10T -
12x 316L (316L) x=V, P, N
13x Al,O3 12Kh18N10T x=V, P
14P Al,O3 KhN65MV x=P
12X18H10T _
15x Tantal (316L) x=P, N
16x XH65MB KhN65MV %=P. N
(Hastelloy -C) (Hastelloy -C) '
KhN65MV _
17x Tantal (Hastelloy -C) x=P, N
61N Titanlegierung 12Kh18N10T x=N
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Tabelle 2.15 — Modelle von AIR-20/M2-H in der «druckfesten Kapselung»

(Kode der Einwirkung Exd) und in Sauerstoffeinwirkung (Kode der

Einwirkung O5)

Kode der Einwirkung

Modelle Exd 0,
xx0, xx1, xx5, xx9 . .
xx2 .
6x0 °
5x0

Anmerkung - «*» bedeutet Vorhandensein der Einwirkung

Tabelle 2.16 — Dichtringe

Material Bezeichnung in Einwirkung
Viton V
Fluoroplast P
Kein N

Tabelle 2.17 — Einwirkung der Modelle nach den Materialien

Modell Einwirkungen Basisausflihrung
0x0, 0x1, 1x0, 1x1
2x0. 2x1. 3%0, 31 12x, 15%, 16x, 17x 12N
150, 160, 170, 180, 190
350, 360 12x, 15x, 16x, 17x, 61N 12N
190E 12x, 15%, 16x, 17x 12N
XX9 12N, 15N 12N
XX2, XX5 13x, 14P 13V
4x0 12V, 15P, 16P, 17P, 12P 12V
470 o2v o2v
5x0, 6x0 12V 12V

2.2.23 Die Temperatur des Messmediums in der Arbeitskammer von
AIR-20/M2-H ist von Minus 40 bis zum Plus 120° C.

2.2.24 Die AulRenabmessungen, Anschlussmafle und Montagemalie
von AIR-20/M2-H entsprechen denen, die in der Anlage A angegeben sind.

2.2.25 Die Masse von AIR-20/M2-H ubersteigt in Abhangigkeit von
der Einwirkung nicht die Masse, die in der Anlage A angegeben ist.

2.2.26 AIR-20/M2-H sind zur Einwirkung der Umgebungstemperatur
im ausgedehnten Bereich der Temperaturen standfest, der im Punkt 2.1.14
angegeben ist.

2.2.27 AIR-20/M2-H ertragen in der Transportverpackung die
Temperatur von Minus 50 bis zum Plus 50° C.

2.2.28 AIR-20/M2-H in der Transportverpackung verfligen Uber die
Haltbarkeit zur Einwirkung der Luftumgebung mit der relativen Feuchtigkeit
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98% bei der Temperatur 35 °C.

2.2.29 AIR-20/M2-H in der Transportverpackung sind standfest zur
Einwirkung der StoRBwirkung mit der Zahl der Schlage 80 pro Minute, der
mittleren quadratischen Bedeutung der Beschleunigung 98 m/s2 und der
Einwirkungsdauer von 1 Stunde

2.2.30. AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H verfiigen Uber die
Haltbarkeit und die Widerstandsfahigkeit gegen Einwirkung der
sinusférmigen Vibration im Frequenzbereich von 1 bis 100 Gz bei der
Amplitude der Vibrationsbeschleunigung 20 m/s2

2.2.31. AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H haben keine konstruktiven
Elemente und keine Knoten mit den Resonanzfrequenzen von 5 bis 25 Gz.

2.2.32. AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H verfiigen (ber die
Haltbarkeit und die Widerstandsfahigkeit gegen Einwirkung der
mechanischen Schlage von Einzelhandlung mit der
Spitzenstossbeschleunigung von 20 m/S, der Dauer des Stossimpulses
von 2 bis zu 20 mS und der Gesamtmenge der Schlage 30.

2.2.33. AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H verfiigen Uber die
Haltbarkeit und die Widerstandsfahigkeit gegen Einwirkung der
mechanischen  Schlage  der vielfachen  Handlung mit der
Spitzenstossbeschleunigung 30 m/S, mit der bevorzugten Dauer der
Handlung der Stossbeschleunigung 10 m/s (zugelassene Dauer - von 2 bis
20 m/s) und der Zahl der Schlage in jeder Richtung 20.

2.2.34. AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H verfiigen Uber die
Haltbarkeit bei den seismischen Einwirkungen, die der Einwirkung der
Vibration mit den Parametern aquivalent sind, die in der Tabelle 2.18
angegeben sind.

Tabelle 2.18

Frequenz, Gz 1,0 | 2,0 3,0 4,0 5,0 6,0 8,0 10,0 | 15,0 20,0 | 30,0

Beschleunigung, m/S | 6,0 | 15,0 29,0 | 51,0 | 48,0 | 43,0 | 38,0 | 31,0 20,0 19,0 | 14,0

2.2.35 Versorgung der elektromagnetischen Vertraglichkeit und der
Storfestigkeit

2.2.35.1 Entsprechend dem GOST-Standard 32137-2013 sind AIR-
20/M2-H zu den elektromagnetischen Stérungen standfest, die in den
Tabellen 2.5 und 2.5.1 angegeben sind.
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2.3. Versorgung des Explosionsschutzes

2.3.1. Versorgung des Explosionsschutzes von AIR-20Ex/M2-H,
AIR-20AEx/M2-H

2.3.1.1. Die Einspeisung des explosionsgeschitzten Messmformer
AIR-20Ex/M2-H, AIR-20AEx/M2-H verwirklicht sich von eigensicheren
Gleichstromquellen mit der Spannung von 24 V oder von der Stromquellen
zusammen mit den modularen Messumformern MFM 0399Ex/M3 (oder
Speise- & Signalverarbeitungsgerat 4090Ex, TM 5122Ex, RMF 39EXx,
RMF  49Ex) mit  dem Explosionsschutzniveau «besonders
explosionsgeschutzty.

Im Stromkreislauf steht die Schutzdiode vor dem Wechsel der
Polaritat.

Das Zeichen «X», das der Markierung des Explosionsschutzes folgt,
bedeutet, dass man bei der Ausnutzung der Druckmessumformer folgende
Forderungen beachten muss:

- die Druckmessumformer sollen mit Stromquellen und der
registrierenden Apparatur verwendet werden, die einen eigensicheren
Stromkreis vom Niveau «ia» nach den Technischen Regeln der Zollunion
012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem GOST-Standard
30852.10-2002 haben;

- bei der Ausnutzung muss man die VorsichtsmalRnahmen gegen die
Uberschreitung der Temperatur von Elementen des Druckmessumformers
infolge der Erwarmung von dem Messmedium hoéher als Werte, die fir die
Temperaturklasse T6 zuldssig sind, einleiten.

2.3.1.2 Die Ausgangsstromkreise der explosionsgeschitzten
Messumformer  AIR-20Ex/M2-H, AIR-20AEx/M2-H sind auf das
Anschlie3en zu eigensicheren Signalstromkreisen mit  dem
vereinheitlichten Signal des Gleichstroms 4-20 oder 20-4 mA gerechnet
(die Schaltplane des AnschlieBens von explosionsgeschutzten
Messumformern sind auf den Bildern 2.34 — 2.41 gebracht).

2.3.1.3 Der maximale Eingangsstrom [; Ubersteigt 120 mA nicht, die
maximale Eingangsspannung U; Ubersteigt 28 V nicht, die maximale innere
Kapazitat C; und die Induktivitat L; Ubersteigen 0,05 Mikrofarad und 0,2
Millihenry entsprechend nicht, die maximale Eingangsleistung P; Ubersteigt
nicht 0,8 Wt.

2.3.1.4 Die Isolation zwischen dem eigensicheren Stromkreis und
dem Gehause oder den gegriindeten Teilen des Messumformers ertragt
die (wirksame) Testspannung des Wechselstromes mindestens 500 V.

2.3.2. Versorgung des Explosionsschutzes von AIR-20Exd/M2-H

2.3.2.1 Der Explosionsschutz von AIR-20Exd/M2-N wird von der Art
des Explosionsschutzes «druckfeste Kapselung» nach den Technischen
Regeln der Zollunion 012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem
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GOST-Standard 30852.1-2002 gewahrleistet und wird durch die
EinschlieBung der Stromkreise von AIR-20Exd/M2-H in die druckfeste
Kapselung erreicht, die den Druck der Explosion ertragt und die Sendung
der Explosion ins umgebende explosionsgefahrdete Medium ausschlief3t.
Die Haltbarkeit der Kapselung wird von den Prifungen nach dem GOST-
Standard 30852.1-2002 gepriift. Dabei wird jede Kapselung durch den
Ruhe- und Hydraulikdruck von 2000 kPa im Laufe der Zeit gepruift, die fir
die Besichtigung ausreichend ist, aber mindestens (10+2) S.

AIR-20Exd/M2-H hat keine funkelnden Elemente oder Elemente, die
der Erwarmung von oben 80 °C (fir die Temperaturklasse T6)
untergezogen werden.

2.3.2.2. Die Koppelungsmittel gewahrleisten den Explosionsschutz
der Art «druckfeste Kapselung». Die gegebenen Koppelungen sind mit
dem Wort ,Explosion“ bezeichnet und deuten auf die Parameter des
Explosionsschutzes, die nach dem GOST-Standard 30852.1-2002
zugelassen sind: die minimale axiale Gewindelange, den Gewindegang,
die Zahl der vollen ununterbrochenen unbeschadigten Faden (mindestens
5) im Eingriff der druckfest gekapselten Schraubenverbindung. Alle
Schrauben werden mit dem Ansatz gestoppt, der lber die thermische
Stabilitat verfigt.

2.3.2.3 Die druckfest gekapselten Oberflache der Kapselung von
AIR-20Exd/M2-H sind vor der Korrosion durch das Auftragen auf die
Oberflache des Schmierens LUWMATUM-221 nach dem GOST-Standard
9433-80 und durch Dichtungsmittel geschutzt.

2.3.2.4 Die Temperatur der Oberflaiche der Kapselung Ubersteigt
nicht die zugelassenen Werte nach dem GOST-Standard 30852.0-2002 fur
die Ausrustung der Temperaturklassen T6 bei jeder zuldssigen
Betriebsweise von AIR-20Exd/M2-H.

2.3.2.5 Die Schraube, die den Deckel «YcT.,0“» festigt, und die
Stutzen der Kabelverschraubungen sind vor dem Selbstabschrauben
mittels Fixieren mit dem Ansatz geschitzt, der Uber die thermische
Stabilitat verfugt. Fir den Schutz vor Selbstabschrauben der Verbindung
des Deckels von AIR-20Exd/M2-H mit dem Gehause ist die Sperrschraube
verwendet.

2.4. Einrichtung und Funktionieren

2.4.1 Konstruktionen und die Hauptmodule von AIR-20/M2-H
2.4.1.1 AIR-20/M2-H besteht aus:

- dem primaren Druckumformer (dem Sensor);

- der Elektronikblock.

2.4.1.2 Der Elektronikblock von AIR-20/M2-H besteht aus:

- dem Systemmodul;
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- dem Einspeisungsmodul und den Filtern;

- dem Indikationsmodul.

2.4.1.3 Auf der Vorderseite des Elektronikblocks sind gelegen (siehe
die Bildern 2.1 und 2.2):

- die LCD-Anzeige oder die LED-Anzeige;
- die Steuertasten « 4 », « < », « > » fur die Arbeit mit dem
Menu des Gerates.

2.4.1.4 Der Indikationsmodul des Elektronikblocks kann bezlglich
des Gehauses auf einen beliebigen Winkel mit dem Schritt 90°
entsprechend dem Bild A.1.2 der Anlage A umgedreht sein.

Fir die Veranderung der Lage des Moduls von der LCD-Anzeige
oder der LED-Anzeige ist es notwendig:

- den Deckel von AIR-20/M2-H abzuschrauben;

- das Indikationsmodul abzunehmen, es auf den notwendigen
Winkel umzudrehen (divisibel 90 °) und zuriick einzustellen (siehe das Bild
A.1 der Anlage);

- den Deckel von AIR-20/M2-H anzuschrauben.

2.4.1.5 AIR-20/M2-H im Gehause AK-02 hat einen Reedschalter,
dessen Lage auf dem Bild A.1 der Anlage A dargestellt ist.

Beim Zutragen des magnetischen Anhangers (auf Bestellung) zu
dieser Zone und dem Festhalten im Laufe von 3 Sekunden wird die
Nachstellung von ,Null“ des Messsignals erzeugt.

Fir die Nachstellung von ,Null in AIR-20/M2-H im Gehause AK-03
muss man den Deckel «YcT. Hyna» aufmachen, der sich auf dem Gehause
des Messumformers befindet, und die Nachstellung von ,Null“ des
Messsignals zu erstellen.

2.4.1.6 AIR-20/M2-H gewahrleisten die Mdglichkeit der Erstellung
von ,Null* auch nach dem HART-Protokoll und durch das Tastenmend.

2.4.1.7 AIR-20/M2-H wird vor dem Rucksetzen vom Reedschalter
mit Hilfe des Parameters des Schutzes geschutzt, der durch HART-
Protokoll sowie im Tastenmenu zugéanglich ist.

2.4.1.8 Operation des Rucksetzens ist mdglich, wenn sich die
Angaben von AIR-20/M2-H von der Null nicht mehr als auf 5,0 % von der
oberen Grenze des maximalen Messbereiches unterscheiden.

2.4.2 Elemente der Indikation von AIR-20/M2-N

2.4.2.1 AIR-20/M2-H stellt die Ergebnisse der Messungen auf der
LCD- Anzeige oder der LED-Anzeige dar, die folgende Felder der
Indikation enthalten (siehe die Bilder 2.1 und 2.2):

- das Feld des Hauptindikators;

- das Feld der Indikation oder die LED-Indikatoren der Mafeinheiten,
in der Betriebsart «Das Prozent vom Bereich» und in der Betriebsart ,Das
Ziehen der Wurzel®.
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Der allgemeine Blick des Vorderpaneels von AIR-20/M2-H
mit der LCD-Anzeige

1 2 3

I/IP 2 M2-H
MI'Ia Ma KFC o’ %

|<'|
@@

6 5 \4

Bild 2.1

Die Bezeichnungen zum Bild 2.1:
1 — das Modul von der LCD-Anzeige;
2 — das Feld des Hauptindikators;
3 — das Feld der Indikation der MaReinheiten in der Betriebsart der
Indikation des Signals «Das Prozent vom Bereich» und der Betriebsart
,Das Ziehen der Wurzel".

4 — die Steuertaste; 4
5 — die Steuertaste; >
6 — die Steuertaste. <
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Der allgemeine Blick des Vorderpaneels von AIR-20/M2-H
mit der LED-Anzeige

1 2 3

Bild 2.2

Die Bezeichnungen zum Bild 2.2:

1 — das Modul der LED-Anzeige;

2 — das Feld des Hauptindikators;

3 — die LED-Anzeigen das Feld der Indikation der Maleinheiten in
der Betriebsart der Indikation des Signals «Das Prozent vom Bereich» und
der Betriebsart ,Das Ziehen der Wurzel“.

4 — die Steuertaste; 4
5 — die Steuertaste; >
6 — die Steuertaste. <

2.4.2.2 Der Hauptindikator stellt die vierstellige siebensegmentale
LCD-Anzeige oder die LED-Anzeige mit der Hoéhe der angezeigten
Symbole 13 mm (fur die LCD-Anzeige) und 10 mm (fur die LED-Anzeige)
dar und sind fir die Indikation eingesetzt:

- der Werte der MessgroRe;

- die mnemonische Bezeichnung des gewahlten Punktes des
Tastenmenus;

- die Werte des Parameters der Konfiguration.
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2.4.2.3 Feld der Indikation der MaReinheiten auf der LCD-Anzeige
oder auf der LED-Anzeige stellen die mnemonische Bezeichnung der
MaReinheite dar, sowie zeigen auf die Betriebsart der Abbildung des
Signals «Das Prozent vom Bereich» und die Betriebsart ,Die eine Wurzel
ziehende Abhangigkeit der Druckumformung ins Signal des
Stromausgangs®, wenn diese Betriebsarten aktiv sind. Auf der LCD-
Anzeige werden folgende MaReinheiten dargestellt: kPa, MPa, den kp/cm?.
Auf dem LED-Indikator werden folgende Maleinheiten dargestellt: kPa,
MPa, den kp/cmz. Fir beide Indikatoren bedeutet die Abwesenheit der
angezeigten Maleinheiten die Auswahl der Maleinheiten, die sich von
kPa, MPa, den kp/cm2 unterscheiden. Zu bestimmen, welche
Mafeinheiten, die sich von kPa, MPa, den kp/cm2 unterscheiden, bestimmt
sind und sowie die notwendigen Maleinheiten einzustellen, die von AIR-
20/M2-H unterstitzt werden, kann man nach dem HART-Protokoll. Die
Betriebsarten der Abbildung des Signals «Das Prozent vom Bereich» und
.Die eine Wurzel ziehende Abhangigkeit kann man durch das Tastenmenu
oder nach dem HART-Protokoll einstellen oder zuriicksetzen.

2.4.3 Steuerelement von AIR-20/M2-H

2.4.3.1 AIR-20/M2-H hat die Tasten « 4 », « < », « > », die

eingesetzt sind fir:

— den Eingang und Ausgang in die Betriebsart von Men(;

— die Navigation durch Men(;

— die Editierung der Werte von Parametern der Konfiguration;

— die Ausfuhrung der Operationen von der Konfiguration und der
Nachstelle.

2.4.3.2 Die Tasten fur die Arbeit mit Menl sind auf dem
Vorderpaneel (siehe die Bilder 2.1 und 2.2).

Fir den Zugang zu den Tasten, die auf dem Vorderpaneel von AIR-
20/M2-H gelegen sind, muss man den Vorderdeckel abschrauben.

2.4.4 Elemente der Kommutierung und der Kontrolle

2.4.41 AuRerliche elektrische Anschlisse von AIR-20/M2-H
verwirklichen sich mit Hilfe der Stecker, Kabelanschlisse und
Kabelverschraubungen, die in der Tabelle B. 1 Anlage angegeben sind

2.4.4.2 Die Anordnung der Kontakte der Anschlussstecker PLT-164-
R, 2RMG14 (Wl14), 2RMG22 (lWP22), GSP 311 ist auf dem Bild 2.3
dargestellit.

Die funktionale Bestimmung der Kontakte der Anschlussstecker
PLT-164-R, 2RMG14 (WUP14), 2RMG22 (LWIP22) und GSP 311 ist in der
Tabelle 2.19 angegeben.
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Tabelle 2.19

Nummer der Bezeichnung des Stromkreises
Kontakte Variante der Polaritdt des Speiseanschlusses
«K1-» «K1+»
1 «Minus» der Einspeisungsquelle | «Plus» der Einspeisungsquelle
2 «Plus» der Einspeisungsquelle «Minus» der Einspeisungsquelle
3 «Plus» des Ausgangs 5 mA «Plus» der Einspeisungsquelle
4 «Plus» der Einspeisungsquelle «Plus» des Ausgangs 5 mA

Anschlussstecker
Anschlusssteéker PLT-164- 2RMG14 (WIP14), Anschlussstecker GSP 311

2RMG22 (LUP22)

Bild 2.3 - Anordnung der Anschliisse der Anschlussstecker

2443 Bei der  Anwendung von Kabelanschlisse und
Kabelverschraubungen der Messumformer, die im Gehause von Typ AK -
03 hergestellt sind, wird das Anschlieffen des Kabels zum Klemmstein der
Schaltkarte, die innerhalb des Gehauses des Messumformers
untergebracht ist. Der Zugang zur Schaltkarte verwirklicht sich nach der
Abnahme des hinteren Deckels des Gehauses des Umformers.

Das Aussehen der Schaltkarten und die funktionale Anordnung der
Anschlisse sind auf den Bildern2.4 und 2.5 geschildert.
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Das Bild 2.4 — Das Aussehen der Schaltkarte und die funktionale
Anordnung der Anschliisse fir den Gehause AK — 02.

LIENb
+20 MA
-20 MA
+20 MA
+5 MA
TECT+
TECT-

20 ma ][R>
+20 wA ||| €3]]
+s wa[l[@D]]]~
TecT+[[@]]|
Tect- | @]l

o|o|nw N

Das Bild 2.5 — Das Aussehen der Schaltkarte und die funktionale
Anordnung der Anschlusse fur den Gehause AK-03

2.4.4.4 Die Schaltplane der Anschlisse bei der Anwendung vom
vereinheitlichten Stromsignal 4-20 und 0-5 mA zum Klemmstein durch den
Kabelanschluss oder die Kabelverschraubung fir den Gehause AK-02 sind
auf den Bildern 2.6 — 2.12 geschildert.

2.4.4.5 Die Schaltplane der Anschlisse bei der Anwendung vom
vereinheitlichten Stromsignal 4-20 und 0-5 mA zum Klemmstein durch den
Kabelanschluss oder die Kabelverschraubung fir den Gehause AK- 03
sind auf den Bildern 2.13 — 2.19 geschildert.

2.4.4.6 Die Schaltplane der Anschlisse durch die Steckverbinder
LWIP22, GSP oder PLT-164-R fir die Gehause AK-2, AK-3 (die Variante mit
der Polaritat des Anschlusses ,K1 +“) sind auf den Bildern 2 20 — 2.26
geschildert.

2.4.4.7 Die Schaltplane der Anschlisse durch die Steckverbinder
LWIP22, GSP oder PLT-164-R fir die Gehause AK-2, AK-3 (die Variante mit
der Polaritat des Anschlusses ,K1 -“) sind auf den Bildern 2.27 — 2.33
geschildert.
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2.4.4.8. Die Schaltplane der Anschlisse der explosionsgeschitzten
AIR-20Ex/M2-H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabelverschraubung fiir den Gehause AK— 02 sind auf den Bildern 2.34,
2.35 geschildert.

2.4.4.9 Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschitzten
AIR-20Ex/M2-H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabelverschraubung fiir den Gehause AK— 03 sind auf den Bildern 2.36,
2.37 geschildert.

2.4.4.10 Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschitzten
AIR-20Ex/M2-H durch die Steckverbinder WWIP22, GSP oder PLT-164-R fir
die Gehause AK-2, AK-3 (die Variante mit der Polaritdt des Anschlusses
,K1 +%) sind auf den Bildern 2.38, 2.39 geschildert.

2.4.4.11 Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschitzten
AIR-20Ex/M2-H durch die Steckverbinder WWP22, GSP oder PLT-164-R fir
die Gehause AK-2, AK-3 (die Variante mit der Polaritdt des Anschlusses
,K1 -“) sind auf den Bildern 2.40, 2.41 geschildert.

2.4.4.12 Die Schaltplane der Anschliisse nach dem HART-Protokoll
sind auf den Bildern 2.42 2.44 geschildert.
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Die Schaltplane der Anschliisse zum Klemmstein durch den
Kabelanschluss oder die Kabelverschraubung fiir das Gehause AK-02

4..20 MA, 20...4 MA

AUNP-20/M2-H
(Ar-02)
LIEMNb |2 R
+20MA | 1— F——
-20 MA |2
+5MA |3
Kopnyc |4 1
Bild 2.6
4..20 MA, 0..5 MA
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(Ar-02)
LEEMb |2 R
+20wA [ 1]~
-20 mMA | 2 =
+5MA (3.
Kopnyc | 4 —_]_
Bild 2.8
0..5MA, 5..0 MA
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-20 MA |2 -
+5MA |3
Kopnyc | 4 __I_ B
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34

0..5 ™A, 5..0 MA
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MA, 20...4 vA

Die Schaltpldane der Anschliisse zum Klemmstein durch den
Kabelanschluss oder die Kabelverschraubung fiir das Gehause AK-03
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4..20 MA, 20...4 MA
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0..5MA, 5..0 A

= =y
AUNP-20
s I
M BCTpOEHHbIi
(AT-03) [0 mA T2 iy
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Bild 2.17
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Bild 2.19

Die Schaltplane der Anschliisse durch die Steckverbinder LUP22, GSP
oder PLT-164-R fiir die Gehdause AK-2, AK-3 (die Variante mit der
Polaritidt des Anschlusses ,,K1 +)

4..20 MA, 20...4 VA

AWP-20/M2-H
(Ar-02,
Ar-03) | UEMb [~ Rix
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Bild 2.20
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4..20 MA, 0...5 MA
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Bild 2.24
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Die Schaltplane der Anschliisse durch die Steckverbinder LLUP22, GSP
oder PLT-164-R fiir die Gehdause AK-2, AK-3 (die Variante mit der
Polaritiat des Anschlusses ,,K1 -%)

4..20 MA, 20...4 MA 0..5MA, 5..0 MA
AUP-20/M2-H ANP-20/M2-H
(Ar-02, (Ar-02 BI1-906
Ar-03) | UEMb | Ar-03) | LUEMb [~
-20mA | 1 -20 MA |1 +
+20 MA | 2 +20 MA | 2 >< =
*OMA |3 +5MA |3
+20 MA | 4 +20MA |4 |, R )
Bild 2.27 Bild 2.28
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+5MA |3 +5MA |3
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l Toka
Bild 2.29 Bild 2.30
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4..20 MA, 20...4 MA

ANP-20/M2-H BMMNC 4090/M1X-XX
(Ar-02, BXoaHoi | BuixoaHo
Ar-03) |_LUEMb |~ canan® | evan
20 MA | 1 4-20 MA
+20 MA | 2
+5 MA 3 BxoaHoMm Buxoﬂnoﬁ
*20 WA [4 Ciun | ona -

Bild 2.33

Zu den Bildern 2.6 - 2.33

MRF1 — das Geréat, z.B.:

MRF 5922,

MRF 5922A - fertigungsgerechte Messapparate - Regelapparate
(universelle Millivoltmeter).

MRF 1730D/A,

MRF 1730D/M - fertigungsgerechte Messapparate - Regelapparate
(universelle Millivoltmeter).

TM 5122,

TM 5122A — Mehrkanal-Thermometer.

RMF 59, PMT 69

RMF 39DA, PMT 39DM, PMT 49DA,

RMF 49DM — fertigungsgerechte Mehrkanal- Registrator

uenb — der Stromkreis

kopnyc — das Gehause

MA — mA

BCTPOEHHbIN UCTOYHMK — eine eingebaute Quelle

nsmepuTens Toka — das Strommessgerat

BXogHoW kaHan — der Eingangskanal

BbIXOAHOM kaHan — der Ausgangskanal

TecT — der Test

NOAKIIOYEHNe MUnMamMnepmMmeTpa AN KOHTPONs Toka B uenu — das

Anschliel3en des Milliampermeters flr die Stromkontrolle im Stromkreis

KOHTpOSb ToKa — die Stromkontrolle
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Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschiitzten AIR-
20Ex/M2-H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabelverschraubung fiir das Gehaduse AK-02
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Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschiitzten AIR-
20Ex/M2-H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabelverschraubung fiir den Gehduse AK-03
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Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschiitzten AIR-20Ex/M2-
H durch die Steckverbinder LUP22, GSP oder PLT-164-R fiir die Gehause
AK-2, AK-3 (die Variante mit der Polaritit des Anschlusses ,,K1 +“)

Bapbisobe3onacHas 3oHa BapblBoOnacHas 30Ha B3pbiBobe3onacHasn 30Ha

4..20 MA, 20...4 MA

B3pb|BOOﬂaCHaH 30Ha
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Bild 2.38 Bild 2.39
Zu den Bildern 2.34 - 2.39
MRF2 — das Geréat, z.B.:

MFM 0399Ex/M3 — modularer Messumformer.

TM 5122Ex — Mehrkanal-Thermometer.

RMF 39DEXx,

RMF 49DEx — fertigungsgerechte Mehrkanal- Registrator.

MRF 5501EXx,

MRF 5502Ex — fertigungsgerechte Messapparate — Regelapparate

B3pbIBOONacHas 3oHa — die explosionsgefahrdete Zone
B3pbIBOOE30onacHas 3oHa — die explosionsgeschitzte Zone
BCTPOEHHbIN UCTOYHMK — eine eingebaute Quelle
nsmeputens Toka — das Strommessgerat

BXxoaHowm kaHan — der Eingangskanal

BbIXxogHOM kaHan — der Ausgangskanal
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Die Schaltplane der Anschliisse der explosionsgeschiitzten AIR-20Ex/M2-
H durch die Steckverbinder LLIP22, GSP oder PLT-164-R fiir die Gehause
AK-2, AK-3 (die Variante mit der Polaritéit des Anschlusses ,, K1 --%)
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Bild 2.40
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4..20 WA, 20..4 MA [Onsa BIMNC ncnonHernnsa Ex peauctop
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Bild 2.43

Zu den Bildern 2.40 - 2.43

B3pblBOONacHas 3oHa — die explosionsgefdhrdete Zone
B3pbliBOOEe3onacHas 3oHa — die explosionsgeschitzte Zone
BCTPOEHHbLIN UCTOYHMK — eine eingebaute Quelle

namepuTene Toka — das Strommessgerat

BXoaHowm kaHan — der Eingangskanal

BbIXOAHOW kaHan — der Ausgangskanal

BX0op Toka — der Stromeingang

BbIX04 TOka — der Stromausgang

6rokv nuTaHusa n npeobpasoBaHus curHanos — Speisegerate und
Signalumformung-Blocke

BO3MOXHbl BapnaHTbl NOAKNIoYeHUs (BblIOMpaeTcst oguH 13 AByx) — es gibt
Variante von Anschlieen (man wahlt eine unter zwei)
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Der Schaltplane des Mehrpunktanschlusses vom AIR-20/M2-H nach
dem HART-Protokoll durch die Steckverbinder WUP22, GSP oder PLT-
164-R fir die Gehause AK-2, AK-3

Netzanschluf®
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2.4.5. Grundprinzipien der Arbeit
2.4.5.1 Funktionsweise

Das Messmedium wird in die Kamera des primaren Druckumformers
(des Sensors) hineingereicht und deformiert seine Membran, das fiihrt (in
Abhangigkeit vom Typ des Sensors) zur Veranderung des Widerstands der
auf dieser Membran liegenden Dehnungsmessstreifen (die Sensoren des
widerstandsfahigen Typs) oder zur Veranderung der Kapazitat zwischen
der Membran und der Unterlage (die Sensoren des kapazitiven Typs).

Die Veranderung des Parameters wird vom Elektronikblock
registriert, wird in die Zahlencode und weiter — in den Druckwert
umgeformt. Der Messdruckwert wird auf den Indikator herausgefuhrt und in
die digitalen Signale des HART-Interfaces und vereinheitlichte
Stromsignale 4-20 und 0-5 mA umgewandelt. Der gleichzeitige
Funktionsablauf des HART-Protokolls und vereinheitlichter Stromausgange
ist nur bei der Betriebsart ,Punkt-Punkt‘ mdglich.

2.4.5.2 Formierung des Signals nach dem HART-Protokoll

AIR-20/M2-H mit dem HART-Protokoll kénnen die Informationen
Uber die MessgroRe im digitalen Format durch die Zweidrahtverbindung
zusammen mit dem Signal des Gleichstroms 4-20 mA ubergeben. AIR-
20/M2-H unterstutzt die Arbeit mit dem HART-Interface bei der Betriebsart
~Punkt-Punkt‘ und ,Mehrpunkt-Betriebsart®.

Die Betriebsart ,Punkt-Punkt® hat folgende Besonderheiten:

- AIR-20/M2-H formiert ein standardmaRiges vereinheitlichtes
Stromsignal 4-20 mA;

- AIR-20/M2-H formiert ein standardmaRiges vereinheitlichtes
Stromsignal 0-5 mA;

- AIR -20/M2-H formiert das digitale HART-Signal, das durch die
Stromkreise 4-20 mA Ubergeben wird, dabei verzerrt die Sendung des
digitalen Signals das Analogsignal nicht;

- AIR -20/M2-H unterstltzt den Austausch von den Daten mit einer
oder mehreren HART-Anlagen (ein Kommunikator, ein PC, die ein HART-
Modem haben);

- AIR -20/M2-H soll eine ,kurze* HART-Adresse «0» haben.

Die ,Mehrpunkt-Betriebsart® hat folgende Besonderheiten:

- AIR -20/M2-H verwendet den Stromkreis 4-20 mA nur fur die
Speisung des Gerates;

- AIR -20/M2-H formiert das digitale HART-Signal, das durch die
Stromkreise 4-20 mA Ubergeben wird;

- AIR -20/M2-H lassen das NetzanschlieRen, die Zahl der Umformer
ist von 1 bis zu 15;
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- AIR-20/M2-H sollen verschiedene ,kurze“ HART-Adressen haben,
die vorlaufig bei der Betriebsart ,Punkt-Punkt eingestellt werden und sich
von «0» unterscheiden;

- Die Einstellung der Adresse, die sich von «0» unterscheidet, stellt
den Messumformer in die Betriebsart der Bildung des Gleichstroms 4 mA
beim Ausgang 4-20 mA und des Stromes 0 mA beim Ausgang 0-5 mA um;

- Die Stromquelle soll den Ausgangsstrom mindestens N+4 mA (wo
N — die Zahl der angeschlossen AIR -20/M2-H) gewahrleisten und auch
solche Ausgangspannung (U, B) haben, bei der die Ungleichheit U =
0,004*N*Ryartt12 V erfullt wird (wo Rpyarr — der Widerstand des
konsequenten HART- Widerstandsgerats, dessen Nennwert 250 Ohm ist).

- Das HART-Signal wird von einer oder mehreren HART-Anlagen
(einem Kommunikator und/oder einem PC, die ein HART-Modem haben)
empfangen und bearbeitet.

2.4.5.3 Arbeit mit AIR-20/M2-H nach dem HART-Protokoll

In AIR-20/M2-H wird das HART-Protokoll verwendet, das der
Spezifikation des HART-Protokolls der Version 7 vollstdndig entspricht.
Das Signal kann von jeder Anlage empfangen und bearbeitet werden, die
das vorliegende Protokoll unterstitzt, einschlieRlich, einem handlichen
HART-Kommunikator oder einem PC durch den standardmafigen
Serienport und das zusatzliche HART-Modem. Das HART-Protokoll lasst
das gleichzeitige Vorhandensein im System von zwei Schaltanlagen zu:
einem Steuersystem (dem PC mit dem HART-Modem) und einem
handlichen HART-Kommunikator. Diese zwei Anlagen haben verschiedene
Adressen und verwirklichen den Austausch in der Betriebsart der
Zeitbeteilung des Ubertragungskanals, so dass AIR-20/M2-H die Befehle
jedes von ihnen empfangen und ausflihren kann.

Die Liste der HART-Befehle, die vom Gerat AIR-20/M2-H unterstitzt
werden, ist in der Anlage B angegeben.

Das Benutzerprogramm HARTconfig wird auf dem &auferen PC
installiert und gewahrleistet die Verbindung vom PC mit dem
Messumformer durch das HART-Modem.

Das Programm erlaubt:

- die Ergebnisse der Messungen abzulesen;

- die Parameter der Konfiguration von AIR-20/M2-H abzulesen und
Zu notieren;

- die Nachstellung und den Auslieferungszustand zu erflllen.

Fir die Arbeit des Programms mit AIR-20/M2-H ist das Modem
notwendig, das zum USB-Port des PCs angeschlossen wird (dazu kann
man die HART-Modems HM-10/B (HM-10Ex/B) oder HM-10/U verwenden,
die vom wissenschaftlichen Produktionsbetrieb ,ELEMER* GmbH erzeugt
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werden, oder ein beliebiges Modem anderer Produzenten). Das Modem
kann zu AIR-20/M2-H parallel mit dem Abschlussimpedanz der
Stromschleife 4-20 mA angeschlossen sein oder unmittelbar zu den
Klemmen AIR-20/M2-H.

2.4.6 Hauptbetriebsarten

2.4.6.1 AIR-20/M2-H haben folgende Betriebsarten:
- Messbetrieb;
- Meni-Betrieb

2.4.7. Messbetrieb

2.4.7.1. AIR-20/M2-H geht in den Messbetrieb nach dem
Einschalten der Einspeisung Uber. Die vorliegende Betriebsart ist fir die
Messung des Eingangssignals, die Bildschirmdarstellung der Messwerte,
die Druckumwandlung in das vereinheitlichte Stromsignal 4-20 und 0-5
mA, sowie ins digitale Signal unter dem HART-Protokoll eingesetzt.

2.4.8. MenU-Betrieb

2.4.8.1. Menu-Betrieb ist fir die Editierung der Kennwerte der
Konfiguration, sowie fur die Ausflihrung der speziellen Operationen der
Konfiguration und der Nachstellung eingesetzt.

2.4.8.2. Liste der Konfigurationseinstellungen hat eine zweistufige
Struktur. Die obere Stufe ist das Hauptmeni (siehe die Tabelle 2.20) und
die untere Stufe — das Untermena (siehe die Tabelle 2.21).

2.4.8.3. Die Menuflhrung verwirklicht sich mit Hilfe der Tasten

o <« »

« », « »,« ».

2.4.8.4. Die Taste « 4 » ist fur den Eingang ins Menu von AIR-
20/M2-H aus dem Messbetrieb, fiir den Ubergangs in die Editierbetriebsart,
sowie fur die Einfuhrung (die Aufzeichnung) der erneuerten Kennwerte in
den Datenspeicher des Elektronikblocks von AIR-20/M2-H eingesetzt. Bei
dem Eingang in den MenU-Betrieb wird auf dem Indikator die bedingte
Bezeichnung des editierten Parameters dargestellt.

2.4.8.5. Die Taste « « » ist flr die Durchsicht (die Auswahl) der

Parameter des Menis rickwarts und die Veranderung des Wertes der
editierten Kategorie eingesetzt.
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2.4.8.6. Die Taste « > » ist fur die Durchsicht (die Auswahl) der

Parameter des Meniis vorwarts und die Auswahl der editierten Kategorie
eingesetzt.

2.4.8.7. Der gleichzeitige Druck der Tasten « < » und « > » im

Anzeigemodus (im Editierbetrieb) verwirklicht den Ausgang aus dem
Anzeigemodus (dem Editierbetrieb)ohne Erhaltung der editierten Werte.

2.4.8.8. Der gleichzeitige Druck der Tasten « « » und « > » im

Menu-Betrieb verwirklicht den Eingang in den Messbetrieb.
2.4.8.9. Die Einstellung (die Editierung) der Zahlenwerte des
Parameters wird in der nachsten Reihenfolge durchgefihrt:

o

- driicken Sie die Taste « » im Meni-Betrieb;

»

- wahlen Sie die editierte Kategorie mit Hilfe die Taste « », dabei

blinzelt die editierte Kategorie;

- bei dem Druck der Taste « <« » nimmt die Bedeutung der

editierten Kategorie auf die Einheit zu, nach der Zahl «9» folgt «0», in der
alteren Kategorie nach der Zahl «9» folgt das Zeichen «-», dann «0»;

- Beenden Sie die Editierung des Parameters (mit der Erhaltung des
eingeflhrten Wertes) mit dem Druck der Taste « 4 »;

- Die Abwesenheit wahrend der Editierung des Druckes der Taste im
Laufe von 2 Minuten bringt AIR-20/M2-H in den Messbetrieb, dabei bleiben
die Ergebnisse der Editierung nicht erhalten.

2.4.8.10 Die Auswahl der Kennwerte aus der Liste hat folgende
Besonderheiten:

- nach der Auswahl des entsprechenden Punktes des Menis
driicken Sie die Taste « 4 », dabei beginnt der editierte Parameter zu
blinzeln;

- gehen Sie von einem Kennwert zu anderem mit Hilfe der Taste «

« » - rickwarts, « > » - vorwarts;
- beenden Sie die Editierung des Parameters (mit der Erhaltung der
gewahlten Werte) mit dem Druck der Taste « 4 »;

- Die Abwesenheit wahrend der Editierung des Druckes der Taste im
Laufe von 2 Minuten bringt AIR-20/M2-H in den Messbetrieb, dabei bleiben
die Ergebnisse der Editierung nicht erhalten.
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2.4.8.11 Fir den Eingang ins Men( driicken Sie die Taste « ».
Auf dem Indikator des Sensors erscheint die Mitteilung «PASS» -
Kennwortabfrage (wenn das Kennwort auf die Editierung der Parameter

eingerichtet war). Stellen Sie mit den Tasten « < » und « > » die

Schlisselzahl (die ganze Zahl aus dem Bereich von 1 bis 9999) und

dricken Sie die Taste « 4 ». Wenn das Kennwort richtig eingegeben war,
erscheint auf dem Indikator im Laufe von 1 Sekunde die Mitteilung «YES».
Wenn das Kennwort falsch ist, erscheint auf dem Indikator mit dem Druck

der Taste « 4 » im Laufe von 1 Sekunde die Mitteilung «AcdE», die das

Verbot der Editierung der Parameter bedeutet (nur die Durchsicht ist

erlaubt). Wenn das Kennwort 0 ist, so gibt es keine Kennwortabfrage.
2.4.8.12 Fir den Ubergang aus dem Hauptmenii ins Untermenii (bei

o

der Auswahl des Parameters «Sub») driicken Sie die Taste « ».

Wahlen Sie mit den Tasten « « » oder « > » notwendigen Parameter

des Untermenis und driicken Sie die Taste « o » fur den Eingang in die
Editierbetriebsart, dabei beginnt der dargestellte symbolische Parameter
oder die editierte Kategorie des Zahlenparameters zu blinzeln.

2.4.8.13 In der Editierbetriebsart stellen Sie den erwinschten
« »

Kennwert mit Hilfe der Tasten « » und « » ein. Drlicken Sie die

Taste « 4 ». Das Blinzeln hért auf, und der eingestellte Kennwert bleibt
im Datenspeicher des Gerates erhalten.

2.4.8.14 Fir die Rickkehr aus dem Untermenu ins Hauptmenid und
aus dem Hauptmeni in den Messbetrieb wahlen Sie den Parameter «rEt»

d

und drlicken Sie die Taste « ».
2.4.8.15 Fur die schnelle Rickkehr in den Messbetrieb aus jeder

Stufe des MenUs dricken Sie die Tasten « < » und « > » gleichzeitig

unter der Bedingung, dass der Kennwert auf dem Indikator nicht blinzelt
(d.h. ist die Editierbetriebsart nicht eingeschaltet.

Das Gerat kehrt in den Messbetrieb ohne Erhaltung der
Veranderungen, wenn die Tasten im Laufe von 2 Minuten nicht gedrickt
werden (der selbsttatige Ausgang).
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Tabelle 2.20 — Hauptmend

Punkt des Auslief
i Parameter- erungs
Hauptmenl ) Anmerkungen
bezeichnung zustan
S d
MaReinheiten des Drucks
kPa
Unit oder Die Auswahl der MaReinheiten aus der Liste
MPa
Lr Die untere Grenze des
Messbereiches und des
Bereiches der Umformuing . Die ZahlengréRe aus dem Messbereich des Sensors,
die dem Ausgangssignal 4 mA entspricht
Ur Die obert_e Grenze des Die ZahlengroRRe aus dem Messbereich des Sensors,
Messereiches und des o die dem Ausgangssignal 20 mA entspricht
Bereiches der Umformung gangssig P ’
LtL Die minimale untere Grenze Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
des Messbereiches ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
nur fir die Durchsicht zuganglich
utL Die maximale obere Grenze Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
des Messereiches ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
nur fir die Durchsicht zuganglich
SPAN Der minimale Messbereich Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
und der minimale Bereich der ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
Umformung nur fir die Durchsicht zuganglich
t_63 Die Zeit der Bedampfung 0 sek Wird im Bereich von 0,0 bis 99,9 Sekunden mit dem
Schritt 0,1 Sekunde eingestellt.
PrcS Die Zahl der Dezimalstellen > Bestimmt die Zahl der Dezimalstellen nach dem Komma
nach dem Komma fur die ZahlengréRen auf dem Indikator.
Ind Indizierungsbetrieb kPa Bestimmt die GroRe, die auf dem Indikator dargestellt
oder wird, - den Druck, das Prozent vom Messbereich oder
MPa den Strom.
EUn Typ der Umformungsfunktion B Die Auswahl der linearen «Lin» oder eine Wurzel
c Lin . )
ziehenden «Sqrt» Funktion der Umformung.
SuUb Eingang ins Untermeni Das Untermenu enthalt die zusatzlichen Parameter der
) Konfiguration
rEt Ausgang aus dem MenU Die Rickkehr in den Indizierungsbetrieb der

gemessenen Werte

50




Tabelle 2.21 — Untermeni (“Sub”)

Auslief
. . erungs
Punkt des Untermenus Parameterbezeichnung sustan Anmerkungen
d
OUtP Meni des Stromausgangs ) Der Eingang ins Menu der Angabe der
Parameter des Stromausgangs
Die Auswahl des Stromausgangs fiir Die Auswahl des Hauptstromausgangs,
die Darstellung (nur fur die dessen Werte im Menl des
Ausfiihrungen mit zwei Stromausgangs dargestellt werden. Die
Acti Stromausgangen) - Werte des angetriebenen Stromausgangs
o werden auf Grund der Werte des
g Hauptstromausgangs ausgerechnet
> werden
z Typ des Stromausgangs Die Auswahl der direkten «4-20» («0-5»)
g tYPE 4-20 oder umgekehrten  «20-4»  («5-0»)
= Abhangigkeit der Umformung
ﬂ Betrieb des konstanten Stromes Die Auswahl der konstanten Stromwerte
@ OutF OFF X
3 aus der Liste
2 OErr Niveau vom Strom des Fehlers 37 Die Auswahl des Niveau vom Strom des
Q ' Fehlers aus der Liste (hoch/niedrig)
= — -
Mend der Verschiebung des
SHFt
Stromausgangsa
rEt Ausgang aus dem Menli des ) Die Rickkehr ins Unterment
Stromausgangs
o < SEt Die Einstellung der Verschiebung des ) Die Einstellung der Verschiebungswerte
55 & Stromausgangs des Hauptstromausgangs
8,2 " CLr Abriickung der Verschiebung des Die Nullifikation der Verschiebungswerte
2 5 L g o Stromausgangs des Hauptstromausgangs
§ g S rEt Ausgang aus dem Men( der ) Die Ruckkehr ins Unterment
> O Verschiebung des Stromausgangs
Corr Menu der Korrektion des Der Eingang ins Menu der Korrektion der
Messbereiches ) unteren und oberen Grenzen des
Messbereiches und des Bereiches der
Umformung
Meni der Verschiebung des Drucks Die Verschiebung der gemessenen Werte
SHFt - - 5
auf die aufgegebene Grofle
@ AULL Einstellung von «Null» ) Die Nullifikation des gemessenen
S Druckwertes
5 9 Nachstellung der unteren Grenze des Die Einstellung des genauen Wertes des
25 SELL Messbereiches ) gemessenen Drucks nah an der unteren
g © Grenze des Messbereiches und des
S9 Bereiches der Umformung
5 8 Nachstellung der oberen Grenze des Die Einstellung des genauen Wertes des
© g Messbereiches gemessenen Drucks néh an der oberen
3 SEtH - )
c Grenze des Messbereiches und des
(] .
= Bereiches der Umformung
ret Der Ausgang aus dem Menl der Lo . .
Korrektion des Messbereiches ) Die Rickkehrins Untermend
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Die Fortsetzung der Tabelle 2.21

Ausliefe
Punkt des Untermenis Parameterbezeichnung rungszu Anmerkungen
stand
@ SEt Einstellung der Verschiebung des Die Einstellung der Verschiebungswerte des
o - .
5o Drucks Drucks durch die Nachstellung
- 5% CLr Abriickung der Verschiebung des Die Nullifikation der Verschiebungswerte des
26 3 Drucks . Drucks
§ 50 rEt Ausgang aus dem Menu der Die Ruckkehr ins Unterment
g Verschiebung des Drucks -
>
Prot Menu der Schutzparameter - Der Eingang ins Menu der Schutzparameter
Einrichtung und Editierung des Das Kennwort fir die Editierung der Parameter
PASS Kennwortes 0 der Konfiguration, zulassige Groéf3en von 0 bis
o} 9999
?,, 5 HArt Verbot der Einrichtung und Editierung Verbot «On» oder Erlaubnis «OFF» der
5o der Parameter nach dem OFF Konfiguration des Sensors nach dem HART-
o E HART-Protokoll Protokol
T T GErc Erlaubnis der Einstellung von «Null»
e mit der Hilfe von Reedschalter on Erlaubnis «On» oder Verbot «OFF» der
32 Nullifikation der Angaben vom Reedschalter
fn ) Q
o @ butt Erlaubnis der Einstellung von «Null» Erlaubnis «On» oder Verbot «OFF» der
= mit der Hilfe der Taste on E
Nullifikation der Angaben von der Taste « »
im Messbereich
rEt Ausgang aus dem Untermeni - Die Ruckkehr ins Untermeni
FAct Ruckkehr zum Auslieferungszustand Die Prozedur des Ersatzes aller Parameter des
- Gerates auf die Kopie aus dem Datenspeicher
des Gerétes
rEt Ausgang aus dem Untermenu - Die Rickkehr ins Hauptmeni

2.4.8.16 «Unit» - die MalReinheiten des Drucks. Die volle Liste der
unterstiitzten MaReinheiten: Pas, kPa, mPa, kp/cm?, kp/m?, mm Hg, mBar,

Bar, Atm.

Der Indikator stellt kPa, mPa, kp/cm?®dar. Die Ubrigen Mal3einheiten

kann man durch den HART-Protokoll, dabei werden die Maleinheiten im
Falle der Auswahl der Mal3einheiten, die sich von denen unterscheiden,
die der Indikator darstellen kann, auf dem Indikator nicht dargestellt. Mit
Hilfe des Tastenmenlis kann der Benutzer kPa, mPa, kp/cm2 wahlen,
sowie die MaReinheit auRer dieser Liste, die zum letzten Mal nach dem
HART-Protokoll bestimmt wurde (Auslieferungszustand — kPa oder mPa).
Dabei werden auf dem Indikator die MaReinheiten nicht dargestellt. Bei der
Veranderung der Maleinheiten geschieht die automatische Umrechnung
der Zahl der Zeichen nach dem Komma und den Grenzen der
Messbereiche zu den gewahlten MalReinheiten. Der Parameter bestimmt
die Dimension des Ergebnisses der Messung, das auf den Hauptindikator
herausgefuhrt wird.
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24817 «Lr» und «Ur» sind untere und obere Grenzen des
Messbereiches AIR-20/M2-H. Die gegebenen Parameter bestimmen den
Bereich der Umformung fir die Stromausgange 4-20 mA und 0-5 mA. Die
Werte des Bereiches soll sich innerhalb des maximalen Messbereiches
befinden, der durch das Modell des Sensors gemaly der Tabelle 2.7
bestimmt wird, und den Bedingungen des Parameters «SPAn»
entsprechen. Die zulassigen Werte sind von 999 bis +9999.

2.4.8.18 «LtL» und «UtL» sind minimale untere und maximale obere
Grenzen des Messbereiches. Die Werte der Grenzen werden im
Herstellerwerk gemaR der Tabelle 2.7 erstellt.

Die gegebenen Parameter sind dem Benutzer nur fur die Durchsicht
zuganglich, beim Versuch der Editierung der Parameter erscheint die
Mitteilung «AcdE».

2.4.8.19 «SPAn» ist ein minimaler Messbereich. Der vorliegende
Parameter wird im Herstellerwerk gemafl der Tabelle 2.7 erstellt. Der
Parameter ist dem Benutzer nur fir die Durchsicht zugénglich, beim
Versuch der Editierung der Parameter erscheint die Mitteilung «AcdE». Bei
dem Versuch, die unteren oder oberen Grenzen des Messbereiches zu
erstellen, bei denen der Wert des Bereiches weniger als minimaler wird,
erscheint die Mitteilung «Er12».

2.4.8.20 «t_63» ist die Zeit der Dampfung. Die Konstante der Zeit
des Filters erster Ordnung ist ein Parameter, der den Larm der Messungen
zu verringern |asst. Bei der Einstellung des Wertes von diesem Parameter
ist es notwendig zu berlcksichtigen, dass bei der gestuften Veranderung
des Drucks auf 100 % von dem Messbereich die GroRe der Veradnderung
des Ausgangssignals den Wert von 63 % vom Bereich in der Zeit erreicht,
die im Parameter erstellt ist. Die zuldssigen Werte sind von 0 bis 99,9 mit
dem Schritt 0,1 Sekunde.

2.4.8.21 «PrcS» ist die Zahl der Dezimalstellen nach dem Komma.
Die maximale Zahl der Kommastellen der ZahlengréRen des gemessenen
Drucks, die auf dem Indikator dargestellt werden, sowie der Grenzen des
Messbeiches, die vom Benutzer eingestellt werden. Der Messdruckwert ist
in Form von der Zahl mit dem Dezimalgleichpunkt vorgestellt, der sich
automatisch nach rechts bei der Vergroflerung des Wertes des
gemessenen Parameters wegen der begrenzten Wortlange des Indikators
verschiebt.

Wenn die Zahl der Kategorien fir den ganzen Teil der Zahl (unter
Berucksichtigung des Zeichens) mehr als die Zahl der Kategorien des
Indikators ist, so erscheint auf dem Indikator die Mitteilung «- - - -». Bei der
Editierung des Parameters geschieht die Umstellung des Dezimalpunktes
durch den Indikator. Die zuldssigen Werte sind 0, 1, 2, 3.
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2.4.8.22 «Ind» ist der Indizierungsbetrieb. Der Typ der Abbildung der
gemessenen Grolke auf dem Hauptindikator. Es wird aus der folgenden
Liste gewahlt:

«PrES» ist der Druck in den gewahlten MaReinheiten, «PrOC» - das
Prozent vom Messbereich und «Curr» - der Strom des
Hauptstromausgangs. Bei der Auswahl von «PrOC» und der Auswahl der
Funktion der Umformung mit dem Ziehen der Quadratwurzel wird das
Prozent vom Messbereich auf dem Indikator des Gerates dargestellt und
durch das HART-Protokoll mit der Berucksichtigung der eine
Quadratwurzel ziehenden Abhangigkeit Gbergeben.

2.4.8.23 «FUnc» ist der Typ der Funktion der Umformung, die
Auswahl der linearen «Lin» oder eine Wurzel ziehenden «Sqrt» Funktion
der Umformung des Ausgangssignals. Bei der angeschalteten Funktion
.das Ziehen der Wurzel® wird auf dem Indikator die gemessene
Druckdifferenz dargestellt. Der Messbereich des Drucks mit der normierten
Abweichung wird von 2 bis 100 % fir die Druckdifferenz, die von den
Parametern «Lr» und «Ur» erstellt sind, der Bereich der Umformung der
gemessenen GroRe in die Stromsignale 4-20 mA und 0-5 mA mit der
normierten Abweichung und mit der eine Wurzel ziehenden Funktion wird
entsprechend von 6,26 bis zu 20 mA und von 0,71 bis 5 mA.

2.4.8.24 «Acti» ist die Auswahl des Hauptstromausgangs (nur fur die
Ausfuhrungen mit zwei Stromausgangen: die Kode des Ausgangssignals
05, 05 V, 50, 50 ). Nimmt die Werte «4-20» oder «0-5». In den Punkten
des Menls «TYPE», «OErr», «OutF» werden die Werte fiur den
Hauptstromausgang dargestellt. Die Werte des Nebenstromausgangs
werden aufgrund der Werte des Hauptstromausgangs ausgerechnet.

2.4.8.25. «tYPE» ist der Typ des Stromausgangs. Die Auswahl der
direkten «4-20» («0-5») oder umgekehrten «20-4» («5-0») Abhé&ngigkeit
der Umformung. Fir den Typ der Umformung «4-20» («0-5») entspricht
der unteren Grenze «Lr» der Ausgangsstrom 4 mA flr den Stromausgang
4-20 mA und der Strom 0 mA fir den Stromausgang 0-5 mA, und der
oberen Grenze «Ur» entspricht der Strom 20 mA fir den Stromausgang 4-
20 mA und der Strom 5 mA fir den Stromausgang 0-5 mA. Fur den Typ
der Umformung «20-4» («5-O») entspricht der unteren Grenze «Lr» der
Ausgangsstrom 20 mA fir den Stromausgang 4-20 mA und der Strom 5
mA fiir den Stromausgang 0-5 mA, und der oberen Grenze «Ur» entspricht
der Strom 4 mA fir den Stromausgang 4-20 mA und der Strom O mA fur
den Stromausgang 0-5 mA.

2.4.8.26. «OutF» ist der Betrieb des konstanten Stromes. Der
Parameter ermdglicht die Umstellung des Sensors in den Betrieb der
Emulation der konstanten Werte der Strdme auf den Ausgangen 4-20 mA
und 0-5 mA. Den Wert des Stromes 4-20 mA kann man aus der Liste
wahlen — «OFF» (der Betrieb des konstanten Stromes ist abgeschaltet),
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«3.7», «4.0», «8.0», «12.0», «16.0», «20.0», «22.5» mA. Der Wert 0-5 mA
wird aus der Liste gewahlt— «OFF», 0.0, 1.25, 2.5, 3.75, 5.0, 5.5 mA. Fir
die Umstellung des Sensors in die Betriebsart der Emulation muss man

den vorliegenden Parameter wahlen und die Taste « 4 » dricken». Dann
muss man den Wert des konstanten Stromes fir den Ausgang 4-20 mA

oder 0-5 mA mit der Taste « < » oder « » » wahlen und den Sensor in

den Betrieb der Emulation der Strome in beiden Stromausgangen mit der

Taste « 4 » umstellen.
Der Ausgang aus dem Betrieb der Emulation und die Umstellung
des Sensors in den Messbetrieb verwirklicht sich durch die Auswahl des

Parameters «OFF» mit dem nachfolgenden Druck der Taste « 4 ». Die
Unterbrechung der Stromversorgung oder der Neustart des Gerates
schalten den Betrieb der konstanten Ausgangsstrome automatisch ab.
Wenn es notwendig ist, kann man den Wert des emulierten Stromes im
Stromausgang 4-20 mA oder im Stromausgang 0-5 mA durch die
Einschaltung des Milliamperemeters im Unterbruch des entsprechenden
Stromausgangs kontrollieren-

2.4.8.27. «OErr» ist das Niveau der Strome des Fehlers. Der
Parameter bestimmt das Niveau der Stromausgange in folgenden
Situationen:

- der gemessene Druck ist weniger als untere Grenze des
Messbereiches auf 1,25 % vom Bereich;

- der gemessene Druck ist mehr als obere Grenze des
Messbereiches auf 12,5 % vom Bereich;

- beim Entstehen des Defektes des Sensors.

Von der Tastatur AIR-20/M2-H kann einen unter drei Werte des
Parameters gewahlt werden:

- «OFF»: der Strom des Fehlers ist verboten;

- «Lo»: der Wert des niedrigen Stromes des Fehlers;

- «H»: der Wert des hohen Stromes des Fehlers.

Die Werte der niedrigen und hohen Stréme des Fehlers erstellt man
mit der Hilfe des Programms der Konfiguration «HARTconfig». Der
Auslieferungszustand: «3.7» und «22.5» mA fur den Stromausgang «4-
20», «0.0» und «5.5» fur den Stromausgang «0-5». Die Werte der
niedrigen und hohen Strome des Fehlers fiir den Nebenstromausgangs
wird aufgrund der Werte des Hauptstromausgangs nach der Formel
los =5-(1,,, —4)/16 ausgerechnet, wenn der Hauptstromausgang «4-20»

ist, oder nach der Formel l,o=4+16-1,/5 , wenn der
Hauptstromausgang «0-5» ist. Hier ist I, der Wert des Stromes des
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Fehlers des Ausgangs 4-20 mA, lps — der Wert des Stromes des Fehlers
des Ausgangs 0-5 mA.

2.4.8.28 «Set» im Menl der Parameter des Stromausgangs ist die
Verschiebung des Wertes des Ausgangsstromsignals. Der Parameter lasst
den Wert des Hauptstromsignals auf die erstellte GréRe nach der Formel
I' =1+ Igy verschieben. Die GrofRe der Verschiebung soll 30 % vom
Bereich des Hauptstromausgangs nicht Ubersteigen. Die Verschiebung

«

verwirklicht sich mit der Taste « »«» flir die Verkleinerung des

Stromwertes und mit der Taste « > » fur die Vergrélkerung. Dabei wird

der verschobene Stromwert auf dem Indikator dargestellt und blinzelt.
Nach der Erstellung des erwiunschten Stromwertes muss man die Taste «

4 » flr die Anwendung der Verschiebung driicken. Bei der erfolgreichen
Ausfiihrung der Operation erscheint die Mitteilung «donE». Sonst, wenn
die Grofie der Verschiebung aulier den zulassigen Grenzen liegt, erscheint
die Mitteilung «FAIL». Bei der Verschiebung des Stromausgangs soll man
berlicksichtigen, dass auf die Ausgabe der konstanten Strome die
Verschiebung der Skala keinen Einfluss macht.

2.4.8.29 «CLr» im Menu der Parameter des Stromausgangs ist die
Abrickung der Verschiebung des Stromausgangs. Der Parameter
ermoglicht die Nullifikation der Verschiebungswerte des
Hauptstromausgangs. Fur die Abriickung der Verschiebung muss man die

4 » dricken und die Operation bestatigen: mit der Hilfe der
« »

Tasten « » und « » muss man die Bezeichnung «YES» wahlen und

die Taste « 4 » drucken. Bei der erfolgreichen Ausfiihrung der Operation
erscheint die Mitteilung «donE». Diese Operation muss man vor der
Durchfiihrung der Prifung (die Kalibrierung) von AIR-20/M2-H erfiillen.
2.4.8.30 «Set» im Menu der Korrektion des Messbereiches ist die
Verschiebung der Druckwerte. Der Parameter lasst den gemessenen Wert
auf die aufgegebene GroRe die nicht 30 % vom Messbereich lbersteigt,
nach der Formel P’ = P + Py verschieben. Dabei andern sich die oberen
und unteren Grenzen der Messungen nicht. Das muss man bei der
Analyse der Formung des Stromes des Fehlers (Punkt 2.4.8.27)

bertcksichtigen. Die Verschiebung verwirklicht sich mit der Taste « « »

»

fur die Verkleinerung des Druckwerts und die Taste « » fur die
VergréRerung. Dabei wird der verschobene Druckwert auf dem Indikator
dargestellt und blinzelt. Nach der Erstellung des erwlnschten Druckwerts

Taste «
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muss man die Taste « 4 » fur die Anwendung der Verschiebung driicken.
Bei der erfolgreichen Ausflihrung der Operation erscheint die Mitteilung
«donE». Sonst, wenn die Grofie der Verschiebung auler den zulassigen
Grenzen liegt, erscheint die Mitteilung «FAIL». Vor der Durchfiihrung der
Prifung (die Kalibrierung) von AIR-20/M2-H muss man den Nullwert der
Verschiebung erstellen.

2.4.8.31 «CLr» im Menu der Korrektion des Messbereiches ist die
Abrickung der Verschiebung des Drucks. Der Parameter ermdglicht die
Nullifikation der Verschiebung des Drucks. Fur die Abrickung der

4 » dricken und die Operation
« »

bestatigen: mit der Hilfe der Tasten « » und « » muss man die

Bezeichnung «YES» wahlen und die Taste « 4 » dricken. Bei der
erfolgreichen Ausfiihrung der Operation erscheint die Mitteilung «donE».
Diese Operation muss man vor der Durchfiihrung der Prifung (die
Kalibrierung) von AIR-20/M2-H erfiillen.

2.4.8.32. «<nULL» ist die Erstellung von «Null». Der Parameter ruft
die Verschiebung der Null von AIR-20/M2-i hervor. Fir die Verschiebung
der Null muss man auf den Eingang von AIR den Nulliberdruck fir die
Modelle UD, VD, UVD und HD, den absoluten Nulldruck geben (der
absolute Druck auf dem Eingang soll 0,01 % des Messbereiches fir die
Modelle AD, die Nulldruckdifferenz fir die Modelle DD nicht Gbersteigen).

Dann ist es notig den Parameter «<nULL» mit Hilfe der Tasten « « » und «

|

Verschiebung muss man die Taste «

» zu wahlen. Nach der Stabilisierung der Angaben des Sensors

d

driicken Sie die Taste «
« | o

Tasten « » und « » muss man die Bezeichnung «YES» wahlen und

die Taste « 4 » dricken. Bei der erfolgreichen Ausfiihrung der Operation
erscheint die Mitteilung «donE». Sonst erscheint die Mitteilung «FAIL».
Die Operation der Nullifikation ist moéglich, wenn sich die Angaben des
Messumformers von der Null nicht mehr als auf £5,0 % vom maximalen
Messbereich des Sensors unterscheiden. Die Nachstellung der «Null»
kann man auch mit Hilfe des Reedschalters erfullen (siehe den Punkt
2.4.8.37).

2.4.8.33. «SEtL» ist die Nachstellung der unteren Grenze des
Messbereiches. Fir die Nachstelle der unteren Grenze des Messbereiches
muss man auf den Eingang von AIR den Uberdruck fiir die Modelle UD,

» und bestatigen die Operation : mit Hilfe der
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VD, UVD und HD, den absoluten Druck fiir die Modelle AD, die
Druckdifferenz — fiir die Modelle DD reichen. Der gereichte Druck soll sich
vom Wert des Messbereiches nicht mehr als auf +12 % unterscheiden.

Dann muss man den Parameter «SEtL» mit Hilfe der Tasten « < » und «

»

» wahlen. Nach der Stabilisierung der Angaben des Sensors driicken

d

Sie die Taste « », erstellen Anzeigewert, der dem gereichten Druck

entspricht, mit Hilfe der Tasten « < » und « > » und dricken Sie die

Taste « 4 ». Bei der erfolgreichen Ausfihrung der Operation erscheint
die Mitteilung «donE». Sonst erscheint die Mitteilung «FAIL». Die
Operation ist mdglich, wenn sich der gemessene Druck vom faktischen
nicht mehr als auf 5,0 % vom maximalen Messbereich AIR-20/M2-H
unterscheidet.

2.4.8.34 «SEtH» ist die Nachstelle der oberen Grenze des
Messbereiches und des Bereiches der Umformung. Fur die Nachstelle der
oberen Grenze des Messhbereiches muss man auf den Eingang AIR-
20/M2-H den Uberdruck fir die Modelle UD, VD, UVD und HD, den
absoluten Druck fiir die Modelle AD, die Druckdifferenz — fiir die Modelle
DD reichen. Der gereichte Druck soll sich vom Wert des Messbereiches
nicht mehr als auf £12 % unterscheiden. Dann muss man den Parameter

« »

«SEtL» mit Hilfe der Tasten « » und « » wahlen. Nach der

Stabilisierung der Angaben des Sensors driicken Sie die Taste « 4 »,
erstellen Anzeigewert, der dem gereichten Druck entspricht, mit Hilfe der
Tasten « < » und « > » und dricken Sie die Taste « o ». Bei der
erfolgreichen Ausfiihrung der Operation erscheint die Mitteilung «donE».
Sonst erscheint die Mitteilung «FAIL». Die Operation ist mdglich, wenn sich
der gemessene Druck vom faktischen nicht mehr als auf +5,0 % vom
maximalen Messbereich AIR-20/M2-H unterscheidet.

2.4.8.35. «PASS» ist die Einrichtung des Kennwortes auf die
Konfiguration des Gerates durch das Menli. Man muss den Parameter

«PASS» mit Hilfe der Tasten « < » und « > » wahlen und die Taste «

d «

» driicken, das nétige Kennwort mit der Hilfe der Tasten « » und «

> d

» erstellen und die Taste « » dricken». Bei der erfolgreichen
Ausfiihrung der Operation erscheint die Mitteilung «donE».
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2.4.8.35.1 Wenn das Kennwort verloren wird, kann man es durch
HART-Protokoll ablesen.

2.4.8.36 «HArt» verbietet «On» oder erlaubt «OFF» die
Konfiguration des Gerates nach dem HART-Protokoll.

2.4.8.37 «GErc» erlaubt die Einstellung der Null mit der Hilfe vom
Reedschalter. Der Parameter erlaubt «On» oder verbietet «OFF» die
Nullifikation des Sensors mit der Hilfe des Reedschalters, der sich auf dem
Gehause von AIR-20/M2-H befindet.

Fir die Nachstelle der «Null» bringen Sie den magnetischen
Anhanger (die Option) zum Gebiet «die Zone der Anordnung vom
Reedschalter», die sich auf dem Gehause von AIR-20/M2-H befindet,
wenn AIR-20/M2-H im Messbetrieb ist. Man muss das Blinzeln des
gemessenen Wertes auf dem Indikator erwarten und den magnetischen
Anhanger beim Gebiet «die Zone der Anordnung vom Reedschalter» im
Laufe von drei Sekunden festzuhalten, bis die Mitteilung «donE»
erscheinet. Sonst erscheint die Mitteilung «FAIL». Die Operation ist
moglich, wenn sich der gemessene Druck vom faktischen nicht mehr als
auf £5,0 % vom maximalen Messbereich AIR-20/M2-H unterscheidet.

2.4.8.38 «butt» erlaubt die Einstellung der Null mit der Hilfe der

Taste « < » im Messbetrieb. Der Parameter erlaubt «On» oder verbietet

«OFF» die Nullifikation des Sensors mit Hilfe der Taste « < ».

«

Far die Nachstelle der «Null» dricken Sie die Taste « », wenn
AIR-20/M2-H im Messbetrieb ist. Man muss die blinzelnde Mitteilung
«nULL» auf dem Indikator erwarten und die Taste gedrickt im Laufe von
drei Sekunden festzuhalten, bis die Mitteilung «donE» erscheint. Sonst
erscheint die Mitteilung «FAIL». Die Operation ist méglich, wenn sich der
gemessene Druck vom faktischen nicht mehr als auf 50 % vom
maximalen Messbereich AIR-20/M2-H unterscheidet.

2.4.8.39 «FAct» ist die Wiederherstellung des
Auslieferungszustandes. Der Betrieb ist fur die Wiederherstellung der
Werte der Parameter von Auslieferungszustand AIR-20M2-H entsprechend
dem Auslieferungszustand eingesetzt. Diese Funktion muss man bei der
falschen Konfiguration des Gerdtes vom Benutzer verwenden,
infolgedessen das normale Funktionieren des Gerates gestort wurde.

Fir die Wiederherstellung des Auslieferungszustandes ist es nétig

den Parameter «FAct» mit Hilfe der Tasten « « » und « » » wahlen und

e » dricken. Die Operation muss man bestatigen: mit Hilfe

« »

der Tasten « » und « » muss man die Bezeichnung «YES» wahlen

die Taste «
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und die Taste « 4 » dricken. Auf dem Indikator erscheint die blinzelnde
Mitteilung «rESt» - die Warnung vor dem Anfang der Operation der
Wiederherstellung des Auslieferungszustandes. Dann erfullen Sie keine
Handlungen und erwarten das Erscheinen der Mitteilung von der
erfolgreichen Ausfiihrung der Operation «donE» oder der Mitteilung vom
Fehler «FAIL». Nach dem Wiederherstellung des Auslieferungszustandes
muss man die Nachstelle der «Null» von AIR-20/M2-H entsprechend dem
Punkt 2.4.8.32 durchfihren.

2.4.9. Mitteilungen der Selbstpriifung

2.4.9.1 In AIR-20/M2-H gibt es eine Mdglichkeit der Selbstprifung
der Arbeit der abgesonderten Module des Sensors und der Ausgabe der
Mitteilungen Uber den Zustand des Sensors und die Fehler, die im Laufe
der Arbeit entstehen. Die moglichen Mitteilungen der Selbstprifung und
ihre Beschreibungen sind in der Tabelle 2.22 angegeben.
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Tabelle 2.22

Mitteilung auf
dem Indikator

Beschreibung

Abhilfe

Errl | Der Fehler des Systems. Es wird | Man muss die Einspeisung des Messumformers ausschalten,
die Reparatur oder die Graduierung | dann wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht
gefordert verschwindet, so ist die Reparatur oder die Graduierung

notwendig

Errd | Der Fehler bei dem Aufladen der | Man muss die Einspeisung des Umformers ausschalten, dann
Parameter wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so

ist die Reparatur des Sensors notwendig

Err6 | Der Fehler wahrend der Prifung | Man muss die Einspeisung des Umformers ausschalten, dann
der Parameter wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so

ist die Reparatur des Sensors notwendig

nrdY | Die Daten sind nicht fertig Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so ist die Reparatur

des Sensors notwendig
donE | Die Operation ist erfolgreich | Die Mitteilung von der Ausfiihrung der Operation
beendet
FAIL | Die Operation ist nicht erfolgreich Prifen Sie die Richtigkeit der erflllten Handlungen (die
Ubereinstimmung der Werte dem aufgegebenen Bereich u.a.)
Er1l2 Die Grolke des editierten | Priifen Sie die Ubereinstimmung der Werte dem aufgegebenen
Parameters befindet sich auler | Bereich
dem zulassigen Bereich
AcdE | Die Editierung des Parameters wird | Wenn Sie das falsche Kennwort eingegeben haben, wird die
verboten oder es ist das falsche | Editierung der Parameter verboten. Fur die Mdoglichkeit der
Kennwort eingesetzt Editierung der Parameter muss man aus dem Menu
hinausgehen, wieder eingehen und das richtige Kennwort
eingeben. Versuchen Sie auch nicht, die Parameter zu
editieren, die nur fir die Ablesung vorbestimmt sind.

YES | Das Kennwort ist richtig Das Kennwort ist angenommen, die Editierung ist lhnen

zuganglich

rESt | Die Warnung vor dem Anfang der
Operation der Wiederherstellung
des Auslieferungszustandes

LO | Die gemessene Bedeutung ist | Andern Sie den Messbereich und den Bereich der Umformung
weniger als untere Grenze des | oder vergrofRern Sie den Druck im System
Messbereiches und des Bereiches
der Umformung auf 1,25 % vom
Bereich
HI | Die gemessene Bedeutung ist mehr | Andern Sie den Messbereich und den Bereich der Umformung

als obere Grenze des
Messbereiches und des Bereiches
der Umformung auf 1,25 % vom
Bereich

oder verringern Sie den Druck im System
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2.5. Markierung

2.5.1 Die Markierung wird entsprechend dem GOST-Standard
26828 86 E, GOST-Standard 22520-85 und der Bild
NKGSH.406233.054SB ausgefiihrt.

2.5.2 Markierung der explosionsgeschiitzten Messumformer

2521 Auf der Seitenflache des Gehauses der
explosionsgeschitzten Umformer AIR-20Ex/M2-H, ist das Schild mit der
Markierung des Explosionsschutzes «OExiallCT6 X» aufgestellt und sind
angegeben:

Der Temperaturbereich der Umwelt (in Abhangigkeit von der
Einwirkung):

- -40°C<t,<+70°C;

- -55°C<t,<+70°C;

- -10°C<t,<+70°C;

- -25°C<t,<+70°C;

- -25°C<t,<+80°C;

- -25°C<t,<+70°C;

- eigensichere elektrische Parameter:
- der maximale Eingangsstrom [;: 120 mA;
- die maximale Eingangsspannung U;: 28 V;
- die maximale innere Kapazitat C;: 0,05 uF;
- die maximale innere Induktivitat L;: 0,2 MH.
- die maximale Eingangsleistung Pi: 0,8 Wt.

2.5.2.2 Die Markierung der explosionsgeschutzten Umformer AIR-
20Exd/M2-H.

Auf der AuRenseite des Deckels des Kopfes von AIR-20Exd/M2-H
sind aufgetragen:

- Die Markierung des Explosionsschutzes «1ExdIICT6 X»;

- Die Warnungstafel «die Warnung — OFFNEN, VOM NETZ
ABGESCHALTET».

Auf der Seitenfliche des Gehauses AIR-20Exd/M2-H ist der
Temperaturbereich der Umwelt (in Abhangigkeit von der Einwirkung)
angegeben:

- -40°C<t,<+70°C;

- -55°C<t,<+70°C;

- -10°C<t,<+70°C;

- -25°C<t,<+70°C;

- -25°C<t,<+80°C;

- -25°C<t,<+470°C;

ININ A
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2.5.2.3 AIR-20/M2-H von der Sauerstoffeinwirkung sind mit dem
Zeichen «O,» markiert. Auf dem Gehause des elektronischen Umformers
AIR-20/M2-H von der Sauerstoffeinwirkung existiert die Aufschrift «der
Sauerstoff. Olgefahrlich».

2.5.3 Die Weise des Auftragens der Markierung ist das Aufkleben
(mit Hilfe des zweiseitigen Klebebandes) des Schildes, das auf der Folie
mit der Siebdrucktechnik erledigt ist, das gewahrleistet die Unversehrtheit
der Markierung im Laufe von der ganzen. Nutzungsdauer.

2.5.4. Die Plombensicherung von AIR-20Exd/M2-H auf dem
Herstellerbetrieb wird nicht ausgefiihrt. Die Plombensicherung von AIR-
20Exd/M2-H wird vom Kunden an der Stelle der Ausnutzung ausgefuhrt.

2.6 Verpackung

2.6.1 Das Einpacken wird entsprechend dem GOST-Standard
23170-78E ausgefihrt.

2.6.2 Das Einpacken von AIR-20/M2-H wird in den geschlossenen
Raumen bei der Umgebungstemperatur von Plus 15 bis Plus 40 °C und bei
der relativen Feuchtigkeit 80 % bei der Abwesenheit in der Umwelt der
aggressiven Beimischungen ausgefiihrt.

2.6.3 Vor dem Einpacken schliet man die Lécher fur die Kabel und
die Lécher der Stutzer mit den Kelchen oder den Verschlussklappen, die
die innere Kammer vor der Verschmutzung schitzen, und das Schnitzwerk
- von mechanischen Beschadigungen.

Vor dem Einpacken von AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung flhrt
man das Entfetten und die Reinigung nach Fihrungsdokumenten 92-0254
Arbeitshohle, die Verschlussklappen, der Stutzblchsen durch.

Die Details der Montagesatze von AIR-20/M2-H der
Sauerstoffeinwirkung, die die Reinigungen und das Entfetten bekommen
und nicht bekommen haben, werden von einander abgesondert
eingepackt
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3. BESTIMMUNGSGEMARE VERWENDUNG DER ERZEUGNISSE

3.1. Inbetriebnahme der Erzeugnisse

3.1.1. Hinweise der SicherheitsmaRnahmen

3.1.1.1. Arbeitssicherheit der AIR-20/M2-H wird gewahrleistet:

- von der Haltbarkeit der Messkammern, die den Normen
entsprechen, die in den Punkte 2.2.17 bestimmt sind;

- von der Isolation der Stromkreise entsprechend den Normen, die in
den Punkten 2.2.20, 2.2.21 bestimmt sind;

- von der sicheren Befestigung bei der Montage auf dem Objekt;

- durch die Konstruktion (alle Bestandteile des Messumformers, die
unter Spannung sind, befinden sich im Gehause, das den Schutz des
Bedienungspersonals von der Berlhrung mit den Details und mit den
Knoten gewahrleistet, die unter Spannung sind.

3.1.1.2. Nach der Schutzart des Menschen von dem Stromschlag
entsprechen AIR-20/M2-H Klasse Il entsprechend dem GOST-Standard
12.2.007.0-75.

3.1.1.3. Die Erdung verwirklicht sich mit Hilfe der Schraube mit den
Scheiben, die auf dem Gehause von AIR-20/M2-H angeordnet sind.

3.1.1.4. Bei dem Test von AIR-20/M2-H muss man die allgemeinen
Sicherheitsanforderungen nach 12.2.091-2013 einhalten, und bei der
Ausnutzung - «Technische Betriebsbestimmungen der
Stromlieferungsanlagen der Kunden» und «Die Sicherheitsmafregeln bei
der Ausnutzung der Elektroanlagen der Kunden» fir die Anlagen mit der
Spannung bis 1000 V, die von der Staatlichen Energiewirtschaftsinspektion
behauptet sind.

3.1.1.5. AIR-20/M2-H sollen vom Personal bedient werden, das
entsprechend «Den Sicherheitsmallregeln bei der Ausnutzung der
Elektroanlagen der Kunden» die Qualifikationsgruppe nach der
Sicherheitstechnik mindestens Il hat.

3.1.1.6. Bei dem Test der Isolation und der Messung ihres
Widerstands muss man Sicherheitsanforderungen berucksichtigen, die fur
die Testeinrichtung bestimmt ist.

3.1.1.7. Den Ersatz, den Anschluss und die Abschaltung der AIR-
20/M2-N von den Magistralen, die die gemessene Umgebung zuflhren,
muss man beim fehlenden Druck in den Magistralen und der
abgeschalteten Stromversorgung ausfihren.

3.1.1.8. Die Messumformer AIR-20A/M2-H, AIR-20AEx/M2-H (mit
erhohter Sicherheitt) entsprechend HIM — 001 — 97 (OlNB — 88/97) gehdren
zu den Klassen der Sicherheit 2, 3 oder 4:

- zweckgemal — zu den Elementen des Normalbetriebs;

- nach dem Einfluss auf die Sicherheit — zu den Elementen, die
wichtig fur die Sicherheit sind;
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- nach dem Charakter der erledigten Funktionen — zu den
Steuergliedern.

Das Beispiel der Klassifikationsbezeichnung 2, 2NR, 2R, 2N, 3,
3NR, 3R, 3N oder 4.

3.1.1.9 AIR-20A/M2-H sind feuerfest, d.h. U(bersteigt die
Wabhrscheinlichkeit des Entstehens des Brandes in den angegebenen
Messumformern 10° im Jahr entsprechend dem GOST-Standard
12.1.004-91 wie in Normalbetrieb, als auch in Notbetrieb nicht. Als Brand
halt man das Entstehen des offenen Feuers auf den Auflienflachen der
Messumformer oder den Auswurf der brennenden Teilchen von ihnen.

3.1.1.10 Beim Test und der Ausnutzung von AIR-20A/M2-H, AIR-
20AEx/M2-H muss man auch die Forderungen von HI1 - 001 - 97 (Olb-
88/97), PNAE T - 1 — 024 — 90 (PBJA RU AC-89), HIN-016-05 (OPB OATL)
beachten.

3.1.1.11. Die Ausnutzung der AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung
soll sich unter Beachtung der Sicherheitsanforderungen verwirklichen, die
der GOST-Standard 12.2.052-81, GOST-Standard 12.2.003-74, «Die
Regeln der Einstellung und der sicheren Ausnutzung der Gefallen, die
unter dem Druck arbeiten», die von der Energiewirtschaftsinspektion
sanktioniert werden, «Die Regeln der Sicherheitstechnik und der
Produktionshygiene bei der Produktion des Sauerstoffs»,
Fachgebietsstandard 26-04-2158-78, Fachgebietsstandard 26-04-2574-80,
Werkstandard 2082-594-2004 bestimmen.

3.1.1.12 Bei der Erstinbetriebnahme soll die innere Hoéhle von AlIR-
20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung, die mit dem Sauerstoff kontaktiert,
entdlt sein.

3.1.2, AuRere Sichtpriifung

3.1.2.1. Bei der auferen Sichtprifung stellt man die Abwesenheit
der mechanischen Beschéadigungen, die Ubereinstimmung der Markierung
fest, prift man die Komplettierung.

Bei Vorhandensein von den Defekten, die die Arbeitsfahigkeit von
AIR-20/M2-H beeinflussen, die Nichtlbereinstimmungen die
Komplettierung, der Markierungen bestimmt man die Mdglichkeit ihrer
weiteren Anwendung.

3.1.2.2. Bei jedem AIR-20/M2-H prift man das Vorhandensein des
Passes mit der Notiz der Abteilung Gitekontrolle.

3.1.3. Erprobung
) 3.1.3.1. Vor dem Einschluss muss man sich von der
Ubereinstimmung der Einstellung und der Einrichtung von AIR-20/M2-H
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den Hinweisen Uberzeugen, die in den Punkten 3.1.4 der vorliegenden
Leitung berichtet sind.

3.1.3.2. Man muss AIR-20/M2-H an die Stromquelle und das
Messgerat entsprechend den Bildern 3.1, 3.2 oder 3.3, 3.4 anschlielen.

3.1.3.3 Man muss AIR-20/M2-H mindestens 5 Minuten erwarmen.

3.1.3.4 Man muss sich in der Arbeitsfahigkeit von AIR-20/M2-H nach
den Angaben des Messgerates Uberzeugen.

3.1.3.5 Man muss ,die Null“ prifen und je nach Bedarf die
Nachstelle ,der Null, ausfihren:

- man muss auf den Eingang den Nulliberdruck — fur AIR-20/M2-H-
UD, UVD, VD, HD, den absoluten Nulldruck (der absolute Druck auf dem
Eingang soll 0,01 % Pgnax nicht Gbersteigen) - fur AIR-20/M2-H-AD; die
Nulldruckdifferenz - fir AIR-20/M2-H-DD reichen;

- man muss ,die Null“ gemafl dem Punkt 2.4.8.29 der vorliegenden
Leitung einstellen.

Das Programm HARTconfig ermdglicht das Programmnachstelle
sowohl ,der Null, als auch des Bereiches des Ausgangssignals. Der Wert
der gemessenen Grole soll sich dabei in den Grenzen des Messbereiches

befinden.
4..20 MA, 20..4 MA 4..20 WA, 20..4 MA
AVP-20/M2-H T\ (’j\”r'zzzo’w'”
(Ar-02, B1-906 03)
Ar-03) [ LEMb [ R Ak-08) gg:i ‘1> 250 Om
+20 MA | 1 e B + SO 2—"'\/MA‘ —
£
20 WA |2 HalE]
+20 MA | 3 addr=0 |[+5MA |4
+5MA |4
4..20 MA, 20..4 MA N
AVIP-20/M2-H FAN
(Ar-02, BN-906
Ar-03) [ Lgms [>
+20 MA | 1 '@" +
20 A | 2 »
+20 WA | 3
+5MA |4

R — die geeichte Widerstandsspule;
V — Voltmeter;

MA — mA.

Bild 3.1 — Schaltplan der Anschliisse

Variante mit der Polaritat des Speiseanschlusses «K1+»
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4..20 mA, 20...4 MA

ANP-20/M2-H MKCY-260
(AT-02,
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+20 MA | 3 24V
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MKSV-260 — das geeichte Kalibrator-Messgerat der
vereinheitlichten Signale, Hersteller - wissenschaftlicher

Produktionsbetrieb ,ELEMER" GmbH

Bild 3.2 -

4..20 MA, 20...4 mA

(AT-02,
AT-03)
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-20 MA
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(AT-02,
AT-03)

ANP-20/M2-H

LEMb

-20 mA

+20 MA

+5 MA

+20 MA
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Schaltplan der Anschliisse
Variante mit der Polaritat des Speiseanschlusses «K1+»

4..20 MA, 20...4 MA

R — die geeichte Widerstandsspule;
V — Voltmeter;
MA — mA.
Bild 3.3 - Schaltplan der Anschllisse
Variante mit der Polaritat des Speiseanschlusses «K1+»
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4..20 MA, 20...4 MA

AUP-20/M2-H NKCY-260
(Ar-02,
Ar-03) LEMb |~ I+
20MmA | 1= E Lz
+
+20 MA |2 A
+5MA |3 24V
+20 MA |4
[ KkaGens ke
3 KoMnnekTta
NKCY-260
Bild 3.4 - Schaltplan der Anschlisse Variante mit der Polaritat des

Speiseanschlusses «K1--»

3.1.4. Montage der Erzeugnisse

3.1.4.1. AIR-20/M2-H werden an den Einsatzort in der Lage
aufgestellt, die fir den Betrieb und die Bedienungen bequem ist. Dabei ist
die Ordnung der Montage der Messumformer des Wasserdrucks im Punkt
3.1.4.10 gebracht. Je nach den Parametern der kontrollierten Umgebung
und der Bedingungen der Auswahl des Drucks werden AIR-20/M2-H-DD
entsprechend dem Bild 3.5 - 3.8 aufgestellt. Es ist nétig zu bertcksichtigen,
dass die Orientierung des Messumformers, besonders mit der oberen
Grenze der Messungen +0,063 klMa — £10 k[Ma, die Verschiebung und die
Notwendigkeit der Nachstelle des Anfangssignals auf die GroRe
verursachen kann, die von den treibenden Kraften, der Sensibilitdt des
Messumformers und seinem Anstieg abhangt. Bei der Auswahl des
Aufstellungsortes von AIR-20/M2-H muss man Folgendes berlcksichtigen:

- AIR-20/M2-H von der allgemeinindustriellen und der
Sauerstoffeinwirkungen darf man nicht in den explosionsgeféahrlichen
Raumen aufstellen, AIR-20Ex/M2-H, AIR-20Exd/M2-H darf man in den
explosionsgefahrlichen Raumen aufstellen;

- Die Aufstellungsorte der Umformer sollen die bequemen
Bedingungen fur die Bedienung und den Abbau gewahrleisten;

- Bei der Aufstellung von AIR-20Exd/M2-H in den
explosionsgefahrlichen Zonen (entsprechend der Markierung) soll das
Anschlieen des Gerates mit dem Kabel erfiillt werden, das Einhaltung der
Anforderungen des Explosionsschutzes gewahrleistet, mit dem
Auflendurchmesser, der den verwendeten Typen der Kabeleinfihrung
entspricht (siehe Tabelle B.1 1 Anlage B).

Fir die beste Ubersicht des Indikators oder fiir den bequemen
Zugang zu zwei Abteilungen des Elektronikblocks des Sensors (zum
Klemmstein und den Steuerungstasten) kann der Gehduse des
elektronischen Blocks bezlglich des Blocks des Sensors auf den Winkel
von +135 ° umgedreht sein.
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Far die Wendung des Gehauses des Elektronikblockss beziglich
des Sensorblocks ist es notwendig:

- die Sperrschrauben zu schwachen;

- das Gehause des elektronischen Blocks um die senkrechte Achse
auf den geforderten Winkel innerhalb von +/- 135 © umzudrehen;

- die Sperrschrauben festzuziehen.

Fir die Bequemlichkeit vom Ablesen der Angaben ist der LCD-
Anzeige mit der Hand auf den geforderten Winkel umzudrehen.

3.1.4.2 Genauigkeit der Messung des Drucks hangt von der richtigen
Montage des Messumformers und der Impulsleistungen von der
Druckentnahmestelle bis zum Messumformer ab. Die Anschlussréhre
sollen durch den kirzesten Abstand angelegt sein. Die Druckentnahme
empfiehlt man an den Stellen durchzufiihren, wo die Geschwindigkeit der
Bewegung des Mediums minimal ist, der Strom ohne Verwirbelungen ist,
d.h. auf den geraden Grundteilen der Rohrleitung bei der maximalen
Entfernung von Verschlussvorrichtungen, Krimmern, Abgleichern und
anderen Hydraulikanschlissen. Bei dem pulsierenden Druck des Mediums,
den Flussigkeits- und Gasschlagen sollen die Anschlussrohre mit den
Ableitungen in der Art von schleifenartigen Dampfern sein.

Die Temperatur des Messmediums in der Arbeitskammer des
Messumformers soll die zugelassene Temperatur der Luft nicht
Ubersteigen. Da es in der Arbeitskammer des Messmformers keinen
Durchlauf des Mediums gibt, soll die Temperatur auf dem Eingang in den
Umformer in der Regel 120 °C nicht Gbersteigen. Fir die Senkung der
Temperatur des Messmediums auf dem Eingang in die Arbeitshéhle stellt
man den Umformer auf der Anschlusslinie ein, deren Lange fur AIR-20/M2-
H-DD mindestens 3 m empfohlen wird, und fir die Gbrigen Sensoren -
mindestens 0,5 m ist. Die angegebenen Langen sind voraussichtlich,
hangen von der Temperatur des Mediums, dem Durchmesser und dem
Material der Anschlusslinie ab, und koénnen verringert werden. Um die
mechanische Einwirkung auf die Druckumformer seitens der Impulslinien
auszuschlie®en, muss man das Festigen der Anschlusslinien vorsehen.

AIR-20/M2-HD sind flr die technologischen Prozesse mit der sich
langsam andernden Temperatur des Betriebsmediums eingesetzt. Fur die
Errungenschaft der maximalen Genauigkeit der Messungen ist es
notwendig, dass sich die Temperatur des Messmediums in der Zone der
offenen Membran von die Umgebungstemperatur nicht mehr, als auf 5 ‘C
unterscheidet.

Die Impulsleitungen sollen eine einseitige Neigung (mindestens
1:10) von der Druckentnahmestelle haben, nach oben zum Messumformer,
wenn das Messmedium - das Gas und nach unten zum Messumformer,
wenn das Medium Flissigkeit ist. Wenn es unmdglich ist, muss man bei
der Messung des Drucks oder der Druckdifferenz des Gases in den
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unteren Punkten der Anschlusslinie Absetzgefalie, und bei der Messung
des Drucks oder der Druckdifferenz der Flissigkeit in den hdchsten
Punkten Gasaufnehmer einstellen.

Die Absetzgefale empfiehlt man vor dem Messumformer und in
anderen Fallen besonders bei den langen Anschlusslinien und bei der
Anordnung des Umformers niedriger als die Druckentnahmestelle
einzustellen.

Die empfohlenen Schemen der Anschlusslinien sind bei der Gas-,
Dampf- und Flussigkeitsmengenmessung sind auf den Bildern 3.5 — 3.8
dargestellit.

Schaltplan der Impulsleitungen bei der Gasmengenmessung

T b2
| =
T M3
WAl
11 3.2
Y1 2 ,
1 |'| 3 Y - 1
e l
T bob

Bild 3.5 Bild 3.6

Die Bezeichnungen zu den Bildern 3.5 und 3.6:
1 - Drossel;

2 - Ausblaseventil;

3 - Ventil;

4 - Sensor;

5 - Absetzgefal.
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Schaltplan der Impulsleitungen bei der Dampfmengenmessung

3
LR
¥ 4
t__ 4
a o
Bild 3.7
Die Bezeichnungen zum Bild 3.7:
1 - Drossel;
2 - AusgleichsgefaR;
3 - Ventil;

4 - Ausblaseventil;
5 - Absetzgefal;
6 - Sensor;

7 - Gasaufnehmer
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Schema der Impulsleitungen bei der Flussigkeitsmengenmessung

Bild 3.8
Die Bezeichnungen zum Bild 3.8:
1 — Drossel,;
2 — Ausblaseventil;
3 — Ventil;
4 — Sensor;

5 — Absetzgefaly;
6 — Gasaufnehmer

Fir das Durchblasen der Impulsleitungen sollen die selbstdndigen
Einrichtungen vorgesehen werden.

In den Impulsleitungen von der Druckenthahmestelle zum
Druckumformer empfiehlt man, zwei Zweidurchgangshahne oder einen
Dreidurchgangshahn fur die Abschaltung des Messumformers von der
Linie und seiner Verbindung mit der Atmosphare einzustellen. Es
vereinfacht die periodische Kontrolle der Erstellung des Ausgangssignals,
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das dem unteren Wert des gemessenen Drucks entspricht, und den Abbau
des Messumformers.

In den Impulsleitungen von der Drossel zum Messumformer der
Druckdifferenz empfiehlt man auf jeder Linien ein Ventil (oder einen
Kugelhahn) fir die Verbindung der Linie mit der Atmosphare und das Ventil
fur die Abschaltung des Messmformers einzustellen.

AIR-20/M2-H kdnnen mit den Klappenblécken versorgt werden.

Das AnschlieBen des Umformers an die Impulsleitung verwirklicht
sich mit Hilfe des vorlaufig angeschwei3ten zum Rohr der Linie Nippels
oder mit Hilfe des Montageflansches, der das konische Schnitzwerk K1/4”
oder K1/2” GOST-Standard 6111-52 fir das Aufschrauben auf die Enden
des Rohrs der Linie hat (die Variante nach Wahl des Kunden). Die
Verdichtung des konischen Schnitzwerks verwirklicht sich in Abhangigkeit
vom Messmediums mit der Fluoroplastband oder dem Phaolitkitt (50 %
nach dem Gewicht der Kante des rauen Phaolitblattes, das in 50 % von
Bakelitlack aufgelost ist).

Vor dem AnschlieBen an dem Umformer sollen der Leitungen
sorgfaltig fir die Verkleinerung der Maoglichkeit der Verschmutzung der
Kameras des Sensorblocks des Messumformers ausgeblast werden.

Vor der Erstellung des Messumformers der Sauerstoffeinwirkung
muss man sich in Verflgbarkeit der Stempels ,Entdlt* im Pass des
Umformers Uberzeugen. Vor dem AnschlieRen des Messumformers muss
man die Anschlusslinien mit der reinen zusammengepressten Luft oder
dem Stickstoff ausblasen. Die Luft oder der Stickstoff sollen keine Ole
enthalten. Bei der Montage ist das Eindringen der Fette und Ole in der
Messumformerskamera unzuldssig. Im Falle ihres Eindringens muss man
das Entfetten des Messumformers und der Anschlusslinien durchfiihren.

Vor der Montage muss man die Montageteile, die sich mit dem
Sauerstoff berGhren, entdlen.

3.1.4.3 Nach dem Abschluss der Montage der Messumformer muss
man die Anschlussstelle auf die Dichtheit beim maximalen Arbeitsdruck
prufen. Der Ruckgang des Drucks fur 15 Minuten soll nicht 5 % vom
maximalen Arbeitsdruck Ubersteigen.

3.1.4.4 Die Erdung des Gehduses des Umformers verwirklicht sich
mit Hilfe des Leitungsdrahts vom Schnitt 1,5 Mmm* vom Geratereifen der
Erdung zur speziellen Klemme.

3.1.4.5 Die Montage der Verbindungsleitung

Bei der Montage fir die Verlegung der Verbindungsleitung empfiehit
man, die Kontrollkabel mit der Isolierung aus Polyvinylchlorid zu
verwenden. Man kann auch die anderen Kabel mit dem Schnitt der Ader
maximal 1,5 Mm? anwenden.

Es wird die Anwendung des abgeschirmten Kabels mit der
isolierenden Hulle beim Aufenthalt unweit von den Stellen der Verlegung
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der Verbindungsleitung der Elektroanlagen von der Arbeitsleistung mehr
als 0,5 Kilowatt empfohlen.

Das AnschlieBen der Verbindungsleitung zum Messumformer
verwirklicht sich durch die Loécher der Kabeleinfihrungen mit der
nachfolgenden Verdichtung der Lécher. Die ungenutzte Kabeleinflihrung
soll vom Blindverschluss dicht geschlossen sein.

3.1.4.6 Die Montage der Messumformer mit dem Steckverbinder

Bei der Montage der Messumformer empfiehlt man das Léten zur
Steckdose vom mehradrigen Kabel mit dem Schnitt der Sehne 0,35-0,5
Mm® als MGTF TU16-505.185 oder MGSV TU16-505.437 durchzufiihren.

3.1.4.7 Die Montage der Messumformer mit dem HART-Protokoll

Das bei der Montage verwendete Kabel ist ein abgeschirmtes
geflochtenes Paar. Der Bildschirm wird nur auf der Empfangsseite - beim
Widerstand der Belastung geerdet. Das nicht abgeschirmte Kabel kann
verwendet werden, wenn die elektrischen Stérungen in der Leitung die
Qualitdt der Verbindung nicht beeinflussen. Der Durchmesser des
Stromleiters ist - 0,51-1,38 mm bei der allgemeinen Kabellange weniger als
1500 m und 0,81-1,38 mm bei der allgemeinen Kabellange mehr 1500 m

3.1.4.8 ,Mehrpunkt-Betriebsart® der Messumformer mit dem HART-
Protokoll

In der ,Mehrpunkt-Betriebsart® arbeitet der Messumformer in der
Betriebsart nur mit dem digitalen Ausgang. Das Analogsignal wird
automatisch gleich 4 mA aufgestellt und hangt vom Eingangsdruck nicht
ab. Die Information Uber den Druck wird nach dem HART-Protokoll
ausgelesen. An ein Paar Leitungsdrahte kénnen bis zu 15 Sensoren
angeschlossen sein. Die Zahl der Umformer klart sich vom Fallen der
Spannung in der Verbindungsleitung, sowie der Spannung und der
Arbeitsleistung des Energieblocks. Jeder Messumformer in der
.Mehrpunkt-Betriebsart” hat die einzigartige Adresse von 1 bis zu 15 und
der Abruf zum Messumformer geht an diese Adresse. AIR-20/M2-H hat in
der gewdhnlichen Betriebsart die Adresse 0. Wenn ihm die Adresse von 1
bis zu 15 verliehen wird, so geht der Messumformer automatisch in die
-Mehrpunkt-Betriebsart* iber und stellt den Ausgangsstrom 4 mA ein. Der
Kommunikator oder ACYTI bestimmen die Messumformer, die an die
Linie angeschlossen sind, und kdnnen mit jedem von ihnen arbeiten.

Wenn es erforderlich ist, die ,Mehrpunkt-Betriebsart® im
eigensicheren Stromkreis einzustellen, so kann an ein Paar Leitungsdrahte
nicht mehr als zwei AIR-20M2-H angeschlossen sein. Es ist von der
Notwendigkeit bedingt, den zugelassenen Wert der summarischen
Kapazitat im Stromkreislauf der Sensoren zu gewahrleisten.

3.1.49 Bei der Auswahl des Schaltplan der auRerlichen
Vereinigungen muss man Folgendes berucksichtigen:
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1) fur galvanisch verbundenen Stromkreisldufe der Messumformer,
die die zweidrahtige Verbindungsleitung und das Ausgangssignal 4-20 mA
haben, wird die Erdung der Belastung jedes Messumformers, aber nur
seitens der Stromquelle zugelassen;

2) fur galvanisch geteilte Einspeisungskanale der Messumformer
wird zugelassen:

- die Erdung einer beliebigen Durchfiihrung der Belastung jedes
Messumformers;

- die Verbindung der Belastungen von einigen Messumformern
untereinander unter Vorbehalt der Verbindung nicht mehr als einer
Durchflihrung der Belastung jedes Messumformers;

3) st es fur die Druckmesssumformer, die die
Vierdrahtverbindungsleitung haben, empfehlenswert, individuelle
galvanisch geldste Einspeisungskanale zu verwenden;

4) fur die Senkung des Niveaus der Stérungen in Analog- und (oder)
dem digitalen Signal auf Grund vom HART-Protokoll empfiehlt man fiir die
Druckumformer individuelle galvanisch geloste Einspeisungskanéle zu
verwenden.

Fir die Verminderung des Pulsierensniveaus des Ausgangssignals
des Umformers wird parallel dem Widerstand der Belastung zugelassen,
den Kondensator anzuschalten, dabei ist es nétig den Kondensator mit der
minimalen Kapazitdt zu wahlen, die das zuladssige Pulsierensniveau
gewahrleistet. Es ist empfehlenswert, die Kondensatoren mit der
Arbeitsspannung nicht weniger als 50 V und die den Strom habenden
AusflieBen nicht mehr 5 mkA fur das Signal 4-20 mA nicht meht als 1 MkA
fur das Signal 0-5 MA zu verwenden. Fir die Messumformer mit dem
digitalen Ausgangssignal auf Grund vom HART-Protokoll wird nicht
zugelassen, die zusatzliche Kapazitat auf dem Widerstand der Belastung
einzustellen.

Die elektrische Montage von AIR-20/M2-H soll im Zusammenhang
mit den Schaltplanen der elektrischen Verbindungen erzeugt werden., die
auf den Bildern 2.6, 2.33, 2.42 - 2.44 angegeben sind.

Die elektrische Montage der explosionsgeschuitzten Messumformer
AIR-20Ex/M2-H soll entsprechend den Schaltplanen der elektrischen
Verbindungen erzeugt werden, die auf den Bildern 2.34, 2.41 dargestellt
sind.

3.1.4.10. Die Ordnung der Montage des Wasserdruckumformer:

1. Stellen Sie die erste Sektion des Umformers von der
Schutzklammer nach unten ein.

2. Die Sektion mit den Handen haltend, stellen Sie in Anschlul¥fitting
2 (Bild 3.9) das Rohr der zweiten Sektion des Umformers mit bestimmten
Uberstreifringen und der Mutter 1 so ein, dass Vorderiiberstreifringen in die
Grindung von Fitting 2 dicht eingegangen ist.
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3. Ziehen Sie die Mutter 1 zweiter Sektion von der Bemuhung der
Hand fest.

4. Dann ziehen Sie die Mutter 1 mit Hilfe des Steckschlissels auf 25
bis zur Uberlagerung der Zeichen an den Randern der Mutter 1 und Fitting
2 und noch auf 1/4 Wendungen fest. Dabei muss man vom zweiten
Steckschlissel auf 25 Fitting 2 fixieren.

5. Machen Sie die Operationen nach dem Punkt 1-4 mit allen
Sektionen des Messumformers.

6. Die Disc 4 stellen Sie auf der letzten Sektion in die geforderte
Lage fest, schwachen Sie und ziehen die Mutter 3 der Kabeleinfiihrung mit
der Hilfe des Steckschlissels auf 30 fest.

7. Ziehen Sie die Mutter 5 auf der letzten Sektion des Umformers
vom Schlissel auf 17 fest.

8. Festigen Sie den Umformer im Betriebsort entsprechend den
Forderungen des Projektes der Montage.

Aufmerksamkeit! Es ist nicht zugelassen, bei der Auffihrung das
Kabel zu halten, das aus der letzten Sektion des Umformers hinausgeht.

Die Arbeit soll von zwei Mitarbeitern erzeugt werden.
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Die Bezeichnungen zum Bild 3.9:

1 — Mutter mit dem ,schlisselfertigen Umfang 25;
2 — Fitting mit dem ,schlisselfertigen” Umfang 25;
3 — Mutter mit dem ,schlisselfertigen“ Umfang 30;
4 — Disc;

5 — Mutter mit dem ,schlusselfertigen“ Umfang 17;

Bild 3.9
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3.2 Die Anwendung der Erzeugnisse

3.2.1 Bei der Abgabe auf den Eingang AIR-20/M2-H des Messdrucks P
wird sein Wert nach den Formeln ausgerechnet:

po=lu (P, —P,)+P, (3.1)

-1,
- fur die linear-absteigende Abhangigkeit:
p='=ls -(P,—P,)+P, (3.1.1)
1, =1,
- fir die eine Wurzel ziehende steigende Abhangigkeit:

2

I1-1

P=|—1 | .(P,-P,)+P, (3.2)
[B _IH

- fur die eine Wurzel ziehende absteigende Abhangigkeit:

2
P=(ﬂ] (P, —P,)+P,
Ly =1 (3.2.1)

wo alle Bezeichnungen im Punkt 2.2.3. entschlisselt werden.
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4 UBERPRUFUNGSMETHODIK

4.1 Die Uberpriifung von AIR-20/M2-H filhren die Messdienste oder
andere auf das Recht der Priifung akkreditierte Organisationen durch. Die
Forderungen zur Organisation, dem Uberpriifungsverfahren und die Form
der Vorstellung der Uberpriifungsergebnisse werden nach der Form
bestimmt, die im Dokument ,Das Uberpriifungsverfahren der Messmittel,
die Forderungen zum Zeichen der Uberpriifung und dem Inhalt des
Zeugnisses Uber die Uberpriifung», die von dem Erlass des Ministeriums
fur Industrie und Handel Russlands vom 2. Juli 2015 Ne 1815 behauptet
und dem Dokument ,Die Druckmessumformer AIR-20/M2 Das
Uberpriifungsverfahren. NKGSH.406233.028MP»  stehen, das in
vorgeschriebenen Ordnung bekraftigt wurde.

4.2 Bei der Uberpriifung AIR-20/M2-H mit dem Medientrenner (PC)
wird die summarische Abweichung y nach der Formel ausgerechnet:

v=|vo+nl,

Wo v, die Grenze der zugelassenen aufgefiihrten Hauptabweichung
von AIR-20/M2-H ist (siehe die Tabelle 2.5 ,Die Grenzen des
zugelassenen aufgefiihrten Hauptfehlersy»);

y1— die Zusatzabweichung, die PC bringt (siehe Tabelle B. 5 «Die
Einstellung des Medientrennersy).

4.3 Die Zwischenzeit zwischen den Uberprifungen betragt funf
Jahre:

4.4 Das Uberprifungsverfahren von NKGSH.406233.028MI1 kann
fur die Kalibrierung von AIR-20/M2-H verwendet sein.
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5. WARTUNG

5.1 Die Wartung von AIR-20/M2-H wird auf die Beachtung der
Regeln der Ausnutzung, der Aufbewahrung und der Beférderung, die im
vorliegenden  Benutzerhandbuch  angegeben  werden, auf die
vorbeugenden Untersuchungen, periodische Prifungen und die
Reparierungsarbeiten zuriickgefihrt.

5.1.1 Die Wartung AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung besteht im
Wesentlichen in periodischen Uberpriifungen und im Bedarfsfall im AusguR
des Kondensates aus den Arbeitskammern von AIR, im Reinigen und im
Entfetten der inneren Kammern, der Prifung des technischen Zustandes.

5.2 Vorbeugende Untersuchungen werden in der Ordnung
durchgefiihrt, die auf den Ausnutzungsobjekten von AIR-20/M2-H bestimmt
ist, und schlief3en ein:

- die aulerliche Besichtigung;

- die Prifung der Dichtheit des Systems (nach Bedarf);

- die Prifung der Haltbarkeit der Befestigung von AIR-20/M2-N, der
Abwesenheit des Abreilens der Erdungsleitung;

- die Prifung des Funktionierens;

- die Prufung der Einstellung des Wertes des Ausgangssignals von
AIR, das dem Null-Wert des Messdrucks gemall dem Punkt 3.1.3
entspricht;

- die Prufung des elektrischen Widerstands der Isolation.

5.3 Die periodische Uberprifung von AIR-20/M2-N fiihrt man
entsprechend den Hinweisen durch, die im Teil 4 des vorliegenden
Benutzerhandbuches angegeben sind.

5.4 AIR-20/M2-H mit den Defekten, die nicht der Beseitigung bei der
vorbeugenden Untersuchung unterliegen, oder die die Prifung nicht
bestehen kdnnen, unterliegen der laufenden Reparatur.

Die Reparatur von AIR-20/M2-H wird auf dem Herstellerbetrieb
durchgefiihrt.

5.5 Versorgung des Explosionsschutzes bei der Ausnutzung

5.5.1 Bei der Ausnutzung der Sensor AIR-20Ex/M2-H, AIR-
20Exd/M2-H muss man den Teil ,Die Versorgung des Explosionsschutzes
bei der Montage“, die geltenden «Regeln der Einrichtung der
Elektroanlagen», «Die Regeln der technischen Ausnutzung der
Elektroanlagen der Benutzer», das Kapitel 3.4 ,Die Elektroanlagen in den
explosionsgefahrlichen Zonen» bertcksichtigen.

Die Reparatur von AIR-20Ex/M2-H, AIR-20Exd/M2-H wird von dem-
Herstellerbetrieb entsprechend den Forderungen des GOST-Standards
30852.13-2002 erledigt.
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Die Periodizitdt der vorbeugenden Untersuchungen der
Messumformer wird je nach den Bedingungen der Ausnutzung der
Druckumformer eingestellt.

Bei den vorbeugenden Untersuchungen muss man alle Arbeiten im
Umfang der &uBerlichen Besichtigung, sowie die folgenden
Veranstaltungen zu erledigen:

- Nach der Abschaltung der Messumformer von der Stromquelle
muss man den Deckel des Elektronikblockes 6ffnen. Man muss die
Prifung der explosionsgeschitzten Oberflachen (fir AIR-20Exd/M2-H)
durchfihren. Wenn die explosionsgeschutzten Oberflachen die
Beschadigungen haben, so muss man den Umformer auf die Reparatur
absenden. Die Sensorblocke unterliegen der Reparatur auf dem -
Herstellerbetrieb;

- beim aufgenommenen Rickdeckel von AIR-20/M2-H (iberzeugen
Sie sich in der Zuverlassigkeit der elektrischen Kontakte, die die
Erwarmung und Kurzschlusse ausschlief3en, prifen Sie den Widerstand
der Isolation der Erdung;

- prifen Sie die Zuverlassigkeit der Verdichtung des eingesetzten
Kabels;

- prifen Sie den Zustand des Klemmsteines. Er soll keine
Ausbriiche und anderen Beschadigungen haben;

- Nach der Erstelung des Rickdeckels von AIR-20/M2-H muss man
die Plombensicherung des Sensors ausfihren.
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6. AUFBEWAHRUNG

6.1 Bedingungen der Aufbewahrung von AIR-20/M2-H in der
Transportverpackung auf dem Lagerhaus des Herstellers und des Kunden
sollen den Bedingungen 3 nach dem GOST-Standard 15150-69
entsprechen.

In der Luft sollen die aggressiven Beimischungen nicht anwesend
sein.

6.2 Die Anordnung von AIR-20/M2-H in den Lagerhallen soll den
freien Zugang zu ihm gewabhrleisten.

6.3 AIR-20/M2-H muss man auf den Regalen bewahren.

6.4 Die Entfernung zwischen den Wanden, dem Fuf3boden der
Lagerhalle und AIR-20/M2-H soll mindestens 100 mm sein.

7. BEFORDERUNG

7.1 AIR-20/M2-H werden von allen Beférderungstypen in den
Uberdeckten Befoérderungsmittel transportiert. Die Befestigung der
Verpackung in den Beférderungsmitteln soll laut der Regeln ausgefiihrt
werden, die auf den entsprechenden Beférderungstypen gelten.

7.2 Die Bedingungen der Beférderung von AIR-20/M2-H sollen den
Bedingungen 5 nach dem GOST-Standard 15150-69 bei der
Umgebungstemperatur von Minus 50 °C bis Plus 50 °C mit Schutzmafen
vor den Schldgen und den Vibrationen entsprechen.

7.3 Man muss AIR-20/M2-H in die Pakete eingepackt oder
stlickweise transportieren.

In den Schachteln muss man AIR-20/M2-H entsprechend den
Forderungen GOST-Standard 21929-76 transportieren.

8. VERWERTUNG

8.1. AIR-20/M2-N enthalten keine schadlichen Materialien und
Stoffe, die der speziellen Methoden der Verwertung fordern.

8.2. Nach dem Schluss der Betriebsdauer unterziehen sich AIR-
20/M2-H den Veranstaltungen nach der Vorbereitung und der Abfahrt auf
die Verwertung. Man muss nach den Referenzunterlagen von der
Verwertung richten, die in der ausnutzenden Organisationen
aufgenommen wurden.
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ANLAGE A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMARE UND MONTAGEMARE
DER DRUCKMESSUMFORMER
AIR - 20/M2-H, AIR - 20 Exd/M2-H

Gehausetyp AK-02
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Varianten der elektrischen Anschlusse (Position A) sind in der Anlage B und
Anschlussmalle (Position B) sind in der Anlage A angegeben.

83



Fortsetzung der Anlage A
Das Aussehen AIR 20/M2-H mit Deckel aus Glas
LED-Anzeige LCD-Anzeige

_Es gibt eine Mdglichkeit die Anzeigetafel zu drehen )
(zum Beispiel ist die LED-Anzeige mit dem entfernten Deckel gezeigt)
Die Anzeigetafel ist um 90 ° gedreht

Bild A.1
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FORTSETZUNG DER ANLAGE A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMARE UND MONTAGEMARE
DER DRUCKMESSUMFORMER
AIR-20/M2-H, AIR-20Exd/M2-H

Gehéausetyp AK-03
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Bild A.2
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Fortsetzung der Anlage A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMARE UND MONTAGEMARE
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PucyHok A.3

Zeichnung der Explosionsschutzmittel

Bild A.3

86



Ausfiihrung der Gehause mit dem
Blindverschluss

UcnonHeHue Kopnyca ¢ rnyxomn
3arnyLuKomn

Kabeleinfiihrung

KabenbHbi BBOS,

Gehause

Kopnyc

Legierung AK-12

CnnaB AK-12

GOST-Standard 1583-93

rOCT 1583-93

Sperrschraube

CTONOpPHbIA BUHT

Farbengrund AK-070

FpyHToBka AK-070

GOST-Standard 25718-83

rOCT 25718-83

Explosion B3pbiB
Ring Konbuo
Deckel Kpbiwka

1. Das freie Volumen der druckfeste
Kapselung - 150 ccm

1. CBO6OAHLIV 00BLEeM
B3pbIBOHENPOHMLIAEeMON OGONOUKM -
150 ky6.cm.

2. Die Wandstérke in den diinnsten
Stellen des Gehauses der Blindlocher,
mindestens 3 cm.

2. To/WMHA CTEHOK B Hanbosiee TOHKMX
MecTax Koprnyca rnyxmx OTBEPCTUI, He
meHee 3 cm.

3. In der Gewindeverbindung, die mit
dem Wort "Explosion”
gekennzeichnet sind, gibt es in
Kdmmen mindestens 5 kontinuierliche
komplette, unbeschadigte
Wirgestellen.

3. B pe3bb0oBbIX COegMHEHMAX,
0603HaveHHbIx cnoBom "B3pbis", B
3auenieHnn He meHee 5 NOJIHbIX
HenpepbIBHbIX, HENOBPEKAEHHbIX
BMTKOB.

5. Am Betriebsort nach der
Endmontage und Abstimmung
zuversiegeln.

5. MnombupoBaTb Ha mecTe
aKcnayaTaumMmn nocse OKOHYaTeIbHOro
MOHTa¥a U HaCTPOMKM.
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Fortsetzung der Anlage A

(cm. pucyHok A.3

WcnonHeHue koprnyca co CTekiiom n-0
CTekno nokasaHo npo3pavHbiM
Bapbis
p: M72x1,25
Konbuo [ \ %
070-075-30 A ‘
roCT 9833-73
KpbiLuka NSV ’/Qé
N—
CnnaB AK-12
rOCT 1583-93 Crexno ;
npubopHoe

E (2:1)

Bapeis

[epmeTrK-Npoknagka
TY 2384-031-05666764-96.

YepTex cpeacTs B3pbiBo3awmThl. PUCyHOK A 4

Zeichnung der Zindschutzmittel. Bild A.4

YepTeK cpeacTs B3pblBO3aWmMTbl. PUCYHOK A.4

A (vgl. Abbildung A3)

A (cm. pucyHoK A.3)

Ausfiihrung der Gehause mit Glaseinfassung.

McnonHeHme Kopryca co CTEKNOM

Glas ist als durchsichtig dargestellt

CTeKkno NOKa3aHo NPO3payHbIM

Ring 070-075-30 GOST 9833-73

Konbuo 070-075-30 TOCT 9833-73

Gerateglas

Ctekno npmnbopHoe

Deckel

Kpbliwwka

Warnung - zu offen, wenn vom Netz getrennt ist

MpeaynpexaeHune - OTKPbIBaTb, OTKAKOUYMB OT
cetu

Legierung AK-12 GOST 1583-93

Cnnas AK-12 TOCT 1583-93

Explosion

B3pbiB

Dichtungsmittel (Abdichtung)

lepmeTUK-NpoKIaaKa

Gutevorschrift 283031-05666764-96

TY 283031-05666764-96
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Fortsetzung der Anlage A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMARE UND MONTAGEMARE

DER DRUCKMESSUMFORMER
AIR-20Exd/M2-H
Gehéausetyp AK-03
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Zeichnung der Explosionsschutzmitte
Bild A.5

YepTerk cpeacTB B3PbIBO3ALLUTDI.
PucyHok A.5

Ausfiihrung der Gehause mit dem
Blinddeckel

McnonHeHne Kopnyca ¢ rayxou
KPbILLKOWM

Explosion

B3pbiB

Blindverschluss

3arnywkKa

Stahl 12x18H10T

Cranb 12x18H10T

GOST-Standard 5632-72

rOCT 5632-72

Farbengrund AK-070

pyHTOBKaA AK-070

GOST-Standard 25718-83

FOCT 25718-83

Erdungsschraube

BuHT 3a3emneHunA

Sperrschraube

CTONOpPHbIN BUHT

1. Das freie Volumen der druckfesten
Kapselung - 300 ccm Priifdruck 2,0
mPa

1. CBoboaHbI 06bEM
B3PbIBOHEMPOHMULLAEMOM
0605104KM - 300 Ky6.CM.
UcnbiTaTtenbHoe gasneHue 2,0
Mna

2. Die Wandstéarke in den diinnsten
Stellen des Gehauses der Blindlocher
ist mindestens 3mm.

2. TonwmHa cTeHoK B Hanbonee
TOHKUX MeCTax Koprnyca rayxmx
OTBEPCTUIA, HE MeHee 3 MM

3. In der Gewindeverbindung, die mit
dem Wort "Explosion"
gekennzeichnet sind, gibt es in
Kémmen mindestens 5
kontinuierliche komplette,
unbeschéadigte Wiirgestellen

3. B pe3b60Bbix coegMHEHNAX,
0603HayeHHbIx cnoBom "B3pbis”,
B 3aLleNn/IeHNN He meHee 5
NO/HbIX HENPEPbIBHbIX,
HenoBpeXAeHHbIX BUTKOB.

5. Am Betriebsort nach der
Endmontage und Abstimmung
versiegeln.

5. MnombupoBsaTtb Ha mecTe
3KcnayaTauum nocne
OKOHYaTeNIbHOrO0 MOHTaXa 1
HACTPOMKMU.
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Fortsetzung der Anlage A

B
(cm. puc. A5)

B
(cm. puc. A.5)
M45x1,5

M24x1,5

r-r
(cMm. puc. A.5)

Kpbiwka ::-‘
Cnnas AK-12 L
FOCT 1583-93 NN N/
Konbuo \
070-075-30
FOCT 9833-73 Bapeia
et == M72x1,25
7
B3apbiB
S M72x1,25
Konbuo I
070-075-30 \ I
FOCT 9833-73 |
Kpbiluka NN
nnas - N— Y
FOCT 1583-93 3.
B3puis
!
Brynka

Cnnas 116
o FOCT 4784-74

YepTex cpeAcTB B3pbiBO3aLLMTLI. PucyHok A.6

Zeichnung der Explosionsschutzmittel. | YepTeK cpeacTs B3pbiBO3aLLUTbI.
Bild A.6 PucyHok A.6
Deckel KpbiwKa
Legierung AK-12 Cnnas AK-12
GOST-Standard 1583-93 rOCT 1583-93
Explosion B3pbiB

Ring Konbuo
GOST-Standard 9833-73 rOCT 9833-73
Deckel Kpblwka
Legierung AK-12 Cnnas AK-12
GOST-Standard 1583-93 rOCT 1583-93
Legierung D-16 Cnnas O-16
Biichse BTysiKa
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Fortsetzung der Anlage A

E-E
A 10
(cM. puc. A.5) CT&K:E%WK% <
WcnonHeHue kopryca co CTEKNOM FOCT 1583-93 "'TJ_“
CTekno nokasaHo NpospayHbIM Konbuo
070-075-30 BapbiB
rOCT 9833-73 p !
2 | M72x1,25
—1E
2 S R e B
Bspbis

Konbuo g [ E
\

npuGopHoe

8 ['epmMeTuK-n oxna.qKE
TY 2384-031-05666764-96

YepTex cpeacTB B3pbiBo3alLmThl. PucyHok A.7

M72x1,25

070-075-30
FOCT 9833-73 ]
Kobluka  \ebgacziidziiib iy X
Cnnas AK-12 M “: /
</ [OCT 1583-93 Crekno

n
(cM. puc. A.5)
[ns pasHbiX Modenei ceHcopa
e e
M24x1,5 M24x1,5 ]
__ BspuB |+ B3pbie __ Bapoe |+ BspbiB
Flpémosxa AK-070 © I'pynToBKa AK-070 Flp(gmoaka AK-070 © TpynToBKa AK-070
CT2571883 '\ FOCT 2571883 CT2571883 = FOCT 25718-83
"epMeTnk "HOMAKOH K", o 'epmeTnk "HOMAKOH K o
TY PBE 100009933.004-2001 N TY PB 100009933.004-2001 ! 13
M20x1,5 0 M20x1,5 ©

YepTex cpeacTe B3pbliBO3aAWMTLL. PucyHok A.8
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Zeichnung der Explosionsschutzmittel.
Bild A.7

YepTerk cpeacTs B3pbIBO3ALUUTHI.
PucyHok A.7

A (vgl. Bild A.5)

A (cm. puc. A.5)

Ausfihrung der Gehause mit
Glaseinfassung.

McnonHeHMe Kopnyca co CTeKNOo

Glas ist als durchsichtig dargestellt

Crekno nokasaHo Nnpo3pavYHbIM

Deckel KpbiwKa
Legierung AK-12 Cnnas AK-12
GOST-Standard 1583-93 FOCT 1583-93
Ring Konbuo
GOST-Standard 9833-73 FOCT 9833-73
Deckel KpbiwKa
Legierung AK-12 Cnnas AK-12

GOST-Standard 1583-93

FOCT 1583-93

Geréateglas

Crekno npmubopHoe

Explosion

B3pbiB

Dichtungsmittel (Abdichtung)

FepmeTUK-NpOKNaaKa

Gltevorschrift 2384-031-05666764-96

TY 2384-031-05666764-96

Zeichnung der Explosionsschutzmittel.

YepTex cpeacTB B3PbIBO3ALLUTDI.

Bild A.8 PucyHok A.8
B b
(vgl. Bild A.5) (cm. puc. A.5)

Fur verschiedene Gebermodelle

[Nna pasHbIx Moaenei ceHcopa

Explosion

B3pbis

Farbengrund AK-070

lpyHTOBKa AK-070

GOST-Standard 25718-83

FOCT 25718-83

Dichtungsmittel "NOMAKON K"

repmetmk "HOMAKOH K"

TU RB 1100009933,004-2001

TY P6 1100009933,004-2001
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Fortsetzung der Anlage A
Varianten von Anschlieen an den Vorgang fiir das Gehause AK-03
Modelle 410, 420, 440, 460, 470

3anveka KoMnayHaoM

T'pyHToBka AK-070
FOCT 25718-83
‘ | ‘ —M10
”7%‘7—~L7—+‘—7 | dom
| | | ~_K1/4"
‘ 20TB.
54
141 | 120
YepTex cpeAcTs B3pbiBo3almThl. PrcyHok A9
Modelle 400, 410, 420, 440, 460
r\/\M
o | M10
P ‘ OTB.
<
T K1/4"
} 0TB.
‘ PEEEAT
90 (100) M10 1 54
4ors. 96
130max |
Zeichnung der Explosionsschutzmittel. | YepTek cpeacTs B3pbiBO3aALLUTBI.
Bild A.9 PucyHok A.9
VergieBen mit Kompoundmasse 3anMBKa KOMNayHAOM
(Gekauften Produkt) (nokynHoe nsagenue)
Explosion B3pbiB
Farbengrund AK-070 IpyHTOBKa AK-070
GOST -Standard 25718-83 FOCT 25718-83
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Fortsetzung der Anlage A
Varianten von Anschlielen an den Vorgang fiir das Gehause AK-03

Modell 400

e
|
1 1 Q i 407B.
7777777777 L,iﬁﬁg} - @}T
| | |
|

197 116

Modelle 620, 640

=t T
R | ® e
/ O | E
/ \\l_ ™ \\ i
o~ ot HEEE
\\ // I S k b 20
o =g )
8160 18 g 27
omb. 9/

Bild A.10
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Fortsetzung der Anlage A
Varianten von AnschlieRen an den Vorgang A
AIR-20/M2-H-HD der Modelle 5x0
(Position B)
Variante 1 Variante 2 Variante 3 Variante 4
T

L1

2720

2600

10420
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 5 Variante 6 Variante 7 Variante 8
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 9 Variante 10 Variante 11 Variante 12

<1
G14%"

\
\
st
\
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 13 Variante 14 Variante 15 Variante 16
1o o o

1 - Sensor-Sonde

2 - Abschlu3platte

3 - der rlickbare Stopsel

4 - Flansch Du 50.

5 - Stechverbinder

6 - Schutzblgel

7 - Gehause mit Klemmstein.
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Fortsetzung der Anlage A

4omb 14
| 1' / | :i
083 «
g110
2140
Die Abmessungen des Flansches entspricht dem Flansch 4-50-1,0 GOST-Standard
12820
Kode des Ausfihrungsvarianten L, mm (m)
Modells
520 1-16 2500 (2,5)
530 1,4,5,8,9,12,13-16 10000 (10)
540 1,59 13-16 250000 (25)
ANMERKUNG ]
Die Kabelldnge L 1 kann in Ubereinstimmung mit der Bestellung geadndert werden,
aber nicht mehr als fir 30 m.
2. L1 - Basisausfihrung 1,5 m.

Bild A.11
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Fortsetzung der Anlage A
Tabelle A.1 - Anschlussmalle
(Position B - vgl. Bildern A.1-A.2)

Gesamtansicht und Abmessungen Modell
sl 8
. xx0
@6 ']
[Xo]
M20x1,5
Yol
e N
M20x1,5
—— xx1
JHD
o]
="
M24x1,5
30,4
%ﬁi,
‘ w0
| 8
= xx5
T
6| |
M20x1,5
XX2
of xx9
.
o6| [T
M20x1,5
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Anlage B
Druckmessumformer AIR-20/M2-H
Muster der Aufzeichnung der Bezeichnung bei der Bestellung

1. AIR-20Ex/M2-H— DD — 440 — - — 12V — A3I1 — t1070 — C05 — 0...25 kPa — 25 MPa
— 42 - PGM
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
13 14

- K1+ - BR — HM-10/U KR3 — C59® — Y(A30) — 360P — GP — TY 4212-064-13282997-05
15 16 17 18 19 20 21 22 23

1. Typ des Messumformers
2. Ausfihrungsart (Tabelle 2.1)
Basisausflihrung ist allgemeinindustriell
3. Kode der Modifikation
4. Die Art des Messdrucks (Typ von Messumformer):

- Absolutdruck -AD
- Uberdruck -UD
- Druck-Verdinnen -VD
- Uberdruck-Verdiinnen- -UvD
- Differentialdruck -DD
- Hydrostatischer Druck -HD

5. Kode des Modells (Tabelle 2.7).
Fir die Modelle 5x0 die Ausfiihrungsvariante, Kabellange in Metern und
Kode des Materials (U - Polyurethane, P - PTFE-Werkstoff) ergdnzend
angeben, beispielsweise 520/ 1/ 4U (Bildern A.11)
6. Sicherheitsklasse fur Gerate mit dem Kode bei der Bestellung A oder
AEXx:
-2, 2NR, 2R, 2N, 3, 3NR, 3R, 3N (bei Abnahme von autorisierten
Organisationen)
- 4 (ohne Abnahme).
7. Kode der Bezeichnung der Ausfiihrung nach Art der Materialien (Tabellen 2.14,
2.16, 2.17)
Basisausfiihrung ist in der Tabelle 2.16 angegebenen
8. Kode der Ausfihrung der Gehduse und Kode der Ausflihrung der
Anzeigeeinheit (Tabellen 2.2, 2.3)
Basisausfiihrung ist in der Tabelle 2.3 angegebenen
9. Kode der Klimakategorie: (Tabelle 2.6)
Basisausfiihrung - Kode t1070
10. Kode der Genauigkeitsklasse (Tabellen 2.8, 2.9)
Basisausftihrung - Kode C05
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11. Der Messbereich (der Unterbereich in den Grenzen des maximalen
Messbereiches, der in Tabelle 2.7 angegeben ist) und die Maleinheiten
(Pa, kPa, MPa, kp/cm2, kp/m2, mmHg, mmWS, mbar, bar, atm)

Betribseinstellung ist der maximale Messbereich und MafReinheiten
gemal der Tabelle 2.7
12. Maximaler Betriebstberdruck (Tabelle 2.7) - nur fir

Differenzdruckumformer
Basisausftihrung - der Mindestdruck
13. Kode der Ausgangssignals (Tabelle 2.4)
Basisausfiihrung - Kode C42

14. Kodes der Varianten der elektrischen Verbindungen (vgl. Tabelle B.1

Anlage B)

Basisausftihrung fur AK-02 - Kode GSP
fir AK-03 — Kode C,
fir AIR-20Exd/M2-N - Kode K-13
15. Polaritatscode des Stromanschlusses (nur fiir Anschliisse mit Codes
P14, lWUP22, PLT164, GSP):
«K1-» - Kontakt 1 — ,minus“ der Stromquelle (Anschluss der Geber vom
Typ "Sapphire")
«K1+» —Kontakt 1 — ,plus® der Stromquelle (Anschluss der Geber vom
Typ ,Metran")

Basisausfiihrung - Kode ,K1-*

16. Das Vorhandensein des Anhangers fir den Reed-Relais (Option «BR»)
17. Das Vorhandensein des HART-Modems mit Programmunterstitzung

(PO) (option)

- HM-10/U
18. Kode der Montagehalter (Option "KR" - Tabelle B.3)
19. Kode der Befestigungssetes fur den Anschliel3 an den Vorgang (Option
- Tabelle B.2)
20. Einstellung des Ventilblocks auf der AIR-20/M2-H und Druckprifung
(Option «U (XXX)» - Tabelle B.4) oder Materialtrenner (Tabelle B.5). Beim
Einstellung den Materialtrenner ist nur das Vakuumverfahren der Aufflllung
mit individuell ausgewahlten Olen wird angewendet.
21. Zusatzliche 360 Stunden Prifstandversuche (Option "360P")
22. Uberpriifung (Index der Bestellung I'Tl). Bei der Anwahl in der P.20 des
Bestellformulars der Option ,Einstellung des Materialtrenner auf den
Umsetzer* wird das Kalibrierprotokoll der Anlage ,das Gerat +
Materialtrenner” ergdnzend vorgelegt.
23. Bezeichnung der technischen Bedingungen
ACHTUNG! Die folgende Positionen sind gefordert fur Ausflllung 1, 3, 4, 5.

Alle ungefiilite Positionen werden basisch sein.
Das Beispiel der minimalen Ausfiillung des Bestellformulars:
AIR-20/M2-H-UD-160
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BEISPIEL DER BESTELLUNG
Ausfiihrung mit Optionen:

Beispiel 1
AIR-20Ex/M2-H — DD — 440 — — — 12V — A311 — t1070 — C05 — 0...25 kPa — 25 MPa — 42V —
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

PGM — K1- — BR — HM-10/U - KR3 — C5FF — Y(A30) — 360P — GP — TY 4212-064-13282997-05
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

Beispiel 2

AIR-20/M2-H — UD — 160 - — — 12V — A2I1 — t1070- C05 - 0...1,6 MPa — — 42 — KVM-16 —

1 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

K1- - BR — HM-10/U - KR1A2 — T7F — Y(E12) —360P - GP —TVY 4212-064-13282997-05

15 16 17 18 19 20 21 22 23

Beispiel 3
AIR-20Ex/M2-H — HD — 520/1/4U — — - 12V — A3I2 - t1070- B02 — 0...100kPa— — 42 - PGM -

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

- —BR — HM-10/lU-KR2 - T7F — -—360P-GP —TY 4212-064-13282997-05
15 16 17 18 19 20 21 22 23

Anmerkung - In Abwesenheit des ausgefilliten Datenfeldes in der Bestellung
wird der Umsetzer in der Basisausfuhrung beliefert.
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Fortsetzung der Anlage B

Tabelle B.1 - Kodes der Varianten der elektrischen Verbinder
Position A - vgl. Bildern A.1 - A.2)

Kode Schutzgr
zur Name Gesamtansicht und ad nach |Gehaus Ausfiihrunasart
Bestellu Abmessungen GOST etyp 9
ng 14254-96
20max
AK-02
Anschlussstecker
SR14 2RMG-14
20max
AK-03
: .‘_‘
% ....‘_.,.C
’/(/IIIJ
IP54 OP, Ex. A
AK-02
Anschlussstecker|
SR22 2RMG-22
31max
77 i
AK-03
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Fortsetzung der Anlage B
Fortsetzung der Tabelle B.1

Kode zur Schutzgrad
Gesamtansicht und nach Gehdus pAusfiihrun
Bestellun Name Abmessungen GOST etyp gsart
¢} 14254-96
AK-02
Anschlussstecker|
GSP GSP-311 IP65
AK-03
OP, Ex,
A
14max
z AK-02
Anschlussstecker| Z
PLT PLT -164-R IP54
AK-03
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutzgr
Kode zur Name Gesamtansicht und ad nach |Gehaus |Ausfiihru
Bestellung Abmessungen GOST etyp ngsart
14254-96
30max
AK-02
Verschraubun
c G 1/2" 9 14max
s AK-03
N
AK-02
Kabeleinfiihrung
FBA21-10 (Metall,
PeK Ohjljer Kabel 36,5 ... 10,5) OP, Ex,
GM " loder VG-NPT1/2” 6-12- IP65 A

K68 (Kabel @6 ... 12) 29max 30max

T T g AK-03

-+ S AK-02

M24x1

Kabeleinfiihrung unter N
dem Metallschlauch
MGP15 PVC

KVM-15 ummantelt 15 mm
(AD=20,6 mm; ID=13,9
mm).

AK-03

6 1/2"

216

28
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Kode zur
Bestellu

ng

Name

Gesamtansicht und
Abmessungen

Schutzgr
ad nach
GOST
14254-96

Gehaus
etyp

Ausflihrun
gsart

KVM-16

Kabeleinfiihrung unter
dem Metallschlauch
MG16 (AD = 22,3 mm;
ID= 14,9 mm)
Zwischenstecker CI'-16-
H-M20x1,5

M24x1

g6

KVM-22

Kabeleinfiihrung unter
dem Metallschlauch
MG22 (AD = 28,4 mm;
ID= 20,7 mm)
Zwischenstecker CI-16-
H-M20x1,5

I’Illlllllum

KVP-16

Kabeleinfiihrung fir den
Kunststoffschlauch.
Wellrohr PVC 16 mm

—3]
IIIII,
=S

IP65

KVP-20

Kabeleinfiihrung fur den
Kunststoffschlauch.
Wellrohr PVC 20 mm

220

AK-02

AK-03

AK-03

AK-02

OP, Ex,

AK-03

AK-03
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Fortsetzung der Anlage B
Fortsetzung der Tabelle B.1

Kode

ng

Bestellu

zur
Name

Gesamtansicht und Abmessungen

96

Schutzgr
ad nach
GOST
14254-

Gehau

setyp Ausflihrun

gsart

K-13

Kabeleinfluhrung fur
unbewehrten Kabel
@6 ... 13 und fur
Panzerfeldkabel
(Abschirmkabel)

@6 ... 10 mit Panzer
(Abschirm)
210...13

29max

Kv-13

Kabeleinfuhrung fur

Panzerfeldkabel

(Abschirmkabel)
76...10

mit Panzer (Abschirm)

@10 ...13(D =13,5)

IP65

Kv-17

Kabeleinfuihrung fir
Panzerfeldkabel (
Abschirmkabel)
76...13
mit Panzer (Abschirm)
@10...17 (D = 17,5)

£

17,5

AK-02

AK-03

AK-02

OP,

EX,

A,
Exd,
Exdia

AK-03

AK-02

AK-03
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutz
grad "
Kode zur . nach (Gehau Rusflihrun
Bestellu Name Gesamtansicht und Abmessungen GOST setyp gsart
ng 14254-
96
58max
N
N R X AK-02
j D O R |
Kabeleinfuhrung fur p
unbewehrten Kabel @6 N S ©
KT-1/2 ... 13, mit N
Rohrgewinde
G1/2" ‘ 64max
R I AK-03
O
R
58max
Amm \
N R o AK-02
Kabeleinfiihrung fur 8888888 1 1 8 OP,
unbewehrten Kabel @6 X EXx,
KT-3/4 ... 13, mit A
Rohrgewinde ’
G 3/4" ; B4max Exd,
Exdia
= AK-03
i - T T
(O]
46max
(3= AK-02
Kabeleinfiihrung unter 7 o
dem Metallschlauch —
KVM- | MGP15 PVC ummantelt
15BH 15 mm (AD=20,6 mm;
ID=13,9 mm). 53max
B < | H © AK-03
[
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutz
d
Kode zur gra " .
Bestellu Name Gesamtansicht und Abmessungen nach | Gehdus \Ausfiihru
n GOST etyp ngsart
9 14254-
96
46max
AK-02
Kabeleinfiihrung unter %% 2
dem Metallschlauch \HA [\
KVM- MGP15 PVC
16BH ummantelt 15 mm
(AD=20,6 mm; 53max
ID=13,9 mm). oP,
T © AK-03 Ex,
- 1 S IP65 A,
Exd,
Exdia
Kabeleinfihrung fur
den Metallschlauch
KVM- | MG22 AnschluRteil AK-03
22BH | SG-16-H-M20x1,5mm

(AD=28,4mm; ID=
20,7mm

111



Fortsetzung der Anlage B

Tabelle B.2- Kode der Aufstellelementeset

Kode Die Zusammensetzung von
bei der 9 Bild
Aufstellelementset
Bestellung
T1F .
TIM Abdichtung. é
|
Adapter mit M20x1,5 fiir T _ Moo
T2F :
ToM Inngngewmde M12x1,5.
Abdichtung.
‘ MiZi5
= M5
T3E Adapter mit M20x1,5 fir
Innengewinde K1/4”(1/4’NPT).
T3M .
Abdichtung.
~_KI14"
(T\4'NPT)
M20x15
T4AE Adapter mit M20x1,5 fur
T4AM Innengewinde K1/2"(1/2”"NPT).
Abdichtung.
K12
(112°NPT)
@ M20x1,5
T5E Adapter mit M20x1,5 fur
T5M Innengewinde K1/4”(1/4’NPT).
Abdichtung.
(1\4"NPT)
M20x1,5
T6E Adapter mit M20x1,5 flr
T6M Innengewinde K1/2”(1/2°NPT).
Abdichtung. K12”
(N2"'NPT)
T7F, T7TFY | Schraubenmutter M20x1,5. ﬁ
oder Nippel M20x15
T7M, T7TMU | Abdichtung.
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung Tabelle B.2

Kode Die Zusammensetzung des
bei der 9 Bild
Aufstellelementset
Bestellung
& manis
T8 Knagge M20x1,5.
T8U Profildichtring.
© M24x1,5
T9 Knagge M24x1,5.
ToU Profildichtring.
O o
T11 Knagge G1/2”.
T11U Profildichtring.

T10 © M39x1,5

Knagge M39x1,5.

T10U | profildichtring.

Zwei Montageflansch mit einem
C1R Gewindeloch K1/4” (1/4’NPT).
C1FE Zwei Profildichtringe

Befestigungsmittel.

Zwei Montageflansch mit einem
C2R Gewindeloch K1/2” (1/2"NPT).
C2F Zwei Profildichtringe

Befestigungsmittel.
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung Tabelle B.2

Kode .
) Die Zusammensetzung des .
bei der Bild
Aufstellelementset
Bestellung
Zwei Montageflansch mit einem
C3R Nippel mit Gewinde K1/4” (1/4’NPT).
C3F Zwei Profildichtringe
Befestigungsmittel.
Zwei Montageflansch mit einem
C4R Nippel mit Gewinde K1/2” (1/2’NPT).
C4F Zwei Profildichtringe
Befestigungsmittel.
CORF Zwei Montageflansch mit einem
C5RFU oder | . : )
Nippel mit Gewinde M20x1,5.
C5FF, . A
C5EFU oder Zwe! Profildichtringe
C5RM Zwei Schraubenmuttern M20x1,5.
C5PMU oder | 2Wei Nippel
Zwei Abdichtungen.
CSEM, Befestigungsmittel
C5FMU gung '
ANMERKUNG

1 die Kennzeichen ® und M im Kode Txx bezeichnen das Material der
Abdichtung, PTFE-Werkstoff F-4UV15 (fur Druck bis zu 16 MPa) oder
Kupfer M1 (fir Druck mehr als 16 MPa) betreffend.

2 Die Kennzeichen P oder ® auf der dritten Position im Kode Cxxx
bezeichnen das Material des Profildichtrings, Gummi oder PTFE-
Werkstoff, und die Kennzeichen ® und M an der 4. Position bezeichnen
das Material der Abdichtung, PTFE-Werkstoff oder Kupfer.

3 Die Buchstaben Y am Ende des Codes bezeichnet das Material des
Nippels und der Knagge, Kohlenstoffstahl. Bei seiner Abwesenheit ist
der Material 12H18N10T.
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Fortsetzung der Anlage B
Tabelle B.3 - Kode der Montagehalter

Kode
bei der Name des Halters Bild
Bestellung
Halter KR1
KRIAZ 1 (fir Gehause-AK-02)
Halter KR2
KR2 (fir Gehause-AK-03)
KR3 Halter KR3
KR4 Halter KR4
KR5 Halter KR5

115




Fortsetzung der Anlage B
Beispiel der Montage von AIR-20/M2-H mit Ventilblock.
(zum Beispiel ist BK-C30 gezeigt)

Kpowwresin 5

—_ Kw4
= | ¥ k0g 3aKasa
1) T7e17m)

= KM4
> .Ec’ Kof 3akasa
T T70(T7M)

= Km4
=’ Kog 3akasa
A3 T7O(T7TM)

Toyba 950] > ]
KponLuresi 4

Kog 3akasa KP4

116



Fortsetzung der Anlage B
Tabelle B.4 - Einstellung des Ventilblocks ELEMER-BK-xxx und Druckpriifung Y (xxx)

Ventilblock Kode bei der Bestellung Anwendung
ELEMER-BK-A30 Y(A30) AIR-20/M2-N-DD
ELEMER-BK-A52 Y(A52) AIR-20/M2-N-DD
ELEMER-BK-C20 Y(C20) AIR-20/M2-N-DD
ELEMER-BK-C30 Y(C30) AIR-20/M2-N-DD
ELEMER-BK-C52 Y(C52) AIR-20/M2-N DD
ELEMER-BK-E10 Y(E10) AIR-20/M2-N-UD/AD/VD/UVD
ELEMER-BK-E12 Y(E12) AIR-20/M2-N-UD/AD/VD/UVD
ELEMER-BK-E22 Y(E22) AIR-20/M2-N-UD/AD/VD/UVD
Tabelle B.5 - Einstellung des Medientrenners
N Kode bei BKo?e”bel dder Der Zusatzfehlery;, der vom(Betriebsdru
Nr ame der estefiung des -y aterialtrenner beigetragen| ckbereich
' der Materialtrenners Bestellun Materialtrenners Wird % VON P,k MPa **
9 mit Kapillarleitung 0 BMAX
Der Medientrenner von Typ BA der
L Nippel- oder Flanschverbindung BA BA/L 0.2 -0.1...60
2 Dfer Medler_nrenner von Typ B der B B/L 0,0 - bei Pg=60kPa 0.1...35
Nippelverbindung
Der Medientrenner von Typ HV der 0,2 - bei Pg=600kPa
3 Nippelverbindung BH BH/L 0,0 - bei Pg=600kPa 0...70
4 Der Medlent‘renner von Typ BF der BF BF/L 0,0 - bei Pg=60kPa -0.1...20
Flanschverbindung
Der Medientrenner von Typ INR der
5 Nippel- oder Flanschverbindung INR INR/L 0.5 -0.1...10
6 Dfer Medler_nrenner von Typ W der W W/L 0.1..25
Nippelverbindung
7 Der Medlentrenner von Typ BW der BW BW /L -01..60
Nippelverbindung
Der Medientrenner von Typ WA der
8 Flanschverbindung WA WAL 0.1...60
Der Medientrenner von Typ WD der
9 Flanschverbindung WD WD/L 0.0 -0.1...25
10 Der Medlentrenner von Typ WF der WE WE /L 0.1..25
Flanschverbindung
11 Der Medlent!’enner von Typ WT der WT WT/L 095
Flanschverbindung
Der Medientrenner von Typ WS,
12 Mutter, geeignet fir Milchindustrie WS WS/L 0.4

ANMERKUNG

1 - * Fir die korrekte Bestellung des Medientrenners und Kapillarleitung ist es notwendig die Vollform des
Bestellformulars auszunutzen (Katalog ,Armatur” oder der Abschnitt ,Armature - Materialtrenner
(Kapillarleitungen)" auf der Webseite www.elemer.ru)

2 - Um die AIR-20/M2-H komplett mit den Medientrennern zur Prifeinrichtung anzuschlieRen, es ist mdglich ein
Gegenstiick (Adapter oder Flansche) zu bestellen, (Katalog ,Armatur” oder der Abschnitt ,Armature -
Medientrenner (Kapillarleitungen)" auf der Webseite www.elemer.ru)

3 - ** Die maximale Betriebsbereich fiir diese Typ des Trenners ist angegeben Die Betriebsdruckbereich fiir das
gewahlte Trenner wird im Bestellformular auf Medientrenner angegeben.

4 - ** Bei Umgestaltung AIR-20/M2-H mit dem eingestellten Trenner zu einen anderen Messbereich einzustellen
ist es notwendig die obere und untere Grenze von Messungen nachzuregeln.
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ANLAGE C
Tabelle C.1 - Die Liste der Universal-Befehle und Befehle der gangigen Praxis fir AIR-20/M2-H

Nummer des HART- | Empfangene Daten Gesendete Daten Kode |Anm
Befehls und sein  |Numm T Beschrei | Byte T Beschreibun des |erkun
Zweck er P bung Nr. P foung Fehlers | g
Nr.0 0 Unsigned-8 254"
Ablesung den Erweiterter Typ des
Geratetyp, seiner 1-2 Enum Gerats
Version, Die minimale Anzahl von
Seriennummer und 3 Unsigned-8 Praambeln von der
andere nsignea- Steuereinrichtung an das
Informationen nach Gerat
der Kurzadresse 4 Unsigned-8 Version der Option
5 Unsigned-8 Version des Gerates
6 Unsigned-8 Softwarestand
7 Unsigned-5 ersion der elektronischen
Baugruppe
Typ der physischen
7 Enum Schnittstelle
8 Bits Flags furl mehr
Informationen
9-11 | Unsigned-24 Serlennurpmer des
Gerates
Minimalzahl
12 Unsigned-8 |der Prdambeln vom Gerat
an die Steuereinrichtung
Die maximale Anzahl von
13 Unsigned-8 WechselgroRen des
Gerates
' Der Zahler der
14-15 | Unsigned-16 Konfigurationsénderungen
16 Bits Erweiterter §tatus des
Gerats
Kode des
17-18 Enum Erzeugerbetriebes
19-20 Enum Kode des Verbreiters
21 Enum Die Fachrl(;_htung des
Gerates
Nr. 1 Ablesung des 0 Enum Aktuellen Einheiten
Wertes des Druckes der Druckmessung
und aktuellen Der Wert des
Einheiten 1-4 Float Druckes in aktuellen
Einheiten
Nr. 2 Ablesung des 0-3 Float Schleifenstrom (mA)
GroRenwertes des
Schleifenstromes in Prozentsatz des aktuellen
mA und Prozentsatz| 4-7 Float Bereiches
des laufenden
Bereiches
Nr.3 Ablesung der 0-3 Float Schleifenstrom (mA)
GréRenwerte der 4 Enum Aktuelle Einheiten
Wna?'slm?g _ der Druckmessung
echselgroben: Der Wert des
Druck, 5- | kes in aktuell
Temperatur der 8 Float Druc es in aktuellen
Geber, Einheiten
Temperatur des Mafeinheiten
Gerdts, 9 Enum  |[fiir die Temperatur des

Schleifenstrom

und MaReinheiten

Gebers (°C)
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 8 9
10-13 Float Temperatur des
Gebers °C
14 Enum MaReinheiten
fur die Temperatur,
des Gerates (°C)
15-18 Float Die Temperatur
des Gerates °C
Nr.6 0 |Unsigne [Kurzadresse| 0 |Unsigned-8| Kurzadresse 2 - die
Der Satz der d-8 Kurzadresse ist
Kurzadresse 1 Enum | Operation 1 Enum Operation Modus | falsch (> 63)
und Operation| Modus der der Stromschleife | 5 - Diskrepanz
Modus der Stromschleif zwischen der
Stromschleife e Anzahl von
Bytes und
erforderlicher
Anzahl
7 -
Schreibschutz
Nr.7 0 |Unsigned-8| Kurzadresse
Ablesung der 1 Enum | Operation Modus
Abfiihladresse der Stromschleife
und Operation|
Modus der
Stromschleife
Nr.8 0 Enum Typ der primaren
Ablesung der WechselgréRe
Typen der 1 Enum Typ der
dynamischen sekundaren
Wechselgrol WechselgréRe
n 2 Enum Typ der dritten
WechselgréRe
3 Enum | wird nicht benutzt
Nr.9 0 |Unsigne| Position 1. 0 Bits Erweiterte Status | 2 - Falsche Eine
Ablesung der d-8 Kode der des Gerats Kode der WechselgroRe
dynamischen Wechselgrd dynamischen | des Geréats wird
WechselgréRe Re des WechselgréRe |angenommen als
n des Gerates| Gerates ist eine der
und deren 1 |Unsigne| Position 2. 1 Unsigned-8| Position 1. Kode | angenommen | dynamischen
Status d-8 Kode der der WechselgréRe |5 - Diskrepanz | WechselgroRen
Wechselgro des Geréates* zwischen der (vgl. HART-
Re des Anzahl von Protokoll-
Gerates Bytes und Spezifikation)
2 |Unsigne| Position 3. 2 Enum [Position 1. Typ der| erforderliche |entweder % vom
d-8 Kode der WechselgréRe des Anzahl Bereich, oder
Wechselgré Geréates IAusgangsstrom in
Re des mA
Gerates
3 |Unsigne| Position 4. 3 Enum Position 1. Die
d-8 Kode der aktuelle
Wechselgré MaReinheiten der
Re des WechselgroRe des
Gerates Gerates
4 |Unsigne | Position 5. 4-7 Float Position 1. Der
d-8 Kode der GroRRenwert der
Wechselgro WechselgroRe in
Re des aktuellen Einheiten|
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 9
5 |Unsigned| Position 6. 8 Bits Position 1.
-8 Kode der Bestand der
Wechselgré \Wechselgrofe des
Re des Gerétes
Gerates
6 |Unsigned| Position 7. 9 |Unsigned-8| Position 2. Kode Die Anzahl der
-8 Kode der der WechselgréRe empfangenen
Wechselgro des Geréates* Bytes von
Re des IAnforderungsdate
Gerates n (Positionen) fir
7 |Unsigned| Position 8. | 10 Enum  [Position 2. Typ der diesen Befehl
-8 Kode der WechselgréRe des kénnen beliebige
Wechselgré Gerates von 1 bis 8 sein.
Re des Demzufolge gibt
Gerétes das Gerét in
11 Enum Position 2. Die seinem Antwort
aktuelle nur diese Bytes
MaReinheiten der des Antwortes
WechselgréRe des (Positionen)
Gerates heraus die
12-15 | Float Position 2. Der angefordert
GroéRenwert der worden.
WechselgréRe in (vgl. HART-
laktuellen Einheiten Protokoll-
16 Bits Position 2. Spezifikation)
Bestand der
\WechselgroRe des
Geréates
17 |Unsigned-8| Position 3. Kode
der Wechselgroe
des Geréates*
18 Enum |Position 3. Typ der
\WechselgroRe des
Gerates
19 Enum Position 3. Die
aktuelle
MaReinheiten der
\WechselgroRe des
Gerates
20-23 Float Position 3. Der **Die Zeit ist eine
GroRenwert der ganze
WechselgréRe in vorzeichenlose 4-
aktuellen Einheiten Byte-Zahl, deren
24 Bits Position 3. niedrigstwertiges
Bestand der Bit entspricht mit
\Wechselgrofe des der Zeit of 1/32
Gerates ms (vgl. HART-
Protokoll-
57 |Unsigned-8| Position 8. Kode Spezifikation)
der WechselgroRe
des Gerates*
58 Enum  [Position 8. Typ der

\WechselgroRe des

Gerates
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7
59 Enum Position 8. Die
aktuellen
MaReinheiten der
WechselgroRe des
Gerates
60-63 Float Position 8. Der
GrolRenwert der
Wechselgrofie in
aktuellen Einheiten
64 Bits Position 8. Bestand
der Wechselgrole
des Gerates
65-68 | Time** Zeitmarkierung
Nr.11 0-5 |Gepackt| Kopfteil
Ablesung des| (4 Bytes
Geratetyps, in 3)
3eings vgl. das ILd
ersion, vgl. das
Seriennumme Befehl Befehl Nr.0 vgl. das Befehl Nr.0
Nr.0
rund andere
Informationen|
nach dem
Kopfteil (Tag)
Ne12
Ablesung der die Mitteilung des
Mitteilung deg 0-23 | Gepackt Anwenders
Anwenders
Nr.13 0-5 Gepackt Kopfteil
Ablesung des| 6-17 | Gepackt Beschreibung
Kopfteils,
Beschreibung| 18-20 Datum Datum
und Datums
Nr.14 0-2 Unsigned- | Seriennummer des
Ablesung der 24 Gebers
Geberinforma Einheiten fir die
tionen 3 Enum Grenzen und der
Mindestbereich
4-7 Float Obergrenze
8-11 Float untere Grenze
12-15 Float Minimale bereich
Nr.15 Unfallrate der
Ablesung der 0 Enum primaren
Geratinformat WechselgroRe
ionen (niedrig/hoch)
Typ der
Funktionsverlauf der
1 Enum  [Umwandlung (linear,

wurzelziehend)
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 8
Die Einheiten flr
2 Enum die untere und
obere Grenze der
Messung
Die untere Grenze
der Messung der
36 Float HauptwechselgroR
e
Die obere Grenze
der Messung der
7-10 Float HauptwechselgroR
e
11-14 Float Zeit der (Ii;a’mpfung
15 Enum Schrelbsucshutzmod
16 Enum ,250"
17 Bits Analogkanal Flags
Nr.16 0-2 | Unsigned- |Herstellungsnumm
Ablesung der 24 er
Herstellungsn
ummer
Ne17 Die 0-23 | Gepackt | Mitteilung | 0-23 | Gepackt Mitteilung 5 - Diskrepanz
Aufzeichnung des des Anwenders zwischen der
der Mitteilung Anwenders Anzahl von Bytes
des und erforderliche
Anwenders Anzahl
7 - Schreibschutz
Nr.18 0-5 | Gepackt| Kopfteil 0-5 Gepackt Kopfteil 5 - Diskrepanz
Q)b’;?;ﬁgg des 6-17 | Gepackt Bescnhgrelbu 6-17 | Gepackt Beschreibung Anzzwalﬁlccgg g;res
Beschreibung und erforderliche
und Datums [18-20| Datum Datum 18-20 Datum Datum Anzahl
7 - Schreibschutz
Nr. 19 Die 0-2 |Unsigned|Herstellung| 0-2 |[Unsigned- [Herstellungsnumm| 5 - Diskrepanz
Aufzeichnung -24 snummer 24 er zwischen der
der fertigen Anzahl von Bytes
Montagenum und erforderliche
mer. Mit der Anzahl
Antwortmitteil 7 - Schreibschutz
ung wird das
erhaltene
gegeben
zurtick
Nr. 20 Die 0-31 ISO Langer
Ablesung des Latin-1 Kopfteil 0-31 |ISO Latin-1| Langer Kopfteil
langen
Kopfteils
Nr. 21 0-31 ISO Langer |vgl. das| vgl. das vgl. das Befehl
Ablesung des Latin-1 Kopfteil | Befehl |Befehl Nr.0 Nr.0
Geratetyps, Nr.0
seines
Version,

Seriennumme|
rund andere
Informationen

nach
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 8 9

langen
Kopfteil
Ne22 Die |0-31 1ISO Langer 0-31 ISO Langer
Aufzeichnu Latin-1 Kopfteil Latin-1| Kopfteil
ng des
langen
Kopfteils
Nr.34 0-3 Float Zeit der 0-3 Float Zeit der |3 - der angenommene
Die Dampfung Dampfung | Parameter ist kleiner
Aufzeichnu als der zuléassige
ng der Zeit Parameter
der 4 - der angenommene
Dampfung Parameter ist groRer

als der zulassige

Parameter
5 - Diskrepanz
zwischen der Anzahl
von Bytes und
erforderliche Anzahl

7 - Schreibschutz
Nr.35 0 [Unsigned| Einheiten 0 Unsign | Einheiten 2 - falsche Der
Die -8 ed-8 MaReinheiten wurde | Minimalwert
Aufzeichnu| 1-4 Float |Obergrenze| 1-4 Float | Obergrenze angenommen des
ng der der der 5 - Diskrepanz IAusgangsstrom
Grenzen Umwandlun Umwandlung| zwischen der Anzahl | s in mA wird
der g von Bytes und der unteren
Umwandlu | 5-8 Float Untere 5-8 Float Untere erforderliche Anzahl | Grenze der
ng des Grenze der Grenze der 7 - Schreibschutz Umwandlung
Druckes Umwandlun Umwandlung und dem
zum Strom g 9 - die untere Grenze | Maximalwert
und ihre der Umwandlung ist wird die
Mafeinheit groRer als die (Obergrenze der|
en zuldssige Grenze | Umwandlung

10 - die untere Grenze
der Umwandlung ist
kleiner als die
zulassige Grenze
11 - die obere Grenze
der Umwandlung ist
grofer als die
zulassige Grenze
12 - die obere Grenze
der Umwandlung ist
kleiner ist als die
zulassige Grenze
14 - der
Mindestbereich ist zu
klein

zugeordnet.
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 8
Nr.36 7 - Schreibschutz
Die 9 - Der laufender
Aufzeichnung Druck ist groRer als
der oberen die obere Grenze des
Grenze der Gebers
Umwandlung 10 - Der laufender
des Druckes Druck ist weniger als
der die tiefste Grenze des
gleichmaRig Gebers
den laufender| 29 - der Bereich ist zu
Wert des klein
Driickes
Nr.37 7 - Schreibschutz
Die 9 - Der laufender
Aufzeichnung Druck ist groRer als
der untere die obere Grenze der
Grenze der Umwandlung
Umwandlung 10 - Der laufender
des Druckes Druck ist weniger als
gleichmaRig die tiefste Grenze der
den laufender| Umwandlung
Wert des
Druckes
Nr.38 0-1|Unsigned| Der Zahler | 0-1 |Unsigned- | Der Zahler
Riicksetzen -16 der 16 der
der primaren Konfiguratio Konfiguratio| 7 - Schreibschutz
Konfiguration nsanderung nsanderung| 9 - Die Werte des
sflags, wenn en en erhalten Zahlers der
die Konfigurationsanderun
Abzahlgerate gen und des Gerats
der nicht kongruieren
Konfiguration
sanderung in
der
Steuereinrichi
ung und im
Gerat fallen
zusammen
Nr.40 0-3| Float |Schleifenstr| 0-3 Float [Schleifenstr| 3 - der Stromwert ist
Die om om groRer als der

Aufzeichnung
der Festwert
des
Schleifenstro
mes

(mA)

maximal mégliche
Wert im laufenden
Modus PVI
4 - der Stromwert ist
kleiner als der minimal
maogliche Wert im
laufenden Modus PVI
5 - Diskrepanz
zwischen der Anzahl
von Bytes
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

1 2 3 4 5 6 7 8 9
mit erforderlicher
Anzahl
7 - Schreibschutz
11 - der
Stromausgang ist
ausgeschaltet
Nr.41
Ausflihrung
der
Selbstpriifu
ng
Nr.42
Ausflihrung
des
Neustarts
Nr.43 7 - Schreibschutz
Die 9 - Der laufender
Aufzeichnu Druck ist groRer als
ng der Null die obere Grenze, bei
des Geberg der eine Null gesetzt
sein kénnen
10 - Der laufender
Druck ist weniger als
die tiefste Grenze, bei
der eine Null gesetzt
sein kénnen
Nr.44 0 Enum | Einheiten 0 Enum Einheiten 2 - falsche
Die MaReinheiten wurde
Aufzeichnu angenommen
ng der 5 - Diskrepanz
Mafeinheit zwischen der Anzahl
en des von Bytes und
Druckwerte| erforderliche Anzahl
s 7 - Schreibschutz
16 - Zugang ist
beschrankt
Nr.47 0 Enum Typ der 0 Enum Typ der
Die Ausgangsk Ausgangsk
Aufzeich ennlinie ennlinie |2 - die falsche Typ der
nung des Ausgangskennlinie ist
Funktion angenommen
sverlauf 5 - Diskrepanz
der zwischen der Anzahl
Umwandl von Bytes und
ung der erforderliche Anzahl
Hauptwe 7 - Schreibschutz
chselgro
Re
Nr.48 0-5 | Enum |Geratestatu| 0-5 Enum |Geratestatu *** B AIR-
Ablesung S i 20/M2-H in
des 6 Bits Erweiterte 6 Bits Erweiterte diesem Feld
zusatzliche Status Status kehren
n Status 7 Bits Modus 7 Bits Modus immer zuriick|
zum Null
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

des Gerates

der Operation

der Operation

*kk *kkk SS -
8 Bits CCQ **** 8 Bits Standardisierte standartisiert
9 Bits CC1 Status 0 *** Status
10 Bits die
Analogausgab
eistin der
Sattigung
11 Bits CcCc2
12| Bits CC3
13 Bits Die
Analogausgab
e ist verrastet
14-| Bits Geratestatus
24
Nr.50 0 [Unsigned-8 Kode der Kode der
Ablesung der WechselgroRe WechselgroRe
Tabelle der 1 des Gerates
GemaRheit der 1 |Unsigned-8| Kode der entsprechend der
dynamischen WechselgroRe dynamischen
WechselgréRen 2 WechselgréRen
und 2 |Unsigned-8 Kode der
Wechselgrofien WechselgroRe
des Gerates 3
3 |Unsigned-8|  wird nicht
benutzt
Nr.53 0 [Unsigned| Kode der 0 |Unsigned-8 Kode der 5 - Diskrepanz zwischen
Die -8 dynamischen dynamischen | der Anzahl von Bytes
Aufzeichnung WechselgréRe WechselgréRe [und erforderliche Anzahl
der 1| Enum Einheiten 1 Enum Einheiten 7 - Schreibschutz
MaReinheiten 11 - Falsche Kode der
der dynamischen
dynamischen WechselgroRe ist
WechselgroRRen angenommen
des Gerates 12 - falsche
MaReinheiten wurde
angenommen
Nr.59 0 [Unsigned Anzahl 0 |Unsigned-8 Anzahl 3 - der angenommene
Die -8 der Praambeln der Praambeln | Parameter ist zu grof3
Aufzeichnung 4 - der angenommene
der Praambeln Parameter ist zu klein
im Antwort des 5 - Diskrepanz zwischen
Gerates der Anzahl von Bytes
und erforderliche Anzahl
7 - Schreibschutz
Nr.80 0 |Unsigned| Kode der 0 |Unsigned-8 Kode der
Ablesung der -8 WechselgroRe WechselgréRe |5 - Diskrepanz zwischen
vorherigen 1 |Unsigned-8|  Einheiten der Anzahl von Bytes
E:r;ﬁtsetir:nc:slrmg 2.5 Float Tiefster Punkt und erforderliche Anzahl
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

der der 17 - falsche Kode der
Wechselgr Nachstimmun WechselgroRe
ORe des g 19 - Kode der
Gerates 6-9 Float [Oberer Punkt| WechselgréRe ist nicht
der gliltig fur diesen Befehl
Nachstimmun
9
Nr.81 0 |Unsigned| Kode der 0 |Unsigned-8| Kode der |5 - Diskrepanz zwischen
Ablesung -8 Wechselgrd \WechselgroRe| der Anzahl von Bytes
der Re und erforderliche Anzahl
Grenzen 1 Enum Typen des | 17 - falsche Kode der
der Punktes der WechselgroRe
Nachstimm, Nachstimmun 19 - Kode der
ung der WechselgroRe ist nicht
Wechselgr 2 Enum Einheiten | glltig fUr diesen Befehl
6Re des 36 Float Die untere
Gerates Grenze des
tiefsten
Punktes
7-10 Float Die obere
Grenze des
tiefsten
Punktes
11-14 Float Die untere
Grenze des
oberen
Punktes
15-18 Float Die obere
Grenze des
oberen
Punktes
19-22 Float Minimale
bereich
Nr.82 0 |Unsigned| Kode der 0 Unsigned-8| Kode der | 2 - der Typ des Punktes
Nachstimm -8  |Wechselgro Wechselgrofe| der Nachstimmung ist
ung der Re falsch
Wechselgr| 1 Enum Typ des 1 Enum Typ des 3 - der Wert fiir die
ORe des Punktes der Punktes der | Nachstimmung ist zu
Gerates Nachstimm Nachstimmun grof}
ung g 4 - der Wert fiir die
2 Enum | Einheiten 2 Enum Einheiten Nachstimmung ist zu
3-6 | Float |der Wert fiir| 3-6 Float der Wert fir grol
die die 5 - Diskrepanz zwischen|
Nachstimm Nachstimmun|der Anzahl von Bytes un
ung g erforderliche Anzahl
7 - Schreibschutz
9 - der Wert des
Druckes ist zu groR
10 - der Druckwert ist zu
niedrig
17 - falsche Kode der
WechselgroRe
19 - Kode der
WechselgréRe ist nicht
glltig fur diesen Befehl
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Fortsetzung Tabelle C.1

Fortsetzung der Anlage C

Nr.83 0 [Unsigned| Kode der 0 |Unsigned-8| Kode der 5 - Diskrepanz
die -8 Wechselgré echselgroRe| zwischen der Anzahl
Wiederhersg Re von Bytes und
tellung der erforderliche Anzahl
Nachstimm 4-7 Float Der 7 - Schreibschutz
ung der Kalibrierungsk| 17 - falsche Kode der
Werkseinst oeffizient b WechselgroRe
ellungen [ 4-7 | Float Der 4-7 Float Der 19 - Kode der
Kalibrierung Kalibrierungsk| WechselgroRe ist
skoeffizient oeffizient b | nicht giiltig fur diesen
b Befehl
Die Liste der spezifische Befehle fiir AIR-20/M2-N
Nr.128 0 Enum Typ der
Ablesung Stromausgan
der g
Parameter 1 Enum die
des Stromfehlerrat|
Stromausg e
anges 2-5 Float  [Der Stromwert]
der niedrige
Fehlerrate
6-9 Float  [Der Stromwert]
der héhere
Fehlerrate
Nr.129 0 Enum Typ der 0 Enum Typ der 5 - Diskrepanz
Die Stromausga| Stromausgan | zwischen der Anzahl
Aufzeichnu ng g von Bytes und
ng der 1 Enum die 1 Enum die erforderliche Anzahl
Parameter Stromfehler Stromfehlerrat| 7 - Schreibschutz
des rate e 11 - Stromausgang ist
Stromausg| 2-5 | Float Der 2-5 Float [Der Stromwert| inaktiv (der Geber ist
anges Stromwert der niedrige |im Multi-Drop-Modus)
der niedrige Fehlerrate 12 - der Wert des
Fehlerrate Types des
6-9 | Float Der 6-9 Float |Der Stromwert|] Stromausganges ist
Stromwert der hohere falsch
der héhere Fehlerrate |13 - der Stromwert der
Eehlerrate niedrige Fehlerrate ist
falsch
14 - der Stromwert der]
niedrige Fehlerrate ist
zu Kklein
15 - der Stromwert der]
niedrige Fehlerrate ist
zu grof}
16 - der Wert der
Fehlerrate
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Fortsetzung der Anlage C

Fortsetzung Tabelle C.1

der héhere Fehlerrate ist zu
klein
17 - der Stromwert der
hohere Fehlerrate ist zu grol

Nr.130 0-3 | Float Die
Ablesung Linearisierungist
der der Abhangigkeit
Parameter des
der Wourzelziehens in
Abhangigk % von Bereich
eit des 4-7 | Float Der
Wurzelzieh Schwellenwertes
ens des
Beschneidens fiir
die Abhangigkeit
des
Wurzelziehens, %
vom Bereich
8-11 |Float | Die Breite der
Hysterese fur den
Schwellenwert
des
Beschneidens in
% von Bereiches
Nr.131 0-3 | Float [Die Linearisierungist 0-3 | Float Die
Die der Abhangigkeit Linearisierungist
Aufzeichnu des Wurzelziehens der Abhangigkeit
ng der in % von Bereich des .
Parameter Wourzelziehens in S - unzur_elchende Menge der
der % von Bereich Elnlgangsbytes .
Abhéngigk | 4-7 | Float Der 4-7 | Float Der - Schrelbschutzmodus ist
eit des Schwellenwertes Schwellenwertes aktive
Wourzelzieh des Beschneidens des . 8 ) der V\_/er_t der .
ens fir die Abhangigkeit Beschneidens fijr| LiNearisierungist st zu klein
des Wurzelziehens, die Abhangigkeit | . 9 - der Wert der
% vom Bereich des Linearisierungist ist zu grof
\Wurzelziehens, %| 10 - das Wert des
vom Bereich Schwe_llenwe_rtes desl
8-11 | Float | Die Breite der | 8-11 | Float | Die Breite der Besi'l‘“eéde”\i,'srttéu Klein
Hysterese fur den Hysterese fur den Schv;elliiweitesedses
Schwellenwert des Schwellenwert h .
Beschneidens in % des Beschneidens ist zu grol
von Bereiches Beschneidens in 12 - der Wert der
% von Bereiches Hysteresebreite ist zu klein
1 [Unsign| Anzahl der 1 |Unsig Anzahl der Hyst;risgl;:ax\ﬁgtdzirgroﬂ
ed-8 | Nachkommastellen ned-8 [Nachkommastelle
n
2 |Enum|Modus der Anzeige| 2 [Enum Modus der
Anzeige
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Fortsetzung der Anlage C

Nr.132 0 Enum MenUsprache
Ablesung (wird nicht
der benutzt)
Anzeigepa 1 |Unsigned- Anzahl der
ameter 8 Nachkommastelle
n
2 Enum Modus der
Anzeige
Nr.133 0 Enum |Menlsprac| 0 Enum Menusprache
Die he (wird nicht
Aufzeichnu benutzt) 5 - unzureichende
ng der 1 |Unsigned|Anzahl der | 1 |Unsigned- Anzahl der Menge der
Anzeigepal -8 Nachkomm 8 Nachkommastelle| Eingangsbytes
ameter astellen n 7-
Schreibschutzmo
dus ist aktive
2 Enum | Modus der | 2 Enum Modus der 8 - der Wert der
Anzeige Anzeige Meniisprache ist
falsch
9 - Anzahl der
Nachkommastelle
n ist zu grof
10 - Modus der
Anzeige is falsch
Nr.134 0 [Unsigned-| Das Kennwort
Ablesung 16 des Knopfmends
der 1 Enum Die Lésung der
Schreibsch Ricksetzen vom
utz Flachreedkontakt
Nr.135 0-1 |Unsigned Das 0-1 [Unsigned-| Das Kennwort 5 - unzureichende
Schreibsch -16 Kennwort 16 des Menge der
utzeinstellu des Tastaturmenis | Eingangsbytes
ngen Tastaturme 7 -
nis Schreibschutzmo
2 Enum |Die Lésung| 2 Enum Die Lésung der | dus ist aktive
der Ricksetzen vom | 8 - ein falscher
Riicksetzen Flachreedkontakt | Wert der Lésung
vom der Riicksetzen
Flachreedk vom
ontakt Flachreedkontakt
Nr.136 0 Enum Art der 0 Enum [Art der Operation 7- Arten der
die Operation Schreibschutzmo [Operation: 0 - das
Wiedereins| dus ist aktive |Befehl zum Gerat
tellung der 8 - der Fehler der fur die
Werkseinst \Wiedereinstellung|Wiedereinstellung
ellungen der der
Werkseinstellung |Werkseinstellung
en en
9 - der Wert des |1 - Ablesung der
Operationstypes | Ergebnisse der
ist falsch Ausfiihrung des

Befehls
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Fortsetzung der Anlage C

Nr.145 0-3 Float Die
Ablesung Verschiebung
der der Skale
Verschiebun nach dem
g der Skale Druck
nach dem
Druck
Nr.146 0-3 Float Die 0-3 Float Die
Die Verschiebu Verschiebung
Aufzeichnun ng der der Skale
g der Skale nach nach dem | 5 - unzureichende
Verschiebun dem Druck Druck Menge der
g der Skale Eingangsbytes
nach dem 7-
Druck Schreibschutzmodu
s ist aktive
9 - die
Verschiebung der
Skale ist zu gro3
10 - die
Verschiebung der
Skale ist zu klein
Nr.147 0-3 Float |Verschiebung
Ablesung der Skale
der nach dem
Verschiebun Strom
g der Skale
nach dem
Strom
Nr.148 0-3 Float |Verschiebu| 0-3 Float [Verschiebung| 5 - unzureichende
Die ng der der Skale Menge der
Aufzeichnun Skale nach nach dem Eingangsbytes
g der dem Strom Strom 7-
Verschiebun Schreibschutzmodu
g der Skale s ist aktive
nach dem 9 - die
Strom Verschiebung der
Skale ist zu gro3
10 - die
Verschiebung der
Skale ist zu klein
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