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1. EI NF} HRUNG

Das Benutzerhandbuch ent hkbrsttuktiehj e Al
Wirkungsweise, die technischen Daten der Druckmessumformer AIR-
20/M2-H (weiter i AIR-20/M2-H) , di e in der Tabelle 2.
und di e Hi nwei se, di e fer di e richt
Druckmessumformer notwendig sind.

2. BESCHREIBUNG UND FUNKTIONIEREN

2.1. Verwendungszweck der Erzeugnisse

2.1.1. AIR-20/M2-H s i n d ief ununterlrochene Umformung der
Wertedes | berdrucks, der Verldigernwelrgd ¢ rdrets
des absoluten Drucks, der Druckdifferenz und des hydrostatischen Drucks
(Niveau) von den FI ¢ssigkeitsmedien,
Angri ffsmedien, des gasfo°rmigen Sauer
Gasgemische in vereinheitlichtes Stromausgangssignal 4-20 mA oder 4-20
mA und 0-5 mA gleichzeitig und in digitales Signal auf der Basis vom
HART-Protokoll eingesetzt.

AIR-20/M2-H wer den i n den ' ber wac|
Regelungssystemen und Lei stungssyst e
verwendet.

AIR-20/M2-H werden in sechs Modifikationen AIR-20/M2-H-AD, AIR-
20/M2-H-} DQ AIR-20/M2-H-VD, AIR-20/M2-H-} V DAIR-20/M2-H-DD, AIR-
20/M2-H-HD hergestellt, die sich durch die Messgr g@en?t C der
Tabelle 2.7 unterscheiden.

AIR-20/M2-H haben A u s f ¢ lerm, dienigden Tabellen 2.1, 2.2 und
23angefspmpdr t

Tabelle 2.1.7T Ausf ¢ Bartung

Aus f ¢ B-r| Kode bei der

Ausf ¢ Bartung kode Bestellung
Allgemein industriele Aus f s hrung - -
Atomarische Ausf ¢ (rming er h° ht e A A
Atomarische explosion s gesch¢t zt e A AEX AEX
(mit erh°hter Sicherhei
Explosion s gesc MytsZ tg égcrDuenrg Ex Ex
eigensichere Stromkreisé
Explosion s g e s ¢ My ts £ ¢ dcrDe drugkfeste Exd Exd
Kapselunge*
Explosion s gesc MytsZ t, écien g Exdia Exdia
druckf est e Ka Dereigensicieee u
Stromkreis &
Sauerstoffauf f s hrung - 0O,
Anmerkungi*gem@C der Tabelle 2.15.




Tabelle 2.2.7 Koded e r

Auf f ;Behhgs & on

Indikationstyp

Ausf ¢s¢hrungsKqgde das
Vorhandensein der Indikation und den
Typ des Ge h 2 8 Iseeder Bestellung

AK - 02 AK - 03
(einteilig) (zweiteilig)
Eingebaute LCD-Anzeige ohne Ausleuchtung, A2 A3
Deckel ohne Fenster
LCD-Anzeige mit Ausleuchtung, Deckel mit A211 A3l
Fenster (R1)
LED- Anzeige (rot), Deckel mit Fenster (R 2) A212 A3I2
LED- Anzeige (g r),Deackel mit Fenster (R 3) A2I13 A3I3
LED- Anzeige ( wei C) , Dec k ®l) A214 A3l4

Anmerkung - *

Ge h AK® and AK-0 3

k ° n nfeuns fd¢i hExduhabgn.

Tabelle 2.3.-Ausf ( dessGech2 efsgr verschiedene

Kode des Modells Ausf ¢hr ubeydek ( Basi sausf
Bestellung
02, A211, A212, A2I13, $3,
1A, 2nn0, A3I1, A312, A3I3, A214, ¢ 2
3rR4
450, 520, ¢ 3A3I1, A312, A3I3, A3l4 ¢ 3

2.1.2 Entsprechend dem GOST-Standard 22520-85 sind AIR-20/M2-H:
- nach der Anzahl der umgeformten Eingangssignale i Einzelkanal-

Druckmessumformer;

- nach der Anzahl der Ausgangssignale i Einzelkanal-Druckmessumformer
(vereinheitlichtes Stromausgangssignal und digitales Signal auf der Basis
vom HART-Protokoll);

Model | e

-nach Abh&ngigkei't des Ausgpgaahigssi gnal s von
mit der linearen (steigenden / absteigenden) Ab h @ n g iodek raii der

Funkt. des Ziehens von Quadratwurzel gem2C der
-nach d eighkeiergumgestaltung von Messbereich i umstellbare

Vielfach- Druckmessumformer.
Tabelle 2.4 1 Kode des Ausgangssignals

Kode bei der Ausgangssignal Abh2ngigkeit des
Bestellung von dem Eingangssignal

42 4-20 mo lineare, steigende
420 4-20 m¢ eine Wurzel ziehende, steigende
240 20-4 m¢ eine Wurzel ziehende, absteigende
24 20-4 m¢ lineare, absteigende
05 4-20/0-5 m¢ lineare, steigende
050 4-20/0-5 3¢ eine Wurzel ziehende, steigende
500 20-4/5-0 mo eine Wurzel ziehende, absteigende
50 20-4/5-0 mo lineare, absteigende

dem Ei
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2.1.3 AIR-20/M2-H k ° nnen mi t Hi -Médems dre den HA R
Personalcomputer (weiter i PC) nach dem HART-Pr ot ok ol | f ¢
Konfiguration, Graduierung und Datenerfassung der Messung bei der
Ausnutzung angeschlossen werden.

Feér di e We ¢ h s e AIR-20MR-tl nupd PCowird das
Programm HARTconfig verwendet.

Die Prozedur der Konfiguration von AIR-20/M2-Hs ¢ h | iolgeDdes F
ein:

-di e Ver 2 ndMertewongbeckereund unteren Messrenzen;

-di e Auswahl der Abh?2 nwrm Bingangssignal e s A
(lineare oder eine Wurzel ziehende, steigende / absteigende);

-die Auswahl der Zeit der D2mpfung;

-die Auswahl der MaCeinheit.

2.1.4 Die oberen und unteren Messgrenzen werden in Pa, kPa,

MPQ den kp/cmz, kp/mz, atm., mbar, bar, mm Hg, mm H20 gemessen,
dabei werden auf dem Indikator nur kPa, MPQ kp/cm2 dargestellt.

2.1.5 Die explosion s g e s c h ¢ Drucknmessumformer AIR-
20Ex/M2-H, AIR-20¢ [ M12-H entsprechen den Forderungen vom GOST-
Standard 30852.0-2002, GOST-Standard 30852.10-2002, haben die Form
vom Explosionsschutz ¢ D eeigensichere Stromkreis des Ni veaus ¢i a
und die Markierung des Explosionsschutzes Ex OExiallCT6 X.

Explosion s g e s ¢ IAIR2GEK/M2-H, AIR-20p [ MM2-Hs i nd f ¢r
Anwendung i n den explosionsgefa@ahrdet
vorgegebenen Markierung vom Explosionsschutz, den Forderungen von
Technischen Regeln der Zollunion 012/2011, vom GOST-Standard
30852.0-2002, GOST-Standard 30852.10-2002 und von anderen
Vorschriften eingesetzt, di e di e Anwendung der E
explosionsgef 2hr det elementiere, o n ewo die eg
explosionsgef&2ahrdeten Mi schunge® nder von
GruppenTliv6 ent stehen k°nnen.

Die explosion s g e s ¢ hRrackntessumformer AIR-20Exd/M2-H
haben die Form des Explosionsschutzes ¢Die druckfesten Kapselungen
Adiée mit den Dat eund Dathpfreischungen mid dee LufG a s
von Kategorie lld nach dem GOST-Standard 30852.1-2002 entsprechen,
die Markierung des Explosionsschutzes Ex 1 xdlICT6 mund k° nnen
den explosionsgefeém? §eTehmschéroRegein der
Zollunion 012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem GOST-
Standard 30852.1-2002 verwendet werden.

2.1.6 AIR-20A/M2-H, AIR-20¢ [ M12-H ( mi t erh°hter S
wer den al s Bestandteil e der Steuersy
Atomkraftwerke (AKW) und der Objekte des nuklearen Brennstoffkreislauf
(ONBK) benutzt.



2.1.7 AIR-20A/M2-H, AIR-20¢  M2-Hgeh°r en entsprechend dem
GOST-Standard:

- nach dem Charakter der Anwendung zur Kategorie B (die
Apparatur von Dauergebrauch);

-nachder Zah | der Qualit2atsniveaus- des Funktionierens zur Art I
die Apparatur, die zwei Qualit®dasni veaus des Funktionierens hat
nominelle Niveau und die Absage.

2.1.8 Nach der Wi derstandsf2ahigkeit gegen mechani sche

Ei nwirkungen bei d e rAIRRQAAVI2-H tARLROPgr Mee h° r e n
HzurAusf ¢hmrump@geg [ 6 n ac kStaddardl751€159D.
2.1.9 AIR-20A/M2-H, AIR-20¢p  M2-Hge h®r en zur | . Kategorie der
Erdbebensicherheit nach der Entwurfsnorm-031-01 und zur Gruppe B der
Ausf ¢hrung 3 nach den F¢Brhungsdokumenten 25 818
2.1.10 Nach dem GOST-Standard 25804.3-83 (i n der Abh2ngigkeit
von der Unterbringungsstelle) sind AIR-20A/M2-H, AIR-20¢ [ /M2-H
standhaft, fest und widerstandsf2hig gegen Einwirkung des Erdbebens
dem Seismizit2tsniveau:
-8 Punkte nach -6dder¢ Sekraldae rMSNul | mar ke ¢ber 40 m;
-9 Punkte nach -6dder¢ Sekralde rMSNul | mar ke bis zu 70 m
2.1.11 AIR-20A/M2-H, AIR-20¢ [ M12-H ( mi t erh°hter Sicherheit)
geh°ren nach de-001-% ralgemeingé Bastonmuamgen der
Sicherheit 1 88/97), Entwurfsnorm-016-05 (nach den allgemeinen
Bestimmungen der Sicherheit von den Objekten des nuklearen
Brennstoffkreislauf) zu den Elementen der Atomwerke und den Objekten
des nuklearen Brennstoffkreislauf der Sicherheitskassen 2, 3 oder 4:
- nach dem Zweck i zu den Elementen der normalen Ausnutzung;

- nach dem Einfluss auf die Sicherheiti zu den EIl ement en, die f ¢r
die Sicherheit wichtig sind;
- nach dem Charakter der i eur flepl I t en Funktionen

Regelementen.
Das Beispiel der Klassifikationsbezeichnung ist 2, 2NR, 2R, 2N, 3,
3NR, 3R, 3N, 4.
2.1.12 Nach der Wi derstandsf2higkeidt gegen di e
el ektromagneti schen St CAIRLROAGVR-Rl, ARAt spr echen
20¢  M2-H den Technischen Regeln der Zollunion 020/2011, dem
GOST-Standard 32137-2013 und der Tabelle 2.5.
2.1.121 Nach der Wi derstandsf2higkeit gegen di e
el ektromagnet i sentbpeenohenSAIR20/M2iHy AIR-2 O [ M2/
H den Technischen Regeln der Zollunion 020/2011, dem GOST-Standard
32137-2013 und der Tabelle 2.5.1.

Tabelle 25 7 Wi der st andsf 2 hi gk ekiramagnegtischen n di e el
St °r un gAIR20WEZHZH



Einspanngrad der

Ausf ¢hrung
undQual i t?at g

elektromagnetischen Technische Daten Wert | des Funktionsablaufs
Umgebung nach dem e nach dem GOST-
Standard 32137-2013
3 GOST-Standard P Mi krosekundeni mpu
51317.4.5-99 g r o Eeergie (MIS)
-Zugabe der St°rur2KV IVA
Schema EKakeél
2 GOST-Standard P Mi krosekundeni mpu
51317.4.5-99 groCer Energie (M .
-Zugabe demaclSdBrﬁrurlKV IVA
Schema K#bald el
4 GOST-Standard Nanosekundeni mpul
30804.4.4-2013 (NIS): .
- Netzwerke des Eingangs und 2KV IVA
Ausgangs
4 GOST-Standard Nanosekundeni mpul
30804.4.4-2013 (NIS): 2 KV IVA**
- Stromkreisl® ufe
4 GOST-Standard Elektrostatische Entladungen: 8 KV
30804.4.2-2013 - Kontaktentladung 15 IVA***
- Luftentladung KV
3 GOST-Standard Funkfrequente elektromagnetische 10
30804.4.3-2013 Felder in Frequenzband: V/m VA
- 80-1000 Megahertz 30v/
- 800-960 Megahertz m
3 GOST-Standard P Lei tungsgef ¢hint e 9 10V VA
51317.4.6-99 Frequenzband 0,15-80 Megahertz
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 40 VA
50648-94 Dauermagnetfeld A/m
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 600 VA
50648-94 Kurzdauerndes Magnetfeld 3 S. A/m
GOST-Standard Ausstrahlung der Entspricht
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: 40 Betriebsmittel** der
- in Frequenzband 30-230 dB Klasse A*®
Megahertz in die Umgebung
GOST-Standard Ausstrahlung der .
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: ar | gont sl ge? |
- in Frequenzband 230-1000 dB

Megabhertz in die Umgebung

Klasse A*®

Anmerkungen

1-* Bei

der

Ei nwirkung

me gl i ch.

1,5 % vom Bereich des Ausgangssignals.
4 - **x*+* B\ - Betriebsmittel.

5-*Klasse A-d i e
6 AIR-20/M2-Hf unkti oni er en
gemei nsamen

der

in einer

typisierten

nor mal

Arbeit mi t der

von beii Brest Edewi Wku
2 - ** Bei der Einwirkung NIS ist die Abweichung des Stromes 3,0 % vom Bereich des
Ausgangssignal s
3 - *** Bei der Einwirkung der elektrostatischen Entladungen - die Abweichung des Stromes

Ausr ¢stungskat e ¢Standaré 308082242018 e m
und
Appar at ureigesazt
sind, und auch mit der Apparatur von anderem Zweck, die zusammen mit den Daten AIR-20/M2-H
St°rungssituation

schaffen

ver wen




Tabelle 2.5.1 7

Wi derstandsfa2ahigkeit

gegen

St °r unge nIR-20AM2-H, AIR-20Ex/M2, AIR-20Exd/M2, AIR-

20AEX/M2

Einspanngrad der

Ausf ¢hrung
und Qualit?

elektromagnetischen | Techni sche Daten Werte des Funktionsablaufs
Umgebung nach dem nach dem GOST-
Standard 32137-2013

3 GOST-Standard P Mi krosekundeni mpul 2KV IA*
51317.4.5-99 groCer Energie (Ml

-Zugabe der St°run

Schema EKadkadl
2 GOST-Standard P Mi krosekundeni mpul 1KV HHIA*
51317.4.5-99 groCer Energie (M|

-Zugabe dmgrnacBdefnr

Schema Kibeld el
4 GOST-Standard Nanosekundeni mpul { 2KV 1A
30804.4.4-2013 (NIS):

- Netzwerke des Eingangs und

Ausgangs
4 GOST-Standard Nanosekundeni mpul { 2KV 1A
30804.4.4-2013 (NIS):

- Stromkreisl? ufe
4 GOST-Standard Elektrostatische Entladungen: 1A
30804.4.2-2013 - Kontaktentladung 8 KV

- Luftentladung 15 KV
3 GOST-Standard Funkfrequente elektromagnetische IVA
30804.4.3-2013 Felder in Frequenzband: 10

- 80-1000 Megahertz V/m

- 800-960 Megahertz 30V/m
3 GOST-Standard P Leitungsgef ¢¢hrte | 10V IVA
51317.4.6-99 Frequenzband 0,15-80 Megahertz
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 40 IVA
50648-94 Dauermagnetfeld A/m
5 GOST-Standard P Magnetfeld der Betriebsfrequenz 600 IVA
50648-94 Kurzdauerndes Magnetfeld 3 S. A/m
GOST-Standard Ausstrahlung der | 40dB Entspricht
30805.22-2013 mit Abstand von 10 m: Betriebsmittel** der

- in Frequenzband 30-230 Megahertz Klasse A***

in die Umgebung
GOST-Standard Ausstrahlung der | 47dB Entspricht

30805.22-2013

mit Abstand von 10 m:
- in Frequenzband 230-1000

Megabhertz in die Umgebung

Betriebsmittel** der
Klasse A***

Anmerkungen

1-* Bei

der

Ei nwirkung

2 - ** BM - Betriebsmittel.

3-**Klasse A-di e
4 AIR-20/M2-H f unktioni eren

Bedi ngungen

der gemei nsamen

nor mal
Arbeit

von bgil Brest Edeawi Wi

Ausr ¢st ungs k &OSTegStandared 308052242018 e m

und schaff

mi t

sie eingesetzt sind, und auch mit der Apparatur von anderem Zweck, die zusammen mit den
St°rungssituat

Daten AIR-20/M2-Hi n

einer

typisierten

der A

di

e

el ektromagneti schen



2.1.13 AIR-20/M2-H sind nach der Geborgenheit von der Einwirkung
der Umwelt entsprechend:

- dem GOST-Standard 15150-6 9 i n der Awgdughr ung

- dem GOST-Standard 14254-96 haben AIR-20/M2-H die Stufen des
Schutzes vor dem Eindringen ins Innere des Staubes und des Wassers
IP54 oder IP65 (i n Abh?2ngidek ¥ariantenvvom elektrischen
Konnektoren (siehe Tabelle B. 1 der Anlage).

2.1.14 AIR-20/M2-H sind zu den Klimaeinwirkungen bei der
Ausnutzunggema@ C der Tabelle 2.6 standfest.

LCD-Anzeigen sind zur Umgebungstemperatur von Minus 30 bis
Plus60’s4 st an d f-Anzeigen i lvdh Minus 55 bis Plus 80% .

Die Anwendung von LCD-Anzeigen in anderen
Temperaturbereichen bringt zuihrer Besch2 di gung ni cht .



Tabelle 267 KI i maausf ¢hrung

Art Grupp GOST- Ausnutzungstemperatur- Kode bei
e Standar bereich der
d Bestellung
Minus 407 Plus 70 t4070*
Minus 60 7 Plus 70 ¢ t6070**
Minus 557 Plus 70 d t5570**
C2 |1 529 \inuss0i Plus70 Aw {5070%**
- 2008 Minus 107 Plus 70 & 11070
Minus 257 Plus 80 u 12580
T3 - 15150-69 | Minus 257 Plus 70 ¢ 2570
omf .. - Minus 257 Plus 70 & 2570 v
Anmerkungen
1-* AucCer Model | en 5x0, 6x0 und Model |
Au s f ¢ h ode deg magh den Materialien 12P.
2- * * Auf Bestellung (nur f Materiatieih &1N,Asielsef

Tabellen 2.14, 2.16)

3-*** Auf BestelKodendgeyr Rrusffbrudigenach
16N, 61N.
4iF¢r die Sensoren deriv@aingasrse of fausf ¢

10



2.2. Technische Daten

2.2.1 Die Abwandl un gKodeddessModellssdies hr u
maximale obere Messgrenze Pgyax, die Reihe der oberen Messgrenzen
Pg, der maxi malegurmd ¢deruekge®l assene Be
t betr. . b @€Ntsprechen den Parametern, die in der Tabelle 2.7 angegeben
sind. Die Grenzen der Haugtablveichkungem dien a n ¢
prozentual vom oberen Messbereich dargestellt sind, entsprechen den
Parametern, die in denTabellen 2.8 und 2.9 angegeben sind.

2.2.1.1 Die Kode des Modells besteht aus 3 Zahlzeichen.

Das erste Zahlzeichen zeigt die Art des Messdrucks:

- ¢ 0 eder absolute Druck;

-cleder | berdruck;

-c2edas Verd¢gnnen;

-¢c3eder | berdaarsud/lerd¢egnnen;

- ¢ 4 edie Druckdifferenz;

-c5éder Wasserdruck (ATauchvarianteh

-¢6 &derWasserdr uck (AFl anschvariantehf).

Das zweite Zahlzeichen ist die Kode der maximalen oberen
Messgrenze (des Messbereiches) entsprechend der Tabelle 2.7.

Das dritte Zahlzeichen i di e Ausf ¢hr ungund édie Se
Ausf ¢hrung des Stutzens:

- ¢ 0 eder Sensor mit der metallischen Membran;

-¢gléder Sensor mit der metallischer
cdie of fene Membrané,;

-¢c2eéder Sensor mit der kerami schen
¢chalb of fene Membrane.

- ¢ 5 eder Sensor mit der keramischen Membran;

- ¢ 9 eder Sensor mit der Trennmembran.

2212 Die Grenzen der zugelassen e n angef ¢hr
Hauptabweichung von AIR-20/M2-H mit dem Ausgangssignal 0-5 oder 5-0
m¢ entsprechen der Genauigkeitsklasse B oder .

Anmerkung i Auf Wunsch des KonsumeglR-t en
20M2-H d e r Genauigkeitskl asse A5ddegrih-0das
d3dherzustellen.

11



Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (i ; :

Betrieb|
{ 1max), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) etne
Die Messg 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 sé¢b
Kode des P
Abwandlung Modells (Pemax) trer| ruck
und Ausf ¢
1:1 1:1,6 1:2,5 1:4 1:6 1:10 1:16 1:25 1:40 1:60 Poetr
080 16 10 6,0 4,0 2,5 16 1,0 0,6 } ) 40
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
070 6,0 4,0 25 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 : ) 25
071 mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
060 061 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 0,16 0,10 ) ) 10
Absoluter Druck mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa B
600 400 250 160 100 2500
AIR-20/M2-H-AD 050 051 KPa KPa KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPal 25 kPa - - KPa -
AIR-20f MMI2-H-AD 400 250 160 100 ] ] 2500
AIR-20¢/M2-H-AD 045 kPa | kPa | kPa | kpa | BOKPa 40kPa 25kPa 16 kPay kPa | -
AIR-200 [ /M2-H-AD 250 160 100 1000
AIR-20; @/M2-H-AD 040 041 wpa | kpa | kpa | 60KPal 40kPal 25kPal 16kPal 10kPal - - KPa -
AIR-20;r @ia/M2-H-AD
030 031 100 6.0 40 400,
032 (110)*| 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa kI’Da kI’Da - - 1000** -
035 kPa kPa
6,3 4,0 2,5 1,6 1,0 600
015 20kPal 16 kPaj 10kPa |5y kPa kPa kPa kPa ) ) kPa )
190E 100 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 1,6 150 R
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa
150,
190 60 40 25 16 10 6.0 4,0 25 16 10 | o )
mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa mPa
180 16 10 6.0 4,0 25 1,6 1,0 0,6 04 0,25 2‘;9;* i
mPa mPa mPa mPa mPa mPa Pa MPa MPa MPa MPa
171 2,
172 6,0 4,0 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 0,16 0,1 20**, )
175 MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa | g#**
i berdruck MPa
179
AIR-20/M2-H-} D 160 10,
AIR-20r AV2-H-{ D 161 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 0,16 0,1 0,06 0,04 6**, )
AIR-20¢/M2-H-| D 162 MPa | MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa| MPa | 4+
AIR-20¢ [ /M2-H-{ D | 165 169 MPa
AIR-20f @M2-H-! D
ARZ0 BialMz-Hy D 12(1) 600 | 400 | 250 | 160 | 100 o | 2500
1 *;( -
152 kPa | kPa | kPa | kPa | kpa | 00KPal 40kPal 25kPal 16kPal b, ot
155
142 400 250 160 100 6,0 2500
145 KPa KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa| kPa KPa -
140
250 160 100 6,0 4,0 1000
121; KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa| KPa kPa KPa -
130 400
131 100 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 kP4 1,6 1000;* )
132 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa ! kPa
135 kPa
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Fortsetzung der Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (i | :
Di e Messd { 1max), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) Betri
Abwandlung K,\(/Jldg cliles 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 tru1 | erdruck
und AUSf(, oaells (PBMAX) Pbelr.
1:1 1:16 | 1:25 1:4 1:6 1:10 | 116 [ 1:25 [ 1:40 | 1:60
120 200
! berdruck 121 25 16 10 6,0 4,0 2,5 1,6 y
| 1 1 i ’ Lid -
122 |40KP&l ypa | kPa | kPa | KkPa | kPa | kPa | kpa |OKPa|06kPa Glf’ga
IAIR-20/M2-H-! D 125
AIR-20f M2-H-! D 110 200,
AIR-200/M2-H-! D 6,0 4,0 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0.16 -
AIR-20¢ [ BI2-H- D ﬁg 10kPa| \pa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kpa ["25KPA \pa lsomoon| -
IAIR-20; @/M2-H-! D kPa
IAIR-20; Bia/M2-H-! D 105 [\ pa 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 0,25 | 0,16 . ~|-30/400 .
102 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
Verdgnnen 230|100 kpal 60 40 25 16 10 6,0 4,0 25 16 1388;* ]
AIR-20/M2-H-VD 235 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa KPa
AIR-20f AVi2-H-VD
ﬁ:ﬁ:ggg ';"/zﬁ,g'_\f\m 212 | ipa | 80 4,0 2,5 1,6 1,0 0,6 0,4 i _|-30/400 i
AIR-20 B/M2-H-VD 215 kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
IAIR-20; _Blia/M2-H-VD
360 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 -0,1 | -0,05 0,02 10,
361 [O1MP] wmpa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa [®MPq g | 6 )
362 15 0,9 0,5 0,3 0,15 | 0,06 | 0,05 0,02 4o
365369 |24MPal yiba | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | mpa P3MPal yipa | MPa
-100 | -100 | -100 50 -30 -20 -12,5 5,0
ggg [100kP8 pa kPa kPa kPa | kPa kPa | kpa |B0KPa| \pa 12050002; i
359 |500 kpa| 3%° 150 60 50 30 20 12,5 8,0 5,0 KPa
kPa kPa kPa kPa kPa kPa ¢ kPa kPa
beramueaa o] w0 [iooked (00 |80 2 THZE 80 80 Taouea| 20
341 1000
AIR-20/M2-H-] V D 345 110502; 60 50 30 20 12,5 8,0 5,0 3,0 2,0 kPa )
AIR-20f AM2-H-} V D 342 kPa kPa kPa kPa kPa | kPa kPa kPa kPa
[AR-200M2 i VD e 125 | -8,0 5,0 3,0 2,0 | 1,25 | 08 03
IAIR-200 [ /M2-H- V D g -1z, -8, 2 -3, -2, -1, 0.8 1, 0,
A,R_ZS‘[" oAt VD | o | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kpa |°P2| kPa |-s0m00|
IAR-20; BaMV2+H! VD 20 kPa 12,5 8,0 50 3,0 2,0 1,25 0,8 0,5 0,3 kPa
kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
5,0 -3,0 20 [ -125 | 08 -0,5 0,3 |, 0,125 |-50/100,
gig -8,0kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 0.2kPa kPa - i
5,0 3,0 2,0 1,25 0,8 0,5 0.2 0,125 |30/400**
315 8,0kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 0.3kPa kPa kPa kPa
o5kpal 20 | 125 | 08 0,5 0,3 0,2 |-0,125 . .
302 ! kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa -30/100 ;
305 |, cppa| 20 1,25 0,8 0,5 0,3 02 | 0125 i . kPa
! kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa
Druckdifferenz 10 6,0 4,0 2,5 1,6 1,0 0,6 0,25
470 |16MPal o, | MPa | MPa | MPa | MPa | mPa | mpa |%*MP2| wpa ) 25 MPa
IAIR-20/M2-H-DD 460 |25mpal 16 1,0 0,63 0,4 0,25 | 0,16 0,1 | 0063 | 004 . 16,
IAIR-20f MM2-H-DD ' MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa 25 MPa
IAIR-20¢/M2-H-DD 16
IAIR-20¢ [ /R12-H-DD 240 |250kpal 160 100 63 40 25 16 10 6,3 4,0 i >
IAIR-20r @/M2-H-DD kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 40 M’P
IAIR-20 Ria/M2-H-DD a
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Fortsetzung der Tabelle 2.7

Nummern der oberen Messgrenze (des Messbereiches) Pguax, Umstellungsbereich (i ; :
Di e Messd Kode { 1 max), die Reihe der oberen Messgrenzen (der Messbereiche) Betri
Abwandlung des 1 tru1 | berdruck
und Ausf q Modells| (Powmg 2 3 4 5 6 7 8 9 10 Pootr.
1:1 1:1,6 1:2,5 1:4 1:6 1:10 1:16 1:25 1:40 1:60
Druckdifferenz w0 | aowpal 25 | 16| 10| 63| 40| 25| 16| 10| 063 b
AIR-20/M2-H-DD kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa kPa 40 MPa
AIR-20r AM2-H-DD 6,3 4,0 2,5 1,6 1,0 0,63 0,4 0,25 0,16
AIR-20¢/M2-H-DD 410 | 10kPal \ps | wpa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa | kPa ) 10 MPa
AIR209 [ /M2HDD 1,6 1,0 0,63 04 | 025]| 016 01 | 0,063
AR-20 @M2HDD 400 | ypa | kPa | KkPa| kPa| kPa | kPa | kPa | kP : : - | 4MPa
AR-20[ Bia/M2-H-DD a a a a a a a a
250 160 100 10 6,0 4,0 1000
540 KPa KPa KPa 60 kPa| 40 kPa| 25kPaj 16 kP4 KPa KPa KPa KPa -
Wasserdruck 100 6,0 4,0 2,5 1,6 400
(Nuveau) 530 KPa 60 kPa| 40 kPa| 25 kPa| 16 kPa| 10 kPa| KPa KkPa KPa KPa KPa -
AIR-20/M2-H-HD 520 | 25kPal 16kPa 10 kPal f‘o ;1,0 k2’5 kl’e k1,0 . . 200 .
AIR-20f 7M2-H-HD Pa Pa Pa Pa Pa kPa
AIR-20§/M2-H-HD 250 160 100 10 6,3 4,0
AIR-200 [ /M2-H-D 640 | pa | kpa | Kpa | 83KPY 40kPa 25kPa 16kPa oo | b0 | wpa | 4 MPa
6,3 4,0 25 1,6 1,0 0,63
620 40 kPa| 25kPa| 16 kPa| 10 kPa| KPa KPa KPa KkPa KPa KPa - 4 MPa

Anmerkungen:

1-*AufBestellung, nur f ¢r 03Dj08l. Model | e

2-** F¢r dinund88el | e

3-*F;r di e mWdedkwdelder Ausf ¢ ¢hrung nach den Materialien 61N
47 Das Zeicheng-e bedeutet das Verde¢gnnen

517 Die untere Messgrenze ist Null.

67 Die Modelle mitder Au s f ¢ hr u maghsderoMaterialien 157 und 17- werden nur f ¢ PJ 2 1 hergestellt (sie haben nur 5 oberen

I%MAX 6

Messgrenze).
7.Auf Best el IARRMXHDDmé der negativen unteren Messgrenze hergestellt werden.

Tabelle28i F¢r al l e Mo-dBed 2, ¥0.auCer

Index der Kode der Grenzen der zugelassenena n g e f ¢ h r tamweichtthg g @tf ¢ r di e N
Bestellun Genauigkeitskla der oberen Messgrenzen (Messbereiche

9 sse 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

00 ¢ 00 7| Nwrs| Mo, | Ro, | Ro,| Mo Ko No| No.| N1,

o * YEE No, No, No,| No, No,| No,| No,| No, No, N1,

] oFxx 10 2% * 02| NoO, NO, NO, No,| No, No,| N1, N1, N2,

! 405 No, No, NO, NO, No,| N1, N1, N2, R80| R50

Anmerkun Anmerkungen

1-*Nur f¢r die Modelle 030, 050, 060, 130, 140den5Ayusflgl@drunlg
Materialien 122und f ¢r di e Modell e 150, 160, 170, 180, 190, 350, 36 (
2-** AucCer Model l en 121, 230, 231, 470, 400 und MdAdeAl 17 n mi t
3-*** AuCer Modell en mit der Ausf gsumddffigskode nach den Materi a
47 F¢gr stochast ipsumdhuatereoRy, e mérenen. Die Abweichung | wird nach der Formel;  j 0 0

abgerechnet, wo g die Abweichung ist, die durch den Wert der oberen Grenze P,ge m2 C der angegebenen Ta
5T Fe¢r Sensoren mit der eine Wurzel ziehenden Abh2ngigkeit

Messbereiches bestimmt und entspricht .
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Tabelle297T F¢r di e nMord2aihdl5%0.

Kode der Grenzen der zugelassenena n g e f ¢ h r talweichthg g ¥t f ¢ r
Index der iakei der ob bereich
Bestellung Genauigkei Nummern der oberen Messgrenzen (Messbereiche)
tsklasse 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
o * $01* 01 0,1 015 | 0,25 | 04 0,6 0,8 1,0 15 25
] * = 1 02*| 02 0,2 0,3 0,5 0,8 1,0 1,2 15 2,5 3,5
o 405 0,5 0,5 0,5 0,8 1,0 1,2 15 2,0 3,0 5,0
Anmerkungen

1 AuCer 06,d@5]1D2e115,112, 235, 215, 212, 315, 312, 305, 302, 175, 172.

2-** AuCer OMpld®172.en

31T 1T Fe¢r st ochast | and lurgere b em GrenzBn. Die Abweichung wird nach der
Formel r rDj 0 0 ,wogdie Abweichung ist, die durch den Wert der oberen Grenze P, g e m?2
der angegebenen Tabelle ausgerechner wird.

47T F¢r Sensoren mit der eine Wurzel ziehenden Ab
Unterbereich von 2 bis 100 % des Messbereiches bestimmt und entspricht g .

2.2.2. Bereiche der vereinheitlichten Ausgangssignale:
- 4-20 und 0-5 m¢ oder 20-4 und 5-0 m¢.

2.2.3. Nominale statische Charakteristik von AIR-20/M2-N:

-mitderlinear-stei genden Abha@ngigkeit entspr

i lg +1,, (2.1)
P PQ ly) + 1y
- mit der linear- absteigendenAbh2 ngi gkeit entspricht
_ P- P,
I-1,)+1,, (2.2)
B PQ )+
-mi t der einen Wur zel ziehenden stei
der Art
| = QI -1)+ (2.3)
tJ t1
- mit der einen Wurzel ziehenden absteigenden Abh2 ngi gkei t en
der Art
| = t CQI )+, (2.3.1)
[ t

wo | aktueller Wert des Ausgangssignals ist, der dem Messdruck
entspricht (mA);

[, und I, - obere und untere Oberwerte des Ausgangssignals (mA);

fiuwit, —-obere und wuntere MessgreARen d
20/M2-N, a u G AIR-20/M2-H-! V D

t T Wert des Messdrucks in denselben Einheiten wie { ; undt, .

15



F ¢ AIR-20/M2-H-} VDstt;ei ne obere Messgrene des | berdr
t, i eine obere MessgrenzedesVer d¢nnedise mit dem Zeichen AMin
gegeben wird.

t - Wert des Messdrucks, hatdas Zei chen ARdsungfii bei der M
des l berdrucks und das def eMessing ndes AMi nus i bei
Verd¢, nnens.

uc
us

2.2.3.1. Nominale statische Charakteristik von AIR-20/M2-Hf ¢ r das
digitale Ausgangssignal auf der Basis vom HART-Protokoll:

-f¢r das digitale Signal entspricht ADruckid der
A =1,
(2.4)

wo A Wert des Drucks ist, der durch das HART-Protokoll
abgegeben ist.

-fé¢r das digitale Signal enemipdei cht c¢das Prozent

l'inearen Abh2ngigkeit der Art

A, = 1000t~ P (2.5)

B H
wo A, ein Wert der Drucks prozentual vom Bereich ist, der durch
das HART-Protokoll abgegeben ist;

-f¢r das digitale Signal entspricht cdas Prozent

eine Wurzel ziehendenAbh2 ngi gkeit der Art

— A1 - IH
A, =1000| — 2.6
Y0 \PB- PH ( )

-f ¢r das diegtspticht cStronsder@Gehlaifeé der Art
A =1 2.7)
wo A1 Wert des Ausgangsstroms 4-20 m¢ ist, der durch das HART-

Protokoll abgegeben ist;
T Wert des Ausgangsstroms 4-20 d3¢ der nach den Formeln 2.1,
2.2, 2.3, 2.3.1 ausgerechnet wird.

2.2.4 Variation des Ausgangssignals ¢ ber st egt ni cht
0,5Y4/a

S,

Ar t

2.2.5 AIR-20/M2-H sind wi der st andsf 2hig gwgen die Einwirkung

sinusartigen Vibrationen mit Hochfrequenz und entsprechen:

16
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Fer die 1MIRAEE R e
-der vi brati onsf & sdereGruppd W3 haghh demn g
GOST-Standard 52931-2008

- Frequenz (10» 150) Hz;
-Verschiebungsweite fer di e Frequ
' bergangsfrequenz i st
0,15 mm;
-Beschleunigungsamplitude f ¢r di e
l bergangsfrequenz i st
19,6 m/fif.

Fer die MibedeEFe 4

-der vi brationsf @ dteen GAwpfpehrungna
GOST-Standard 52931-2008

- Frequenz (5» 80)4 Y
-Verschiebungsweite fer di e Frequ
| bergangsfrequenz i st
0,15 mm;
-Beschl euni gungsarpleiqtuiedhe , f gdri e dihé€ h
l bergangsfrequenz i st
19,6 m/ff.

Die Grenze der zugelassenen Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H
kann nicht bei der Vibration die Grenze der zugelassenen
Hauptabweichung ¢bersteigen.

226 Di e Ver2nderung des Wert eMR-20/2n Awu
H-DD und AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620,di e von der Ver
des Betr i ekbsnigBbreiah dan WNdl bis zum H® chst dr uck ui
H° ¢ hst dr u cHervongergfen Mindl (diehe Tabelle 2.7), die prozentual
vom Bereich der Ver2nderung de¢ésheAusstgeair

nicht die Werte g, , die nach der Formel ausgerechnet wird:

gtc,:r.snaq mogﬁm’ (2'8)

[
WoQgofli € Ver @ ndBeturnige bdse¢gsber d;r ucks i st ,
timax {1 T maximale obere Messgrenze (Bereich) und obere

Messgrenze ( Ber ei c hjas angegebgne dladblleAIRE f ¢ r
20/M2-H, mPa;
Kp T Koeffizient aus der Tabelle 2.10.
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Tabelle 2.101 KoeffizientKpi n Abh2 ngiMgdelei t v om

K %/mPa
Modell Kode der Kode der
Genauigkeitsklasse ¢ 0, ¢ Genauigkeitsklasse 1 , &
470, 460, 440,
420 0,007 0,015
410 0,02 0,04
400, 640 0,2
620 0,5
227 Di e Veranderung des AR20@M2Hgdes i gnal s von

absoluten Drucks, die durch did0kP®@r2nderung des Luftdrucks auf +/
(75 mm Hg) vom Ruhewert im Bereich von 84 his 106,7 kPa (von 630 bis
800 mm Hg) hervorgerufen wird, die prozentual vom Bereich der

Ver2nderung des Ausgangdeirgnaliogtvenmg ehttel |t i st,
der Grenze des Grundfehlers.

2.2.8 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die durch die
Ver2nderung der Umgebungst e @p2erwmbisur von der
zu jeder Temperatur innerhalb des Betriebstemperaturbereiches auf jede
10 Grad C°der Temper at u hewergefufierdist,r go #gl0 o,
cbersteigt nicht die Wengegehenginde i n der

nor mal en

Tabelle 2.11.

Tabelle 2.11 7 Zusatzabweichung der Temperatur
Die Grenzen der Zusatzabweichung, die durch die
Veranderung der Umgebuflig
von der normalen 2 0 N'&, %/10 4 hervorgerufen ist

Modelle
Kode der
L Kode der
Genawgkeltsjklasse A0, ¢, Genauigkeitsklasse ¢
015 - N 005+ 0,20(s g/ P )

102, 105, 112, 115,

212, 215, 302, 305, N 004+0120s e/ Ps) N 0,05+ 015 ax/ Ps)
312, 315
110, 111212 1122% 121, K 004+ 008y i/ Ps) K 008+ 012CPy o/ Ps)

I MisOdz! dz" §

N 0,03+ 0,050 max/ Pg)

N 0,04+0,08s 5/ Pe)

t 1max, 1 1 - maximale obere Messgrenze (Bereich) und obere Messgrenze

(Bereich) entsprechend

2.2.9 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die von der
Ei nwirkung der erh°hten Feuchtigkeit
0,2 der Grenzen der zugelassenen Hauptabweichung.

hervorgerufen sind, cbersteigt ni cht

18



2.2.10 Die Zusatzabweichung von AIR-20/M2-H, die von der
Einwirkung der Gleichmagnetfelder und (oder) der Wechselfelder der

Netzfrequenz

cbers

42 V bei dem Nominalwert (24 _*8;;‘2) V oder (36 fg’;g) V.

teigt

mi t

der Fel

dstarke

n i c hder zilgeldssener HaupGabvesichzire.n
2.2.11 Die Einspeisung von AIR-20/M2-H,
verwirklicht sich von den Gleichstromquellen mit der Spannung von 12 bis

Beim angeschlossenen Wi der st a nnidts2g5eOr 2 ©h m
HART-Protokoll ist die Versorgungsspannung von 18 bis 42 V.

Bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne Ausleuchtung ist die
Versorgungsspannung von 9 his 42 V.

Bei

der

Anwendung

von

LED-Anzeige

Versorgungsspannung von 14 bis zu 42 V.
2.2.11.1 Die Zeit der Erstellung der Ausgangsnennspannung der

Stromquellen soll 2 S .

- 0,7 Watt
- 1,0 Watt

ni cht

(wei Q)

dbersteigen
2.2.12 Die Netzanschlussleistung von AIR-20/M2-H ¢ b e r srticbti gt

f ¢\Mersatgurgsspannung 24 V;
f ¢\Mersatgurgsspannung 36 V.

bi

a UAIR-2 0 [ NR2/H

fer

S

2.2.13 Die Hauptabweichung, die von der er sch¢tterung:e
Abweichung der Versorgungsspannung von dem minimalen 12 V bis zum
maximalen Wert 42 V (von 18 bis 42 V beim angeschlossenen

Wi der st amdd4 g 590t

cbers
2.

teigt
2.14

Der

Oh m

n i ¢ hderz@geldssenker Haup&bvesichzirg .n

Wi derstangdsderaafes

sol |
den

bei

der
Nominalwerten
cbersteigen,

der
di e i

Tabelle 2.12 7 Arbeitswiderstand

Arbeitswi

Nut zung
Versorgungsspannung die
Tabell

di e
nur

n der

derstand
-Pxatoko#l notwendig ist) HA R’
der
nicht
2.

ei nen
Werte

e

f-Pgotokoll) AesvordreAufierTist,

(eins

12

Ausgangssig
nal, mA

Versorgung
sspannung,
\Y,

Arbeitswiderstand, nicht mehr als, kOhm,

fer

di e

V dndikaton t e n

d ¢

LCD-Anzeige
ohne
Ausleuchtung

LED-Anzeige

LCD-Anzeige

4-20 oder
20-4

24

0,6

0,5

0,5

36

11

1,0

1,0

0- 5 oder
5-0

24

3,5

2,9

2,9

36

55

4,9

4,9

2.2.14.1 Der maximale Arbeitswiderstand des Ausgangssignals 4-20
MA R, maxkOhm, (bei der Anwendung vom HART-Pr ot ok o | |

den Widerstand des Wi der st andsder? tfegs

19

di e

ein

K a

a

S (

-Ar be
Protokoll notwendig ist) wird bei jeder Spannung der Stromquelle im



Bereich von 12 V bis zum maximalen Wert von 42 V nach der Formel
ausgerechnet:
_ U - Umin
R ma X |max '
wo U die Spannung der Stromquelle ist, V;
Unin = 12 V (9 V bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne
Ausleuchtung);

(2.9)

Imax = 23 MA.
2.2.14.2 Der maximale Arbeitswiderstand des Ausgangssignals 0-5
m¢ RTmax wird bei jeder Spannung der Stromgqguelle im Bereich von 12 V
bis zum maximalen Wert von 42 V nach der Formel 2.9.1 ausgerechnet:
U-Us
= , 2.9.1
RU ma X ( )

|max
wo U die Spannung der Stromquelle ist, V;
U, = 6,6 V (3 V bei der Anwendung von LCD-Anzeige ohne
Ausleuchtung);

Imax:6mq)-
2.2.15 Bei dem AnschlieCen der auCerlichen Belastung mit dem
Wi derstand, der ni cht die Werte ¢(bersteigt, die im Punkt 2.2.14 besti mmt

sind, entsprechen die Hauptabweichung von AIR-20/M2-H und die
Variation des Ausgangssignals den Forderungen der Punkte 2.2.1 und

2.2.4.
2.2.16 Die Einstellzeit des Ausgangssignals des Umformers (ty i)
wi rd bei der sprunghaften Ver2nderung des Drucks, der 90 % des
Messbereiches bildet, nach der Formel ausgerechnet:
tynst, +t (2.10)
wot T die Zeitdes| ber gangsprozesses des Sensors, S

tidi e Ver z°ge rElekirgnkidoeks,5. d e s

Als Einstellzeit des Ausgangssignals des Messumformers bei der
sprunghaften Ver&@anderung des Drucks versteht man die Zeit vom Datum
der sprunghaft en DWeks Bismaire Monrernf, wene slas
Ausgangssignal in die Zone des Dauerzustandes kommt, die sich vom
oberen Wert des Ausgangssignals auf 5 % vom Messbereich
unterscheidet.

DieZeitdes | bergangspr ozédtys e edrasht: eSegntsor s

-30Sif ¢r adels40ay

-02Sif ¢r die Mode (a

-0,1Sif¢r die Mode , 2

4
1

er
, 3

11
11®

dell 400), 620, 640;

1111
11 O
11.0

I 1 e m M
I 1 e 5

11 C
110

20



Das dynamische Verhalten wird b e i der Tempe&twd ur (
bei dem abgeschalteten elektronischen Abd2 mpf en des Ausga
(die Zeitdes Ab d @ mp © ¥ nosmiert.

Die Verz°gerungszeit wird mach ded Fokmelr oni |
ausgerechnet;

t, =t +30Q, (2.11)
wotr idie Zeit desidAked¥Zmdftensf ¢r di e

der gestuften Eingangseinwirkung auf den Messumformer das
Ausgangssignal 63 % vom bestimmten Wert des Ausgangssignals erreicht;
t1 die Zeit des Messzyklus des Messumformers, 0,1 S.

2.2.17 Die Druckmessumformer AIR-20/M2-Hd es | ber dr uc k s
Verd¢nnenderdeshcekrsverdegnnedem (bemdC€Cuc
des absoluten Drucks verf gt cber di e
Testdr ¢s¢cken, die in der Tabelle 2.7 an

AIR-20/M2-H ¢ ber steihen Ei nwirkung orar 1 b

entsprechenden Testdruck im Laufe von 15 Minuten.

In 15 Minuten nach dem Abschluss der angegebenen Einwirkung
entsprechen die Messumformer den Punkten 2.2.1 und 2.2.4.

2.2.18 AIR-20/M2-H-DD und AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620
¢ b e r s tdie Restigkeitsprobe vom Testdruck nach dem GOST-Standard
356-80 und die Dichtheitsprobe vom maximal zugelassenen
Bet r i ediugk; deeim der Tabelle 2.7 angegeben ist, dabei sieht man
fer Memndruck nach dem GOST-Standard 356-80 den maximal
zugel assenen Betriebs¢berdruck an

2.2.19 AIR-20/M2-H-DD, die vor der Einwirkung der einseitigen
i berl astung geas mhdnd aer lkdem maximal zugelassenen
Betri ebs¢gleiehrist p bekstdehémber| ast ungdev on ¢
Plus- und Minuskamera im Laufe von 1 Minuten von der einseitigen
Einwirkung des Drucks, derdemma xi mal zugel assenen Be
gleich ist.

2.2.19.1 AIR-20/M2-H-HD der Modelle 640, 620 ¢ der s tdiechen
I berl astung deo Rlus-duedrMinGskameéra von der einseitigen
Einwirkung des Drucks, dessen Werte in der Tabelle 2.13 angegeben sind.

Tabelle 2.13 7 Der maximale einseitige Druck

Der maximale einseitige Druck, mPQ
Modell nach der Seite der Plus- nach der Seite der Minus-
Kamera Kamera
620 1 0,5
640 4 2

I n 12 Stunden nach der Einwirkung d
Messumformer den Punkten 2.2.1 und 2.2.4.
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2.2.20. Der elektrische Widerstand die Isolation des
Stromkreislaufes von AIR-20/M2-H ist bez ¢ gl i clse hdtas e
mindestens:

- 20 MegaOhm bei der Umgebungstemperatur der (20°5) & und der
relativen Feuchtigkeit von 30 bis 80 %;

- 5 MegaOhm beim oberen Temperaturwert der
Betriebsbedingungen und von der relativen Feuchtigkeit von 30 bis 80 %;

- 1 MegaOhm beim oberen Wert der relativen Feuchtigkeit der
Betriebsbedingungen und der Umgebungstemperatur (35°3) 4.

2.2.21 Die Isolation des Stromkreislaufes von AIR-20/M2-N
bez¢gl i@eh 2deegsk e r sim kalnfe von 1 Minute die Einwirkung
der Testspannung von der t at s 2 cshilniucshf © r mi gomnder For m
Frequenz von 45 bis 65 Gz:

- 500 V f ¢AIR-20/M2-H, AIR-20r &/M2-H, AIR-20r #M2-H bei der
Umgebungstemperatur (20°5) & und der relativen Feuchtigkeit von 30 bis
80 %;

- 100 V f ¢ rAIR-20A/M2-H, AIR-20¢ j/M2-H bei der
Umgebungstemperatur (20°5) & und der relativen Feuchtigkeit von 30 bis
80 %;

- 300 V f ¢rAIR-20/M2-H, AIR-20r @/M2-H bei der
Umgebungstemperatur (35°3) & und der relativen Feuchtigkeit (95°3) %
oder98%i n Abh2ngdgkeKtiwmaerf ¢ Il ung.

2.2.22 Die Bauelemente von AIR-20/M2-H, die sich mit dem
Messmedium ber ¢ hr en, s i karabsiorsfesden klaenal erzeugt
und entsprechen den Angaben, die in den Tabellen 2.14, 2.16, 2.17
angegeben sind.

Tabelle 2.14 7 Einwirkung nach den Materialien

Kode der Material von
oo Stutzen oder Dichtringen (r)
Einwirkung Membran der Flansche (siehe Tabelle 2.16)
o2v 36NKhTYu 12Kh18N10T =V
- 12Kh18N10T -
127 316L (316L) ~=V,t,N
133 Al,O3 12Kh18N10T =V, P
14¢ Al,O3 KhN65MV =1
- 12m18110 -
157 Tantal (316L) P, N
n my 6571 KhN65MV n
16~ (Hastelloy -+ ) (Hastelloy -4 ) - # N
n KhN65MV n
17n Tantal (Hastelloy -t ) ~n P, N
61N Titanlegierung 12Kh18N10T -~ A
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Tabelle 2.157 Modelle von AIR-20/M2-H in der ¢cdruckfesten Kapselunge
(Kode der Einwirkung [ @) und in Sauerstoffeinwirkung (Kode der

Einwirkung J »)

Kode der Einwirkung
Modelle Exd I,
nn0, R"R1, R"R5, 1 1
nn?2 1
6-0 1
570
Anmerkung - ¢ Aledeutet Vorhandensein der Einwirkung

Tabelle 2.16 7 Dichtringe

Material Bezeichnung in Einwirkung
Viton V
Fluoroplast P
Kein N

Tabelle 2.17 1 Einwirkung der Modelle nach den Materialien

Modell Einwirkungen Basi sausf ¢
0R0, 0R1, - "
270, 201, 124, 15+, 1 12N
150, 160, 170, 180, 190 - " |
350, 360 12n., 157, N6 12N
190 ¢ 124, 157, 1 12N
Xm 9 12N, 15N 12N
nrh&nab 1372 ,P 14 13V
450 12V, 15P, 16P, 17P, 12 12V
470 o2v 02v
550, 60 12V 12v

2.2.23 Die Temperatur des Messmediums in der Arbeitskammer von
AIR-20/M2-H ist von Minus 40 bis zum Plus 120° C.

2.224DieAuCenab me s Anschlgsema,Cen d
von AIR-20/M2-H entsprechen denen, diei n
2.2.25 Die Masse von AIR-20/M2-H ¢ ber st ei gt [
der Einwirkung nicht die Masse, diei n

der

der

Angeégebgnesindp
n

Angégeabgreist. ¢

2.2.26 AIR-20/M2-H sind zur Einwirkung der Umgebungstemperatur
im ausgedehnten Bereich der Temperaturen standfest, der im Punkt 2.1.14

angegeben ist.

2.2.27 AIR-20/M2-H ertragen

Temperatur von Minus 50 bis zum Plus 50° C.

2.2.28 AIR-20/M2-H

in der Transp

in der Transportverpackung die

ortverpackun

Haltbarkeit zur Einwirkung der Luftumgebung mit der relativen Feuchtigkeit
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98% bei der Temperatur 35 °C.
2.2.29 AIR-20/M2-H in der Transportverpackung sind standfest zur
Einwirkung der St o Cwi mikdemZghl d e r S c 80Ipd $imute, der
mittleren quadratischen Bedeutung der Beschleunigung 98 m/s2 und der
Einwirkungsdauer von 1 Stunde
2.2.30. AIR-20 ¢M2-H, AIR-20¢ M2-H verf ¢sgen cber di e
Haltbarkeit und die Wi der st andsf 2 hiEnwiking degegen
sinusf°r mi g eém Frequenzbeeich vom 1 bis 100 Gz bei der
Amplitude der Vibrationsbeschleunigung 20 m/s2
2.2.31. AIR-2 0 ¥M2-H, AIR-2 0 ¢ (M2-H haben keine konstruktiven
Elemente und keine Knoten mit den Resonanzfrequenzen von 5 bis 25 Gz.
2.2.32. AIR-20 M2-H, AIR20¢ M2-H verf igen cber di e
Haltbarkeit und di e Wi derstandsf 2hi gk e iddr gegen Ei nwirkung
mechani schen wr h | Eirgaethandlung mit der
Spitzenstossbeschleunigung von 20 m/S, der Dauer des Stossimpulses
von2biszu20mSund der Gesamtmenge der Schl2ge 30.
2233. AIR-20 #¥2-H, AIR20¢ M2-H verf ¢igen cber di e
Haltbarkeit und di e Wi derstandsf 2 hi gk eider gegen Ei nwirkung
mechani schen Schl 2ge der vielfachen Handl ung mi t der
Spitzenstossbeschleunigung 30 m/S, mit der bevorzugten Dauer der
Handlung der Stossbeschleunigung 10 m/s (zugelassene Dauer - von 2 bis
20m/s)und der Zahlder Schl @2ge i n20j eder Richtung
22.34. AIR-20 M2-H, AIR20¢ M2-H verf ¢sgen cber di e
Haltbarkeit bei den seismischen Einwirkungen, die der Einwirkung der
Vibration mit den Parametern @ qu i v al g diet in deir Tadelle 2.18
angegeben sind.

Tabelle 2.18

Frequenz, Gz 1,0 | 2,0 3,0 4,0 5,0 6,0 8,0 10,0 | 15,0 20,0 | 30,0

Beschleunigung, m/S | 6,0 | 15,0 29,0 | 51,0 | 48,0 | 43,0 | 38,0 | 31,0 20,0 19,0 | 14,0

2.2.35 Versorgung der elektromagnetischen Ver t r @ gund deh k e i
St°rfestigkeit

2.2.35.1 Entsprechend dem GOST-Standard 32137-2013 sind AIR-
20M2-H zu den el ektromagneti schen St°rungen standfest, die in
Tabellen 2.5 und 2.5.1 angegeben sind.
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2.3. Versorgung des Explosionsschutzes

2.3.1. Versorgung des Explosionsschutzes von AIR-20r #M2-H,
AIR-2 0 ¢ (M2-H

2311.Di e Einspeisung de gen dassnifoonsei
AIR-2 0 [NR2/H, AIR-2 0 ¢ M2-H verwirklicht sich von eigensicheren
Gleichstromquellen mit der Spannung von 24 V oder von der Stromquellen
zusammen mit den modularen Messumformern MF [ 0399Ex/M3 (oder
Speise- & Signalver adbeO0t 8B nh a2 eRNFF t3 9
RMF 49 nr) mi t Exptbgomsschutzni v e a u besonders
explosionegeschg¢t zt

Im Stromkreislauf steht die Schutzdiode vor dem Wechsel der
Pol arit?at.

Das Zei c ldasner Markéerung des Explosionsschutzes folgt,
bedeutet, dass man bei der Ausnutzung der Druckmessumformer folgende
Forderungen beachten muss:

- die Druckmessumformer sollen mit Stromquellen und der
registrierenden Apparatur verwendet werden, die einen eigensicheren
Stromkreis vom Niveau ¢ i an@ch den Technischen Regeln der Zollunion
012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem GOST-Standard
30852.10-2002 haben;

- bei der Ausnutzung muss mandieVor si cht smaCnahmen

Il berschreitung vdneEtemehtenndpseDruakmessumformers
infolge der Er wMessmediumg h ¥ b @ rWkeehdief ¢r di e
Temper at ur Xkd la%s s s,ieigletsni n d

2.3.1.2 Die Ausgangsstromkreise der expl osionsge

Messumformer AIR-20Ex/M2-H, AIR-2 0 ¢ (M2-H sind auf das
Anschl i e Ce migensicgheren Signalstromkreisen mit  dem
vereinheitlichten Signal des Gleichstroms 4-20 oder 20-4 m¢ gerechnet

(de Schaltpdésne AnschlvioemCenesx pl osi onsge:

Messumformern sind auf den Bildern 2.34 1 2.41 gebracht).

2.3.1.3 Der maximale Eingangsstrom |; ¢ b steigt 120 mA nicht, die
maximale Eingangsspannung U; ¢ b steigt 28 V nicht, die maximale innere
KapazGQGuntd die | ndbkt s vEo kmofdrad und 0,2

Millihenry entsprechend nicht, die maximale Eingangsleistungti¢ ber st ei g

nicht 0,8 Wt.

2.3.1.4 Die Isolation zwischen dem eigensicheren Stromkreis und
dem Ge h 2 uoslee d en g e gen Jaileth @es Messumf or mer s
die (wirksame) Testspannung des Wechselstromes mindestens 500 V.

2.3.2. Versorgung des Explosionsschutzes von AIR-20; &/M2-H

2.3.2.1 Der Explosionsschutz von AIR-2 0 ; #M&-N wird von der Art
des Explosionsschutzes ¢cdr uc kf est e Kapselungeéeé
Regeln der Zollunion 012/2011, dem GOST-Standard 30852.0-2002, dem
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GOST-Standard 30852.1-2002 ge w2 hr | eunds twidt durch die
Ei nschl dee Stromkgeise von AIR-2 0  #M&-H in die druckfeste

Kapselung erreicht, di e den Druck der Explosion ertra2agt und

der Explosion ins umgebende e x p| 0 s i o n s Nediuh hussdceht lei e Ct
Die Haltbarkeit der Kapselung wird von den P r ¢ f u naghedem GOST-
Standard 30852.1-2 002 gepr ¢ft. Kapbetung dwvchrden j ed e
Ruhe- und Hydraulikdruck von 2000 kPa im Laufe der Zeit g e p r, diefft¢ r
die Besichtigung ausreichend ist, aber mindestens (10+2) S.

AIR-2 0 ; Ma8-H hat keine funkelnden Elemente oder Elemente, die

die Sendung

der Erw2r mung von oben 80 Ay (fer di e Temperatur kIl asse

untergezogen werden.

2.3.2.2. Die Koppelungsmittel g e w2 h r | den Expl@sionsschutz
der At cdr uckf est e. Heagegelehen iKgppelungen sind mit
dem Wor't A bez@idnrets ind defiten auf die Parameter des
Explosionsschutzes, die nach dem GOST-Standard 30852.1-2002
zugelassen sind: die minimale axiale Ge wi n d g IdénGgvwendegang,
die Zahl der vollen ununterbrochenen unb e s ¢ h énd~i2 glténmndestens
5) im Eingriff der druckfest gekapselten Schraubenverbindung. Alle
Schrauben werden mit dem Ansatz gestoppt, der cber die thermische
Stabilit2t verfgsgt.

2323 Di e druckfest gekapseltenvoOberfl 2che der
AIR-2 0  Ma-H sind vor der Korrosion durch das Auftragen auf die
Oberfl2ache des S ¢ h221 pache desy GAST {Starrddrd
9433-80 und durch Dichtungsmittelges c h ¢t zt .

2324 Die Temper atur der Kapgdlli*rthes derrst ei gt
nicht die zugelassenen Werte nach dem GOST-Standard 30852.0-2 002 f ¢ r
die Ausr pgs dar Temperaturkl as s en ujeder kzalil @ ssi gen
Betriebsweise von AIR-2 0 [ ®8-H.

2.3.2.5 Die Schraube, die den De flsfe0féstigt, und die
Stutzen der Kabelverschraubungen sind vor dem Selbstabschrauben
mittels Fi xi er en mi t dem, demghé¢rz gies ch hteztmi sc he
St abivleirtf & tdt; r Schdite wvor Selbstabschrauben der Verbindung
des Deckels von AIR-2 0 [ #M3-H mitdem Ge h 2 uss die Sperrschraube
verwendet.

2.4. Einrichtung und Funktionieren

2.4.1 Konstruktionen und die Hauptmodule von AIR-20/M2-H

2.4.1.1 AIR-20/M2-H besteht aus:

-dempri m2ren Druckumformer (dem Sensor);
- der Elektronikblock.

2.4.1.2 Der Elektronikblock von AIR-20/M2-H besteht aus:

- dem Systemmodul;
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- dem Einspeisungsmodul und den Filtern;

- dem Indikationsmodul.

2.4.1.3 Auf der Vorderseite des Elektronikblocks sind gelegen (siehe
die Bildern 2.1 und 2.2):

- die LCD-Anzeige oder die LED-Anzeige;

-dieSteuertasteng‘lé, ‘ﬁ, >éfc;r di enit dembei t

Men¢, des Ger2tes.

2.4.1.4 Der Indikationsmodul des Elektronikblocks kann bezg¢g
des Ge h 2 g saaf einen beliebigen Wi nk e | mi t dem Sc
entsprechenddemBild¢ . 1. 2 der Anl age. ¢ umgedr eh

Fer di e Vera@anderung doa der ICBD-@rzeigd e s N
oder der LED-Anzeige ist es notwendig:

- den Deckel von AIR-20/M2-H abzuschrauben;

- das Indikationsmodul abzunehmen, es auf den notwendigen
Wi nk el umzudrehen (di einzssteler(ieh®das BN un c
¢.1 der Anl age) ;

- den Deckel von AIR-20/M2-H anzuschrauben.

2.4.1.5 AIR-20/M2-H im Ge h 2 uAK&2 hat einen Reedschalter,
dessen Lage aufdemBild¢ . 1 der dargéselist. ¢

Beim Zutragen des magnet i schen Anh2&ngers (auf
dieser Zone und dem Festhalten im Laufe von 3 Sekunden wird die
Nachst el | undpsMesssigndisherzdudt.f

F¢edie Nachst el | uAR20M2H im /&N b B IusK-03 n
muss man deuwflizk déludrachen, der sichaufdem Ge h2 us e
des Messumformers befindet, und di e Nachstel |l udeg Vo
Messsignals zu erstellen.

2.4.1.6 AIR-20/M2-H gew?2 hr | ceiiest BIh g | i &Eistilleng t d e
von ANull i auchProtckadlbndedcduHARTdas Taste

2.4.1.7 AIR-20/M2-H wird v o r dem R ¢;vwrk Reedsczhalter
mit Hilfe des Parameters des Schutzes g e s ¢ h gér -durch HART-

Protokoll s owi e i m Tasgénméhngh i st
2.4.1.8 Operation des cRget zens i st me gl i ch,
Angaben von AIR-20/M2-Hv on der Nul | nicht mehr a

oberen Grenze des maximalen Messbereiches unterscheiden.

2.4.2 Elemente der Indikation von AIR-20/M2-N

2.4.2.1 AIR-20/M2-H stellt die Ergebnisse der Messungen auf der
LCD- Anzeige oder der LED-Anzeige dar, die folgende Felder der
Indikation enthalten (siehe die Bilder 2.1 und 2.2):

- das Feld des Hauptindikators;

- das Feld der Indikation oder die LED-l ndi kat or eimheitdner Me
in der Betriebsart¢ Das Pr ozent v oimdeBRefriebsad Das und
Ziehen der Wurzelfi .
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Der allgemeine Blick des Vorderpaneels von AIR-20/M2-H
mit der LCD-Anzeige

1 2 3

R[ 20/ [ 2
MI'Ia Ma KFCCM2 %

|<'|
@@

6 5 \4

Bild 2.1

Die Bezeichnungen zum Bild 2.1:
17 das Modul von der LCD-Anzeige;
21 das Feld des Hauptindikators;

3idasFeldder I ndi kation der MaCeidarheiten
Signal s ¢ Dader Betrighsae n t

I ndi kati on de

s
ADas Ziehen er Wurzel .

471 die Steuertaste;

571 die Steuertaste;

d
d
|
«

61 die Steuertaste.
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Der allgemeine Blick des Vorderpaneels von AIR-20/M2-H
mit der LED-Anzeige

1 2 3

Bild 2.2

Die Bezeichnungen zum Bild 2.2:
17 das Modul der LED-Anzeige;
21 das Feld des Hauptindikators;

31 die LED-Anzeigpendas Fel d der I ndi kati on
derBetriebsart der Indikation des Signa
der Betriebsart ADas Ziehen der Wur zel

47 die Steuertaste; 4

571 die Steuertaste; >

61 die Steuertaste. <

2.4.2.2 Der Hauptindikator stellt die vierstellige siebensegmentale
LCD-Anzeige oder die LED-Anzeige mi t der H° he der é
Symbol e 1 3diem@D-AhZeige) und 1 0 dieruBED-Antege)
dar wund si ndtiorfeingesettti e | ndi k a

- der Werte der Messgr ° Ce ;

- die mnemonische Bezei chnung des gew?2hlt e
Tastenmenygs,;

- die Werte des Parameters der Konfiguration.
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2423 FeldderiIndi kati on der Ma C ¢CDrAmzeiget e n auf der
oder auf der LED-Anzeige stellen die mnemonische Bezeichnung der
Ma Ce i a lax,isbwie zeigen auf die Betriebsart der Abbildung des
Signals¢ Das Prozent v o die RREabsmit Die éine Wurdel

zZziehende Abh2ngigkei't der Druckumfor mung i ns Signal
Stromausgangsfi wenn diese Betriebsarten aktiv sind. Auf der LCD-

Anzeige werden folgende Ma C e i n hdargestaditnkPa, MPa, den kp/cm?.

Auf dem LED-Indikator werden folgende Ma Cei nhei t enkPd,ar gestel | t:

MPa, den kp/cmz. F ¢ r Indikatordre bedeutet die Abwesenheit der

angezeigten MaCeinheiten di eie sichsowahl der MaCei nheiten,

kPa, MPa, den kp/cm2 unterscheiden. Zu bestimmen, welche

Ma Ce i n hdeisithevon,kPa, MPa, den kp/cm2 unterscheiden, bestimmt

sindund sowiedi e not wendi ge rinzibtellere die Vo AIR-e n

20(M2-Hunt er st ¢t zt wer den, k a fProtokallabie nac h dem HART
Betriebsarten der Abbildung des Signals¢ Das Prozent vom Bereiché wund
ADie eine Wurzel Z i keahnenn dmea nA bdhu®rncghi gdkaesi tTiia st e n me n ¢
oder nach dem HART-Pr ot ok o | | einstellen oder zurg¢cksetzen

2.4.3 Steuerelement von AIR-20/M2-H

d <. >

1 > 1 >

2.4.3.1 AIR-20/M2-H hat die Tasten ¢
eingesetztsindf ¢ r :

i den Eingang und Ausgang in die Betriebsartv o n  NMe n ¢,

i die Navigation durch Me n ¢ ;

i die Editierung der Werte von Parametern der Konfiguration;

i di e Aus fdehOperatignen von der Konfiguration und der
Nachstelle.

2.4.3.2 Die Tasten f ¢r di e mitAMéred t si nd auf dem
Vorderpaneel (siehe die Bilder 2.1 und 2.2).

F¢r den zddeg Basten, die auf dem Vorderpaneel von AIR-
20/M2-H gelegen sind, muss man den Vorderdeckel abschrauben.

(0F

e ,die

2.4.4 Elemente der Kommutierung und der Kontrolle

2.4. 4.1 uCer | i dhe c hd lyels BIR2EM2{He
verwirklichen sich mit Hilfe der Stecker, Kabel anscund (s s e
Kabelverschraubungen, die in der Tabelle B. 1 Anlage angegeben sind

2.4.4.2 Die Anordnung der Kontakte der Anschlussstecker PLT-164-
R, 2RMG1 4 (z1RMG22 2( 2zt 22), GSPdem Bid 2.8 st auf
dargestellit.

Die funktionale Bestimmung der Kontakte der Anschlussstecker
PLT-164-R, 2RMG1 4 (zt RMG2,2 A zt 22) wunidtin@&P 311
Tabelle 2.19 angegeben.

30

des



Tabelle 2.19

Nummer der Bezeichnung des Stromkreises
Kontakte Variante der Polarit2t des §
cs-t csl+é
1 ¢Minuse der Einspeisungsquelle | ¢Plusé der Einspeisungsquelle
2 ¢Plusé der Einspeisungsquelle ¢Minuse der Einspeisungsquelle
3 ¢Plusé des Ausgangs 5 m¢ ¢Plusé der Einspeisungsquelle
4 ¢Plusé der Einspeisungsquelle ¢Plusé des Ausgangs 5 mé

Anschlussstecker
Anschlusssteéker PLT-164- 2RMG14 (z 1 14), Anschlussstecker GSP 311

2RMG22 (7 { 22)

Bild 2.3 - Anordnung der An s ¢ h lder &rssehlussstecker

2.4.4.3 Bei der Anwendung von
Kabelverschraubungen der Messumformer, die im Ge h 2 uwenelTyp AK -
03 hergestelltsi nd, wird das Ans crhKléme§enderd e s

Schaltkarte, die innerhalb des Ge h?2 g8 sdes Messumformers
untergebracht ist. Der Zugang zur Schaltkarte verwirklicht sich nach der
Abnahme des hinteren Deckels des Ge h 2 g8 des Umformers.

Das Aussehen der Schaltkarten und die funktionale Anordnung der
A n s ¢ h Isipcasfeen Bildern2.4 und 2.5 geschildert.
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AUNP-20/M2-H

00000
00000

LIEMb
+20 MA
-20 MA
+5 MA
Kopnyc

BIWIN| - é

Das Bild 2.4 i Das Aussehen der Schaltkarte und die funktionale
Anordnungder An s ¢ h If ¢¢ssrs @eenr? UAK B 02.

LIEMb
+20 MA

=

1
20 MA | 2
+20 MA | 3
4

5

6

+5 MA
TECT+
TECT-

20 ma ][R>
+20 wA ||| €3]]
+s wa[l[@D]]]~
TecT+[[@]]|
Tect- | @]l

Das Bild 2.5 i Das Aussehen der Schaltkarte und die funktionale
Anordnung der An s ¢ h If ¢¢srs @eenr? UAK-83

2444 Die Schal t pl Amec hd &gisdereAnwendung vom
vereinheitlichten Stromsignal 4-20 und 0-5 m¢ zum Klemmstein durch den
Kabelanschluss oder die Kabelverschraubung f ¢ r Gdeehr? UAK-82 sind

auf den Bildern 2.6 7 2.12 geschildert.
2445 Di e Schaltpl&ne der Anschl ¢sse bei der Anwendung vom

vereinheitlichten Stromsignal 4-20und 0-5 m¢ zum Kl emmstein durch den
Kabel anschluss oder di e K@l ouKeldBchraubung f ¢r den

sind auf den Bildern 2.13 7 2.19 geschildert.
2446 Di e Schaltpl 2 ne ducle die Stepksecbindeg, s s e

zt22, GSP o0l6eR fPlwe tF eAK-2 AK-3 (die Variante mit
der Pol arit?at d e s) siAchaufcden Bildem € 20 1AZ%26 + A

geschildert.
2447 Di e Schaltpl&ne der Anschl ¢sse durch die Steckverbinder

zt22, GSP o0l6eR fP)lGe tF eAK-8 AK-3 (die Variante mit
der Pol aritat des Anscshilnuds saewsf Ag#@aR33Bi |l dern 2. 27

geschildert.
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2448.Di e Schaltpl &ne deprl ofsn socnhslgéesssceh
AIR-2 0 [NR2/H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabel ver sc hr a G gAKe Q2rsinddaefrden Bildern 2.34,

2.35 geschildert.

2449Di e Schaltpl&ane der Anschl ¢sse
AIR-2 0 [NR2/H zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
Kabel ver sc hr a G gAKe Q3rsinddaaefrden Bildern 2.36,

2.37 geschildert.

24410Di e Schaltpl2ne der Anschl ¢sse
AIR-2 0 [ NR2/H durch die Steckverbinder z t 22, GSP oder P L 464-R f ¢ r
die Geh?a uAK€, AK-3 (die Variante mit der Po

As1 +fA) sind auf den Bildern 2.38, 2.3
24411 Di e Schaltpl&ane der Anschl ¢(sse
AIR-2 0 [ MR2/H durch die Steckverbinder z t2 2, GSP oldeR fPiru

die Geh?2 UMK, AK-3 (di e Variante mit der Po
As-i) sind auf den Bildern 2.40, 2.41 ¢

24412Di e Schaltpl @ne de mHARTsPcotokol, s s e
sind auf den Bildern 2.42 2.44 geschildert.
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Die Schaltpl n e dzam Klekmmsteimdugcls der
Kabelanschluss oder die #daaBGeh¥%erKkdZ hraubung f ¢r
4..20 MA, 20...4 MA 0..5MA, 5...0 MA

AUP-20/M2-H AUP-20/M2-H
(Ar-02) BM-906 (Ar-02) BM-906
LEMb [ R LEMb |2

+20MA | 1— —+ +20 MA | 1 +

20 MA |2 - 20 MA |2 = -

+5MA |3 +5 MA 3~|_ "

Kopnyc |4 1 Kopnyc | 4 __l_

Bild 2.6 Bild 2.7
4..20 MA, 0..5 MA 4..20 MA, 20...4 MA
AUP-20/M2-H AUP-20/M2-H
(AT-02) BM1-906 (Ar-02)
LEMb | R LENb |2

+20 MA | 1 —& + +20 MA | 1 BCTpOEHHBIi

20mA |2 . 20 MA |2 VCTOYHMK
R +5MA |3
+5MA (3.
Kopnyc | 4 —l_‘:l+_ Kopnyc |4 ?“_‘E Vameputens
TOKa
Bild 2.8 Bild 2.9
0..5MA, 5..0 MA 4..20 MA, 0..5 MA

AVP-20/M2-H AVIP-20/M2-H

(AT-02) (AT-02)
LEMb [ LIEME |+

20 A 11 +20 mA | 1

20wA |2 20MA |2

5wA |3 +5MA |3

Kopnyc |4 fopige 1+ __]_

Bild 2.10 Bild 2.11
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Kabelanschluss oder

4..20 MA, 20...4 MA

ANP-20/M2-H

BINrc 4090/M1X-XX

(AT-02)
LEEMb

+20 MA

-20 MA

+5 MA

Kopnyc

s N (V) ) R Y

DieSchal tpl 2
di

MA, 20...4 vA
o ]

-20
H

-03)

R |

LIEMb

+20 MA

-20 MA

+20 MA

+5 MA

TECT+

o|o|sw N g

TECT-

Buenu 4.

Bild 2.13

4..20 MA, 0...5 MA

AUP-20
/M2-H

(Ar-03)

[P —

LEMNb

+20 MA

-20 MA

+20 MA

+5 MA

TECT+

olo|d(w Nl

TECT-

|

Bild 2.15

® 5
~

BIM-906

MogknioyeHune
Munnuamnepmerpa
ANA KOHTPONA TOKa
.20 MA

BI-906

35

ezaum Klanmsnsteih dusch den
bel ver s c lGredd uAsd
5 MA, 5...0 MA
ooy 1
nP-20
a2-H | HEMb |
+20 MA | 1
\-03) o0 mA |2
+20 MA | 3
+5wA |4 Re |
TECT+|5
TECT- | 6
—_ ]
Bild 2.14

BxopHon
kaHan 1
4-20 MA

BbixoaHoi | 4
kaHan 1
4-20mA | =

BxoaHoit
KaHan 2
4-20 MA

BoixoaHo# | 4
kaHan 2
4-20mA | =

4..20 MA, 20...4 MA

fer

BIM1-906

P —
ANP-20
mM2-H | UEMb |2
+20 mA | 1
(AT-03) 20 wA [2
+20mMA |3
+5MA |4
TECT+|5 L
TECT- |6
KonTponb Toka

Bild 2.16



0..5MA, 5..0 A 4..20 MA, 0...5 MA

AUP-20 l nPT1
Most | LEL [ M2-H | JEMb |2
+20 MA | 1 + | Berpoenmbin +20 MA | 1 |+ | Berpoenkbii
(Ar-03) 20 MA | 2 MCTOMHMK (AT-03) 20 MA | 2 = MCTOUHUK
+20MA |3 *20 A |3 ’7 Uame
puTens
+5MA |4 —I\: + | Nameputens +5MA 4 I__+- ToKa
TECT+|5 TECT+ 5 ull
TECT- |6 TECT- |6 gD —
— — 17 | voka
- | Kanan 2
L 0-5ma)
Bild 2.17 Bild 2.18

4..20 MA, 20...4 MA

BMNMNC 4090/M1X-XX

AUP-20/M2-H
(AT-02)

BxogHoi | BobixoaHoit
kanan 1 kaHan 1

4-20 mA 4-20 MA

LIEMb
+20 MA
-20 mA
+5 MA
Kopnyc

]

BxoaHoit | BeixogHom
KaHan 2

-th.;é

— |
1

Bild 2.19

Die Schaltpl2ne der Anschl ¢(sa©22,&8r ch di e Steckverbinder
oder -B4-R f ¢ rGedi?auAKe, AK-3 (die Variante mit der
Polaritat des Anschlusses Asl +i0)

4..20 MA, 20..4 MA 0..5MA, 5.0 MA

AUP-20/M2-H ANP-20/M2-H
(Ar-02, BM1-906 (Ar-02, BI1-906
AT-03) | UEMb | Ruao Ar-03) | UEMb |~

+20MA |1 —1 +—T+ +20 MA | 1 +

20 MA |2 = 20 vA |2 -

+20 MA | 3 +20 MA | 3

“5mA |4 5wA 4. Re |

Bild 2.20 Bild 2.21
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4..20 MA, 0...5 MA

(Ar-02,
Ar-03)

AUP-20/M2-H

LEMb

+20 MA

-20 MA

+20 MA

+5 MA

9
1
2
3
4

0..5MA, 5..0 MA

L]

(AT-02,
AT-03)

ANP-20/M2-H

LEMb

+20 MA

Bild 2.22

-20 MA

+20 MA

BM-906

BcTpoeHHbin
WCTONHUK

+5 MA

NIININM

]

4..20 MA, 20...4 MA

Bild 2.24

Wameputens
Toka

4..20 MA, 20...4 MA

AUP-20/M2-H
(Ar-02,

Ar-03) | LIEMb

+20 MA

-20 MA

+20 MA

+5 MA

9
1
2
3
4

4..20 MA, 0...5 MA

]

Bild 2

AUP-20/M2-H

(AT-02, (e

Ar-03) TR

BcTpoeHHbIn
WUCTOYHUK

.23

[T ]

Wameputens
Toka

PT1

-20 MA

+20 MA

+5 MA

+ BcTpoeHHbii
— | ncTouHmnk

Wameputens

NEININE

]

Bild 2

[T 1]

TOKa
- | Kanan 1
(4-20 MA)

Wameputens

TOKa
Kanan 2

+

.25

BMNMC 4090/M1X-XX

AUNP-20/M2-H
gl + | BxogHon
ATz [ UM [> { man
+20 MA | 1
-20 MA |2
+20 MA | 3
+5MA |4

Bild 2.26
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Di

e

Schaltpl 2ne

oder

4..20 MA, 20...4 MA

Pol arit?at

(Ar-02,
AT-03)

ANP-20/M2-H

LEMb

-20 MA

+20 MA

+5 MA

+20 MA

NN

4..20 MA, 0..5 MA

Bild 2.27

(Ar-02,
Ar-03)

ANP-20/M2-H

LIEMb

-20 MA

+20 MA

+5 MA

+20 MA

9
1
2
3
4

0..5MA, 5..0 A

]

Bild 2.29

AUP-20/M2-H

(AT-02,
AT-03)

LEMb

-20 MA

BcTpoeHHbiit

+20 MA

WUCTOYHUK

+5 MA

+20 MA

NISINENM

W3ameputens

TOKa

Bild 2.31

38

der

des

0..5MA, 5..0 MA

AUNP-20/M2-H
(Ar-02, BI1-906
Ar-03) LEMb |~
-20 MA |1 +
+20 MA | 2 >< -
+5mMA |3
“20mA |4, Re
Bild 2.28
4...20 MA, 20...4 mA
AUNP-20/M2-H
(Ar-02,
Ar-03) | LEMb [~
-20MmA |1 BCTPOEHHBIi
+20 MA | 2 MCTOMHMK
+5MA |3
+20 MA | 4 Wameputens
l Toka
Bild 2.30
4..20 MA, 0...5 MA
AUP-20/M2-H
Ar-02, NPT1
o2 T [
20 MA | 1 J_l BCTPOEHHBIN
+20 MA | 2 ~ | vcrounmk
+5MA |3 ’7
Wameputens
+20 vA [ 4 Ll Toka
- | Kanan 1
:E (4a - ;8 MA)
Wameputens
| TOKa
- | Kanan 2
T (0-5mA)
Bild 2.32

Anschl ¢(szE22,&8F ch di
-IB4-Rs f ¢ rGedhi? euAKe, AK-3 (die Variante mit der
Afi3chlusses Asl1

e

Steckverhbi

nder



4..20 MA, 20...4 MA

ANP-20/M2-H BMMNC 4090/M1X-XX
(Ar-02, BXoaHoi | BuixoaHo
Ar-03) |_LUEMb |~ canan® | evan
20 MA | 1 4-20 MA
+20 MA | 2
+5 MA 3 BxoaHoMm Buxoﬂnoﬁ
*20 WA [4 Ciun | ona -

Bild 2.33

Zu den Bildern 2.6 7 2.33

MRFlidas Ger @t , z. B.

MRF 5922,

MRF 5922¢ 1 fertigungsgerechte Messapparate - Regelapparate
(universelle Millivoltmeter).

MRF 1730D/¢,

MRF 1730D/f i fertigungsgerechte Messapparate - Regelapparate
(universelle Millivoltmeter).

u [ 5122,

v [ 5122¢ I Mehrkanal-Thermometer.

RMF 59,1 [ 169

RMF 39D¢, 1 [ w39Df ,t [ v49D¢,

RMF 49Df 1 fertigungsgerechte Mehrkanal- Registrator

y J tfi‘der Stromkreis

Cstelfidgs Geh2use

3¢ mA

o s tc 5 diddds B \ dadeCeingebaute Quelle

LB edsgBas Strommessger at

ts H &©® 2z dkr Eingangskanal

n 15 H Y28 @&0Odkr Ausgangskanal

fij Ber Test

H C dzt widodegdid © a3t J te dz@ ts 2l sy J i flas

schlieCen des Mi | StronkompodlerirmS&tronekreis f ¢ r

dz

d
9
9
Is
]
A
C Is tdst=if @ie Stromkontrolle

.
J
s
n
s
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Die Schaltpl&2ne der Anschl ¢ssAlR-der explosionsgesch¢tzten
2 0  M2fH zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die

KabelverschrauGemhyjuKK®2 das

BapbiBoonacHas 3oHa BapbiBobesonacHan 3oHa

4..20 MA, 20..4 MA

BapbiBoonacHas 30Ha BapbisoGesonacHas 3oHa

4..20 MA, 20...4 MA

) ] OExiallCT6 X BMNC 4020/M1X-XX
0ExiallCT6 X ["|enp [ AUP-20Ex/M2-H
AUP-20Ex/M2-H [F20MA | 1/ LEMb [2] |
-20mMA |2 T (Ar-02) +20 MA | 1
(AT-03) +20 MA |3 | -20 MA |2
+5MA |4 ! - WamepuTens +5MA |3
TECT+|5| | B o Kopnyo |4
UilLPLCiLLI TTECT. (6] ! 9297 9070 { UL, Pi,Ci i .
! Uo,lo,Po,Co,Lo —d —— [ExialllC
1 | | = = Uo.lo.Po,Co.Lo
= |
1
Bild 2.34 Bild 2.35
Die Schaltpl&2ne der Anschl ¢ssAlR-der explosionsgeschg¢tzten

2 0 [ M2fH zum Klemmstein durch den Kabelanschluss oder die
KabelverschrauGehyuKg®d3d den

B3peiBoonacHas 3oHa BapbiBoGe3onacHas 3oHa

4..20 MA, 20...4 MA

: 1
OExiallCT6 X  [gnp [-2

AVP-20Ex/M2-H [*20MA | 11—
20 MA |2

(AT-03) +20MmA [3] |

+5mMA |4 !

TECT+|5|

Ui, Ii, Pi, Ci, Li TECT- | 6 :

+— '

= 1

1

Bild 2.36

BapelBoonacHas 30Ha

4..20 MA, 20...4 MA

BcTpoeHHbIit
MCTOMHMK

. Wameputens

. Toka
Uo,lo,Po,Co,Lo

[Exia]llC

BapbisoGesonacHas 3oHa

BMMC 4090Ex/M1X-XX

40

: ]
EXallCT6 X [ s [0
AVP-20Ex/M2-H | *20 MA | 1 :
-20 MA |2 T
(AT-03) +20 MA |3 ;
+5MA |4 : BxoaHoit | BuixopHo#
TECT"' 5 i Kawan 2 xawan 2
UL PGl TEeT T !
; ] ! [Exialiic
= | Uo,lo,Po,Co,Lo
Bild 2.37




Die Schaltpl&2ne der Anschl ¢ s sARA®IN2e X |
H durch die Steckverbinderz {22, GSP obé&R fPd reedciteaus e
AK-2,AK-3 (di e Variante mit der Polarit

BapelBoonacHas 3oHa B3pbiBo6e3onacHas 3oHa BapbiBoonacHas 3oHa BapbiBoGesonacHas 3oHa

4..20 MA, 20...4 MA 4..20 MA, 20...4 MA

OExiallCT6 X E A(f;ggg:/i/ér—i E BIMC 4020/M1X-XX
AVIP-20Ex/M2-H ! LE 5] | }
LEMb | : (AF-02 +20 MA |1 i
(Ar-02, [F20MA L1 ' Arg3) [-20MA 12 :
AT-03) -20mMA |2 : +20 MA | 3 !
+20mMA | 3 1 Tona +5mMA |4 '
5vA |4 ! Uo,lo,Po,Co,Lo |, Uili,Pi, Ci, Li i
L Ui, li, Pi, Ci, Li : [Exia]llC = :
Bild 2.38 Bild 2.39
Zu den Bildern 2.347 2.39
MRF2idas Ger:=2t, z. B.
MF[ 03991 4 3 T modularer Messumformer.
u [ 51221 - T Mehrkanal-Thermometer.
RMF 39D =
RMF 49D =~ T fertigungsgerechte Mehrkanal- Registrator.
MRF 5501E-r,
MRF 5502ER i fertigungsgerechte Messapparate 1 Regelapparate

oLt o ssfLAiEDive expl osi onsgef2hrdete Zo
oLter atsB j L s @ffiez&plosions gesch¢gt zt e Zone
Mnls tc 5§ didgds 8 \ drddeteingebaute Quelle
LB cdsg@@Bas Strommessger @t
- 5 H €2©Az0dkr Eingangskanal
r - 5 H Y8 &0der Ausgangskanal
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Die Schaltpl&2ne der Anschl ¢ssAR-A@pM2 e xpl osi onsgeschg¢gtzten
H durch die Steckverbinderz {22, GSP oBb&R Pl reedciteaus e 5
AK-2,AK-3 (di e Variante mit der Podidrita@at des Anschlusses Asl

B3pbiBOONacHas 30Ha B3pbIBODE30NACHAN 30Ha BaphiBoonacHas 3oHa B3pbisobesonacHas 3oma
4..20 MA, 20...4 MA

1

1

4..20 MA, 20...4 MA :
OExiallCT6 X :
|

1

1

1
1
l
ENEllOTs X : BMNC 4090ExX/M1X-XX
AUP-20EX/M2-H | AUP-20Ex/M2-H :
LEMb > 1 LD 1> +] et | o[+
-20 MA |1 : (Ar-0z2, ="M : - |420ma | 420ma| -
(Ar02, Fo Ar-03) |*20mA [2 |
AT-03) M ! Wamepurens +SMA |3 : + | BxoaHo | BuixopHod | 4
+SMA |3 [ ¥ rora +20 A |4 ' xewan2 | eanan?
+20 MA |4 : Uo,lo,Po,Co,Lo i i BLE0 : - |a20mA | 420mA| -
L uiipiciti | : Banc ] osnes ; [Exallic
! 1 Uo,lo,Po,Co,Lo
1
Bild 2.40 Bild 2.41

Der Schaltplan des Anschlusses vom einzelnen AIR-2 0 [ Ni2fH nach
dem HART-Protokoll durch die Steckverbinderz {22, GSP oder PLuU
164-R f ¢ rGecdhi? alAKe, AK-3

Einzel ansch-Punlgés ¢ Punkt
Kurze Adresse =0

Bo3MoxHbIe BapMaHTbI NOAKMIOYEHUIA

4..20 MA, 20...4 MA

AUP-20/M2-H (BbIGMPaETCS 0AMH U3 ABYX)
(Ar-02,
AT-03) | UEMb |> R 20250 Om

+20 MA [ 1 T

-20 MA |2

+20mMA |3
addr=0 |+5MA |4

|

L]

HART-
KOMMYy-
HuKaTop

HART-monem
HM-10/U

oo
oo
oo

Bild 2.42
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4..20 WA, 20..4 MA [Onsa BIMNC ncnonHernnsa Ex peauctop

He ycTaHaBnvBaeTcs (3aKopoYeH), kpome

AVP-20/M2-H / BMNC 4090Ex/M12-11.
(Ar-02, BMC 4090/M1X-XX
Ar-03) | LUEMb |~ R,,0>250 Om

+20 MA | 1 z + + | Bxoa Bbixon | 4

TOKa TOKa

-20 MA | 2 - | 420mA| 4-20 MA

+20 mA | 3
addr=0 +5MA |4

L

HART-
KOMMY-
HUKaTop

HART-monem

HM-10/U
==
ooQ
oo
Bild 2.43

Zu den Bildern 2.407 2.43

9Lt o sELOQdidEDive expl osi onsgef2hrdete Zo
oLt osBj L 5HE@BdZ@Y expl osi onsgesch¢t zte
o Mis tc 5 diddds B \ dadeteingebaute Quelle

dL fi3j cdlisg@@as Strommessger ?t

9 n s H &©2z0dEr Eingangskanal

9 ' n 5 H B &Oder Ausgangskanal

9 n HsHs § @er Stromeingang

9 n tsis § @er Stromausgang

Bdzsf JlsOdaffis ] sBtcOL B Ode@Bpee i seger @t e und
Signalumformung-Blocke

o tgsy da" Ote d Offidlsn € dz¥ g 'dzE| f tc OfF s ffyfd o pines gibt
VariantevonAnschl (m&Le nw® hl t eine unter zwei
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Der Schaltplane des Mehrpunktanschlusses vom AIR-20/M2-H nach
dem HART-Protokoll durch die Steckverbinderz {22, GSP oder PLuU
164-R f ¢ rGedi? auAKe, AK-3

Net zanschl uC
Kurze Adresse=1¢é 1 5

4 vA BO3MOXHbI@ BapuaHTbl NOAKMIOYEHUIA
AUNP-20/M2-H (BbIGUpaeTCs 0AVH U3 ABYX)
(Ar-02, BN
Ar-03) | LEMb 250 Om, 1 Br

+20 A [ ] +| 36B,
-20 MA -| 80MmA
+20 MA
addr=1 +5 MA

Mpubop 1

4 MA 0 n

AVIP-20/M2-H ity
(Al‘-02. HuKaTop
Ar-03) | LENb
+20 MA

9
1
20 MA | 2 T oo
3
4

FNIRTNY N N

H

HART-moaem

HM-10/U

+20 mA
addr=2 +5 MA

Mpubop 2

4 A

AUP-20/M2-H
(Ar-02,
Ar-03) | UENb [
+20 MA | 1
-20MA | 2

3

4

+20 MA
addr=15 +5 MA

Mpubop 15

Bild 2.44
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2.4.5. Grundprinzipien der Arbeit
2.4.5.1 Funktionsweise

Das Messmediumwi rd in di e Kamer amfodrmers pr i1
(des Sensors) hineingereicht und deformiert seine Membran, das f ¢ hr t
Abh2ngigkeit vom zTuyp Vdees nSleerrsuorgs fldre s W
auf dieser Membran liegenden Dehnungsmessstreifen (die Sensoren des
wi der st ands f) dder zgre nV eTry?prsd e r u K @ paixhen 2 t
der Membran und der Unterlage (die Sensoren des kapazitiven Typs).

Di e Ver 2 nder umgters dwird vorR aEle&tronikblock
registriert, wird in die Zahlencode und weiter i in den Druckwert
umgeformt. Der Messdruckwertwi r d auf den I ndi kator |
die digitalen Signale des HART-Interfaces und vereinheitlichte
Stromsignale 4-20 und 0-5 m ¢ umg e wa n dgielchzeitige De r
Funktionsablauf des HART-Protokolls und vereinheitlichter Stromau s g 2 n g e
ist nur bei der Betriebsart Aunkt-Punk tnfP g 1.i ¢ h

2.4.5.2 Formierung des Signals nach dem HART-Protokoll

AIR-20/M2-H mit dem HART-Pr ot ok ol | e kformatienen d i
cber di e° ®ess g di gidurahl deerZwekm@htverbindung
zusammen mit dem Signal des Gleichstroms 4-20 mA ¢ ber g eMRe n .
20/M2-Hu nt e r di¢ Arldeizmit dem HART-Interface bei der Betriebsart
APu+wkinkt i und -Bethebdantfip u n k t

Die Betriebsart Aunkt-P u n Iat fdlgende Besonderheiten:

- AIR-20/M2-H formiert ein st a n d ar e mer€inhgitlichtes
Stromsignal 4-20 mA;

- AIR-20/M2-H f or mi er t ein standar dm?2 Ci ¢
Stromsignal 0-5 mA;

- AIR -20/M2-H formiert das digitale HART-Signal, das durch die
Stromkreise 4-20 mA ¢ber geben wird, dabei Ver ze
digitalen Signals das Analogsignal nicht;

-AIR -20/M2-Hu nt er st ¢t zt den Austauerch v
oder mehreren HART-Anlagen (ein Kommunikator, ein PC, die ein HART-

Modem haben);

-AIR -20/M2-H solleine Ak u rHARTRAdr esse ¢0& haben.

Di e A Me {Betriphsartkihat folgende Besonderheiten:

- AIR -20/M2-H verwendet den Stromkreis 4-20 mA nur dfe¢r
Speisung des Ger?2tes;

- AIR -20/M2-H formiert das digitale HART-Signal, das durch die
Stromkreise4-20 mA ¢(bergeben wird

-AIR -20/M2-Hl assen das Net zan sler UnhfarneeC e n ,
ist von 1 bis zu 15;
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-AIR20/M2-Hs ol | en ver schi edAdessenfkéban, zedi HART
die vobéirudéenyg BPRunkt-Pemlstafi t e iderdereund sch | t
v o n gnterdcheiden;
- Die Einstellung der Adresse, di € si ch von ¢Ogeltunt erscheidet,
den Messumformer in die Betriebsart der Bildung des Gleichstroms 4 mA
beim Ausgang 4-20 mA und des Stromes 0 mA beim Ausgang 0-5 mA um;
- Die Stromquelle soll den Ausgangsstrom mindestens N A mA (wo
N 7 die Zahl der angeschlossen AIR -20/M2-H) gew?2 hr |l ei sten wund auch
solche Ausgangspannung (U, B) haben, bei der di e Ungl ei chhei't u o
0, 004 ANARYV erf ¢l | (wo Ryarf d der Widerstand des
konsequenten HART-Wi d er s t a % dessgneNerinwert 250 Ohm ist).
- Das HART-Signal wird von einer oder mehreren HART-Anlagen
(einem Kommunikator und/oder einem PC, die ein HART-Modem haben)
empfangen und bearbeitet.

2.4.5.3 Arbeit mit AIR-20/M2-H nach dem HART-Protokoll
In AIR-20/M2-H wird das HART-Protokoll verwendet, das der

Spezifikation des HART-Protokolls der Version 7 wvollst2andig entspricht.
Das Signal kann von jeder Anlage empfangen und bearbeitet werden, die

das wvorliegende Protokol leinemnhandlichent ¢t zt , einschlieClich,
HART-Kommunikator oder einem PC dur ch den standardm?2 Ci gen
Serienport und das zus 2t zI| i eMoédem.HDASRHART-Pr ot ok o | | | @ sst

das gleichzeitige Vorhandensein im System von zwei Schaltanlagen zu:
einem Steuersystem (dem PC mit dem HART-Modem) und einem
handlichen HART-Kommunikator. Diese zwei Anlagen haben verschiedene
Adressen und verwirklichen den Austausch in der Betriebsart der
Zeitbeteilung des Ubertragungskanals, so dass AIR-20/M2-H die Befehle
jedes von ihnen empfangenund auskKanpnhr en
Die Liste der HART-Befehle, di e v AR-20BM2fH3Utnt er st ¢t zt

werden, ist in der Anlage | angegeben.
Das Benutzerprogramm HARTconfig wi r d auf drePC 2 ucCer
installiert un die Memindungr Yomi BQ anit dem

Messumformer durch das HART-Modem.
Das Programm erlaubt:
- die Ergebnisse der Messungen abzulesen;
- die Parameter der Konfiguration von AIR-20/M2-H abzulesen und
Zu notieren;
- die Nachstellung und den Auslieferungszustandz u er f ¢1 | en.
Fer die Arbeit d AIR-20M2-bl dgst dasn Medemm i t
notwendig, das zum USB-Port des PCs angeschlossen wird (dazu kann
man die HART-Modems HM-10/B (HM-1 0t =/ 1) -40dUeverwedddn,
die vom wissenschaftlichen Gmbreazeugtti onsbetrieb AELEMERAM
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werden, oder ein beliebiges Modem anderer Produzenten). Das Modem
kann zu AIR-20/M2-H parallel mit dem Abschlussimpedanz der
Stromschleife 4-20 mA angeschlossen sein oder unmittelbar zu den
Klemmen AIR-20/M2-H.

2.4.6 Hauptbetriebsarten

2.4.6.1 AIR-20/M2-H haben folgende Betriebsarten:
- Messbetrieb;
- Me n-Betrieb

2.4.7. Messbetrieb

2.4.7.1. AIR-20/M2-H geht in den Messbetrieb nach dem
Einschalten der Einspeisung ¢ b er . Die vorliegdende,rBe
Messung des Eingangssignals, die Bildschirmdarstellung der Messwerte,
die Druckumwandlung in das vereinheitlichte Stromsignal 4-20 und 0-5
mA, sowie ins digitale Signal unter dem HART-Protokoll eingesetzt.

2.4.8. Me n-Betrieb

2.4.8.1. Me n-Betrieb i st fer di e HKedniwdrte eler u n
Konfiguration, sowie f¢r die Ausf ¢h
Konfiguration und der Nachstellung eingesetzt.

2.4.8.2. Liste der Konfigurationseinstellungen hat eine zweistufige
Struktur. Die obere Stufeistdas Haupt men Jabélls 2.20)huaed di e

g
ru

die untere Stufei dasUnt er men¢ (siehe die Tabell e
248.3.Di e Me n ¢ Vepnirklichtsigh mit Hilfe der Tasten
c ‘t‘:, ‘}é, s’é_

2.4.8.4. Die Taste gEé i st fer d eMe nEEONNAYRA n g i
20/M2-H aus dem Messbetrieb, f ¢den| b e r g a n g Editierbetriedhsare,
sowief ¢r di e Ei nAbfzeichmung) gler érrmeuegen Kennwerte in
den Datenspeicher des Elektronikblocks von AIR-20/M2-H eingesetzt. Bei
dem Eingang in den Me n-Betrieb wird auf dem Indikator die bedingte
Bezeichnung des editierten Parameters dargestellt.

2485.Di e Te‘édsq: fe¢e¢r die Durchsicht

Par ameter des Men ¢ s ré¢ckwa2rites u ded di e
editierten Kategorie eingesetzt.
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2.4.8.6. Die Taste ¢ ei st fer die Durchsicht (die Auswahl)

Paramet er des Meng¢s NoeswahlPderteditiertem Khtegdrie e
eingesetzt.

2.4.8.7. Der gleichzeitige Druck der Tasten ¢ « e und ¢ > Je im

Anzeigemodus (im Editierbetrieb) verwirklicht den Ausgang aus dem
Anzeigemodus (dem Editierbetrieb)ohne Erhaltung der editierten Werte.

2.4.8.8. Der gleichzeitige Druck der Tasten ¢ < un > egm

Me n-Betrieb verwirklicht den Eingang in den Messbetrieb.
2.4.8.9. Die Einstellung (die Editierung) der Zahlenwerte des

der

Parameters wird in der n2chsten Reihenfolge durchgef ¢¢hrit:

-dr ¢cken Si eEéi el nT aBiEdtied;, ¢

-w2hlen Sie die editierteBét,egjmlbieé mit Hilfe die Taste ¢

blinzelt die editierte Kategorie;

- bei dem Dr uck der"éashémrgt die Bedeutung der

ierten Kategorie auf die Einheit zu, nach der

ed
a |
- Beenden Sie die Editierung des Parameters (mit der Erhaltung des

ei ngef Wdrteshmeint dem Dr ucEéjer Taste ¢
-Di e Abwesenhei tditienuhchdeseDnudkesdier Taste im
Laufe von 2 Minuten bringt AIR-20/M2-H in den Messbetrieb, dabei bleiben
die Ergebnisse der Editierung nicht erhalten.
2.4.8.10 Die Auswahl der Kennwerte aus der Liste hat folgende
Besonderheiten:
- hach der Auswahl des ent sprechenden Punktes

dr ¢ c k edie Tastee (;Eé, dabei beginnt der editierte Parameter zu
blinzeln;
- gehen Sie von einem Kennwert zu anderem mit Hilfe der Taste ¢
<r‘=-r (;ckwc‘;"bsvor w&rts
- beenden Sie die Editierung des Parameters (mit der Erhaltung der

g e w2 h Werte) mit dem Druck der Taste ¢ Eé;

it
teren Kategorie nach de+®,Zdhhncg®efolgt das Zeichen

Zahl

des

-Die Abwesenheit w@hrend der Editierung des Druckes

Laufe von 2 Minuten bringt AIR-20/M2-H in den Messbetrieb, dabei bleiben
die Ergebnisse der Editierung nicht erhalten.
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2.4.8.11 F¢ro dieenn ¢E dnrgéacrdkgeTaSthEé.
Auf dem Indikator des Sensors erscheint di e Mitteil ung (
Kennwortabfrage (wenn das Kennwort auf die Editierung der Parameter

eingerichtet war). Stellen Sie mit den Tasten ¢ « € un > ec die

Sc hl ¢ s s(di¢ gaazke 1Zahl aus dem Bereich von 1 bis 9999) und

dr ¢ c k ede Téte ¢ Eé. Wenn das Kennwort richtig eingegeben war,
erscheint auf dem Indikator im Laufe von 1 Sekundedi e Mi t t ei l ung
Wenn das Kennwort falsch ist, erscheint auf dem Indikator mit dem Druck

der T.:Lequufevon18ekunde die Mitteidasing ¢
Verbot der Editierung der Parameter bedeutet (nur die Durchsicht ist
erlaubt). Wenn das Kennwort 0 ist, so gibt es keine Kennwortabfrage.

2.4.8. 0 EFprerdgang aus ddmtiaumetnmge n

4]

der Auswahl des Par amet edesTase §

W& hl en Si eTastan gtEé ermd > e nptwendigen Parameter
des Unt eumdk ndrs¢ cd{eeTastes‘Eéf ¢ r den irgiengan
Editierbetriebsart, dabei beginnt der dargestellte symbolische Parameter
oder die editierte Kategorie des Zahlenparameters zu blinzeln.

2.4.8.13 In der Editierbetriebsart stellen Sie den er w¢gn#®cht e

« un,’ég ei mMr ¢ c kden Si

.) dr

@

Kennwert mit Hilfe der Tasten ¢

Taste ¢ 4 e . Das Bl i n,aedlder eilgestelite Kennwert bleibt

imDatenspeicher des Ger2tes erhalten
2.4.8.14 F¢graddeemUR¢E ek kinsiaupt men ¢ unoc
aus dem Haupt meng¢ iw?® hdeenn Mei ses bdeetnr i Reabr a

und drg,cdie@aste@d‘.
24.8. 15 Fg¢r di e schnellle Ragscjé&dkre h r

Stufedes Meng¢s ddig Taktenrg . d eu nl > e gleichzeitig

unter der Bedingung, dass der Kennwert auf dem Indikator nicht blinzelt
(d.h. ist die Editierbetriebsart nicht eingeschaltet.

Das Ger 2t k e den t Messbetrieb ohne Erhaltung der
Vera@andeyrwemglenre Tasten im Laufe von 2 |
werden (der selbstt2atige Ausgang)
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Tabelle 2201 Haupt men ¢

Punkt des Auslief
Parameter- erungs
Hauptm ) Anmerkungen
bezeichnung zustan
S d
MaC e i nehn des Drucks
kPa
Unit oder Die AuswahlderMaCei nhei ten aus de
MPa
Lr Die untere Grenze des
Messbereiches und des
Bereiches der Umformung .
. Die Zahl engr©°Ce aus dem, Me
die dem Ausgangssignal 4 mA entspricht
ur DleobergGrenzedes . Die Zahlengr°Ce aus dem Me
Messereiches und des die dem Ausgangssignal 20 mA entspricht
Bereiches der Umformung gangssig P ’
LtL Die minimale untere Grenze Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
des Messbereiches ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
nur fg¢r die Durchsicht zug
utL Die maximale obere Grenze Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
des Messereiches ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
nur fg¢r die Durchsicht zug
SPAN Der minimale Messbereich Der vorliegende Parameter wird bei der Herstellung
und der minimale Bereich der ok eingestellt und entspricht dem Modell des Sensors, ist
Umformung nur f¢,¢r die Durchsicht zug
t_63 Die ZeitderBe d 2 mp f u 0 sek Wird im Bereich von 0,0 bis 99,9 Sekunden mit dem
Schritt 0,1 Sekunde eingestellt.
PrcS Die Zahl der Dezimalstellen > Bestimmt die Zahl der Dezimalstellen nach dem Komma
nach dem Komma f¢er die Zahl engr©°Cen auf d
Ind Indizierungsbetrieb kPa Besti mmt die Gre°Ce, die a
oder wird, - den Druck, das Prozent vom Messbereich oder
MPa den Strom.
EUn Typ der Umformungsfunktion . Di e Auswahl der l'inearen
[ Lin . \ .
ziehenden ¢Sqrte Funktion
SuUb Eingang ins Ur Das Untermen¢ ent h3®arameterider
) Konfiguration
rEt Ausgang aus de Di e R¢eckkehr in den |

gemessenen Werte
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vabelle 2.217 Unt er riBubg

Auslief
. . erungs
Punkt des Unterme n ¢, Parameterbezeichnung Justan Anmerkungen
d
OUtP Meng¢, des Stromausgangs Der Ei ngang ins Me n
) Parameter des Stromausgangs
Di e Auswahl des St Die Auswahl des Hauptstromausgangs,
die Darstellung (n dessen Wert e i m
Ausf ¢hrungen mit z Stromausgangs dargestellt werden. Die
Acti Stromausg?2ngen) - Werte des angetriebenen Stromausgangs
o werden auf Grund der Werte des
g Hauptstromausgangs ausgerechnet
> werden
z Typ des Stromausgangs Die Auswahl demnedfe
g tYPE 4-20 oder umgekehrt edne [ 020
= Abh?2ngigkeit der Umf
ﬂ o Betrieb des konstanten Stromes Die Auswahl der konstanten Stromwerte
3 utF J{ FF b
3 aus der Liste
> OE Niveau vom Strom des Fehlers Die Auswahl des Niveau vom Strom des
Q " 3.7 Fehlers aus der Liste (hoch/niedrig)
= . g
SHFt Men¢ der Verschieb
StromausgangsQ©
rEt Ausgang aus dem ) Die R¢gckkehr ins Unt
Stromausgangs
To SEt Die Einstellung der Verschiebung des ) Die Einstellung der Verschiebungswerte
S g Stromausgangs des Hauptstromausgangs
Na 2 CLr Abr¢ckung der Vers Die Nullifikation der Verschiebungswerte
; 5 L g ) Stromausgangs des Hauptstromausgangs
2% S rEt Ausgang aus dem Me ) Die R¢ckkehr ins Unt
> O Verschiebung des Stromausgangs
Corr Me n ¢ der Korre Der Ei ngang ins Men
Messbereiches unteren und oberen Grenzen des
) Messbereiches und des Bereiches der
Umformung
o SHEt Men¢, der Verschieb ) Die Versch?ebung der gemessenen Werte
- auf die aufgegebene
; AULL Einstellung von ¢Nullé ) Die Nullifikation des gemessenen
o Druckwertes
9 Nachstellung der unteren Grenze des Die Einstellung des genauen Wertes des
5 SELL Messbereiches ) gemessenen Dr uc kusteren
©'® Grenze des Messbereiches und des
° 2 Bereiches der Umformung
2 Nachstellung der oberen Grenze des Die Einstellung des genauen Wertes des
:g SEtH Messbereiches ) gemessenen Drucks n?
° Grenze des Messbereiches und des
= Bereiches der Umformung
rEt Der Ausgang aus . . .
Korrektion des Messbereiches ) Dile R¢ckkehr ins Unt
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Die Fortsetzung der Tabelle 2.21

Ausliefe
Punkt des Un Parameterbezeichnung rungszu Anmerkungen
stand
o° é SEt Einstellung der Verschiebung des B Die Einstellung der Verschiebungswerte des
o Drucks Drucks durch die Nachstellung
= CLr Abr ¢ckung der Ve Die Nullifikation der Verschiebungswerte des
cQa 9 -
022 Drucks Drucks
2%‘3 rEt Ausgang aus dem Die R¢ckkehr ins
g Verschiebung des Drucks -
>
Prot Me n ger Schutzparameter - Der Eingangins Men¢ der Schu
- Einrichtung und Editierung des Das Kennwort fg¢r die
—_ PASS Kennwortes 0 derKonfiguration, z WIbi¥
© 9999
w 5 HArt Verbot der Einrichtung und Editierung Verbot ¢ O nader Erlaubnis ¢ O F Fder
@ der Parameter nach dem OFF Konfiguration des Sensors nach dem HART-
s § HART-Protokoll Protokol
° g GErc Erlaubnis der Einstellungv o n ¢ | ) R .
N mit der Hilfe von Reedschalter on Erlaubnis ¢ O@ o ¥ethot¢ OF Fder
02 Nullifikation der Angaben vom Reedschalter
c O
0? butt Erl aubnis der Ein Erlaubnis¢ O@ o Veahbotc OF Fder
= mit der Hilfe der Taste on E
Nullifikation der Angaben von der Taste ¢ e
im Messbereich
rEt Ausgang aus dem - Die R¢ckkehr ins
FAct R¢eckkehr zum Ausl Die Prozedur des Ersatzes aller Parameter des
- Ger2tes auf die Kopie
des Ger?tes
rEt Ausgang aus dem - Die R¢igckkehr ins
2.4.8.16dce&nMa€einheiten des Drucks. Die volle Liste der
unterste¢tzten MacGCei nkpikintke/m? mPlagsmBark Pa, mPa,
Bar, Atm.
Der Indikator stellt kPa, mPa, kp/cmzdar. Die ¢brigen MaCeinheiten
kann man durch den HART-Protokoll, dabeiwer den di e MaCei nheiten i m
Falle der Auswahl der MaCei nheiten, die sich von denen
die der Indikator darstellen kann, auf dem Indikator nicht dargestellt. Mit
Hilfe des Tastenme n ¢kann der Benutzer kPa, mPa, kp/cm2 w2 hl en
sowie die MaCei nhei tiezann iSteten Mdlinaclsdem Li st e,
HART-Protokoll bestimmt wurde (Auslieferungszustand i kPa oder mPa).
Dabei werden auf de nheitemniht daegesteltt. Bl dee Ma Ce i
Ver2anderung der MaCei nheiten geschieht die automatische
der Zahl der Zeichen nach dem Komma und den Grenzen der

Messber ei

che Zu den

gew2hlten

MaCei nheiten.

die Dimension des Ergebnisses der Messung, das auf den Hauptindikator

herausgef ¢hrt

wird.
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2.4.8.1%1nd ¢Wrréind untere und obere Grenzen des
Messbereiches AIR-20/M2-H. Die gegebenen Parameter bestimmen den
Bereich der Umformung f ¢die Stromau s g 2 n-@emA4und 0-5 mA. Die
Werte des Bereiches soll sich innerhalb des maximalen Messbereiches
befinden, der durch das Modell des Sensors gem2 C der Tabel
bestimmt wird, und den Bedingungen des Pa
entsprechen. Di e z Wefessiad vgnee9 bis +9999.

24. 8. 18 ¢LtLe umndnalglntere énd maximale obere
Grenzen des Messbereiches. Die Werte der Grenzen werden im

Her st el | er der Takelled erdtdllt.

Die gegebenen Parameter sind dem Be
zug?nglich, bei m Ver s uParameter eerscheltddiet i e r |
Mitteilung c¢AcdEE€

2.4.8.19 ¢SPAne i st ein minimaler
Parameter wi rd im Herstellerwerk g e mé
Par ameter i st dem Benutzer nur fer C

Versuch der Editierungder Par amet er erscheint die
dem Versuch, die unteren oder oberen Grenzen des Messbereiches zu
erstellen, bei denen der Wert des Bereiches weniger als minimaler wird,
erscheint die Mitteilung c¢Er12¢é.

24820 ¢t _ 6 3 & iies tZ e i mpfudge Die Kdfstante der Zeit
des Filters erster Ordnung ist ein Parameter,derden L2r m der Mes
zu verringern | @ sBeitder Einstellung des Wertes von diesem Parameter
ist es notwendig zu ber ¢ c ks idcahstsi gbeeni der gestuf
des Drucks auf 100 % von dem Messbereichdi e Gr ° Ce der Ver
des Ausgangssignals den Wert von 63 % vom Bereich in der Zeit erreicht,
die im Parameter erstelltist. Di e zul 2ssi gen Wed9mit si n
dem Schritt 0,1 Sekunde.

2.4.8. 21 (diePZakl 8ek Dezimaistellen nach dem Komma.
Die maximale Zahl der Kommastellen der Z a h | e n gde® gémeessenen
Drucks, die auf dem Indikator dargestellt werden, sowie der Grenzen des
Messbeiches, die vom Benutzer eingestellt werden. Der Messdruckwert ist
in Form von der Zahl mit dem Dezimalgleichpunkt vorgestellt, der sich
automatisch nac h rechts bei des Wexesrdes °© Cer
gemessenen Parameters wegen der begr el
verschiebt.

Wenn die Zahl d eden génaen deajl adar Zadlnuntérg, r
Ber ¢cksicht i gun gnehd assdie Zeahi deh I€ategojien des
Indikators ist, so erscheintaufdemIindi kat or di-e--MBdideei | ur
Editierung des Parameters geschieht die Umstellung des Dezimalpunktes
durchdenindikator . Di e zul 2 s d9Djlg2eh Werte sind
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2 . 4 . 8 .n2d2edeg Indizierungsbetrieb. Der Typ der Abbildung der
gemessenen Gr°Ce auf.Edeaind aud aer ffotgéndedi k at or
Liste gew?2hlt
¢cPrESe ist der Druck in den gdasw2hlten MaCeinheiten, ¢cProOocCe

Prozent vom Messber ei-chder ®tmoth desCurr e

Hauptstromausgangs. Bei der Auswahl von ¢ProOCé und der Auswahl der
Funktion der Umformung mit dem Ziehen der Quadratwurzel wird das

Prozent vom Messbereich auf dem Indikator des Ger2tes dargestellt wund

durch das HART-Protokoll mi t der Ber dérséimlehti gung
Quadratwurzel ziehendenAb h2 ngi gkeit ¢bergeben

2. 4.8. 23 c¢deilUTymder Fusktion der Umformung, die
Auswahl der Ilinearen ¢Liné oder eine Wurzel ziehenden ¢Sqrteée Funktion
der Umformung des Ausgangssignals. Bei der angeschalteten Funktion
Adas Zi ehen d e r auf Wem zlredikafior diei geohessene
Druckdifferenz dargestellt. Der Messbereich des Drucks mit der normierten
Abweichung wird von 2 bis 1 00 % f Qruckdifferemz, die von den
Paramet e r n ugdLct) e eérstellt sind, der Bereich der Umformung der
gemessenen dierStr@rsignalen4-20 mA und 0-5 mA mit der
normierten Abweichung und mit der eine Wurzel ziehenden Funktion wird
entsprechend von 6,26 bis zu 20 mA und von 0,71 bis 5 mA.

2 . 4 . 8A c2 #it die Auswahl des Hauptstromausgangs(nur f ¢r di e
Ausf ¢hrungen mit 2z wdid KodetdesoAuosgangsgighalsg e n
05, 05 Q 50, 50 O. Nimmt die Werte ¢ 2 0 éder¢c 85 ¢. I n den Punkten
des Men¢s , ¢c DEPE®ut Fwerden die Werte f ¢ den
Hauptstromausgang dargestellt. Die Werte des Nebenstromausgangs
werden aufgrund der Werte des Hauptstromausgangs ausgerechnet.

24825.¢ctYPEe i st ded Stromalisggngs. Die Auswahl der
direkt2e0ne &4)0 oder umg etkee 0@ % n Algi2Ongi gkeit
der Umformung. F ¢ r den Typ derd2 OUmfHoar)Gnuenrgt spr i c ht
der unt er en d&rAesgangsstrgnldrmd f ;den Stromausgang
4-20 mA und der Strom 0 mA f ¢den Stromausgang 0-5 mA, und der
ober en Gr eentgpdachtddd Btom 20 mA f ¢den Stromausgang 4-

20 mA und der Strom 5 mA f ¢den Stromausgang 0-5 mA. F¢r den Typ

der Umformung ¢ 2-8é F-Cgcé gntspricht d e r unteren Grenze ¢Lré der
Ausgangsstrom 20 mA f ¢den Stromausgang 4-20 mA und der Strom 5

mA f ¢den Stromausgang O-5mA, und der oberentspricBtr enze ¢ Ur €&

der Strom 4 mA f ¢den Stromausgang 4-20 mA und der Strom O mAf ¢ r

den Stromausgang 0-5 mA.

2.48.26. cOut Fe i st der Betrieb . ders konstanten Stromes
Par ameter er m° gl i cht Sewdsore in demBetreelh lemng des
Emulation der konstanten Werteder Str °me auf @@mA Ausg@®ngen 4
und 0-5 mA. Den Wert des Stromes 4-20 mA kann man aus der Liste
w2 h|iecnOF F éer Betrieb des konstanten Stromes ist abgeschaltet),
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¢c3.7é, ¢c4.0é, ¢8.0épf, ¢t 2nA0@EWect0-BmA &,
wird aus der Liste g e waihgIQF F &, 0.0, 1.25, mA2. B ¢r 3.
die Umstellung des Sensors in die Betriebsart der Emulation muss man

denvorl i egenden Parameter ¢ bdepcheade di B«
muss man den Wert des kqnstanten S tromes fer d-20mAAusg
oderO-5mAmitd e r Tazlée oglgé ¢w?@ h | eden Sansad in
den Betrieb der Emulation d e r S tinr bider Stromau s g 2 n mgiteder

Tast 4 e gmstellen.
Der Ausgang aus dem Betrieb der Emulation und die Umstellung
des Sensors in den Messbetrieb verwirklicht sich durch die Auswahl des

Parameters ¢OFFé mit dem nac\Eél g ®On e
Unterbrechung der Stromversorgung oder der Neustart d e s Ger 2te
schalten den Betrieb der konstanten Ausgangsstr ° me aut omat i s
Wenn es notwendig ist, kann man den Wert des emulierten Stromes im
Stromausgang 4-20 mA oder im Stromausgang 0-5 mA durch die
Einschaltung des Milliamperemeters im Unterbruch des entsprechenden
Stromausgangs kontrollieren-

24827. cOErrédast Ni veau der Str°me d
Parameter bestimmt das Niveau der St r o mau dagénden e il
Situationen:

- der gemessene Druck ist weniger als untere Grenze des
Messbereiches auf 1,25 % vom Bereich;

- der gemessene Druck ist mehr als obere Grenze des
Messbereiches auf 12,5 % vom Bereich;

- beim Entstehen des Defektes des Sensors.

Von der Tastatur AIR-20/M2-H kann einen unter drei Werte des
Par amet er sverdee:w?2 h| t

- ¢ OF Fder. Strom des Fehlers ist verboten;

-C ke d e rdesWedrigen Stromes des Fehlers;

- ¢ 1 eder Wert des hohen Stromes des Fehlers.

DieWerteder niedrigen und hotlesstelitnsanr ° me
mit der Hi | f e des Progr amms der KoDef i gur
Auslieferungszustand: ¢ 3. 7 &€ u n dmAd¢2réen Steomausgang ¢ 4
20¢e, ¢c0.0¢é u nddn Sgdnausgang fc &5 e . Werte der
niedrigen und hohen Sden Nebenstramausgadge hl er
wird aufgrund der Werte des Hauptstromausgangs nach der Formel
los :5c'§| 420" 4)/16ausgerechnet, wenn der Hauptstromausgang ¢ 42 0 e

ist, oder nach der Formel |,,,=4+160,/5 , wenn der
Hauptstromausgang ¢ 65 éist. Hier ist I, der Wert des Stromes des
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Fehlers des Ausgangs 4-20 mA, lps T der Wert des Stromes des Fehlers
des Ausgangs 0-5 mA.
24828¢cSet &€ i m Men¢ desrStrofmausgange ist €ie

Verschiebung des Wertes des Ausgangsstromsi gnal s . Der Parameter | 2@sst
den Wert des Hauptstromsignals auf die erstellte Gr © Ce nach der For mel

© OO verschieben. DVemrschieBung €o# 30d% wom

Bereich des Hauptstromausgangs ni ¢ ht ¢ b.eDies\Mersdhigbeny

verwirklicht sich mi t der ‘lecgtée fce r di e Verkl einerung des
StromwertesundmitderTasteg>'5fc‘,d’ie Vergr°®°Cerung. Dabei wird

der verschobene Stromwert auf dem Indikator dargestellt und blinzelt.
Nach der Erstellung des e r w ¢ n s Stlomvwertes muss man die Taste ¢

Eéfc',r di e Anwersctiebhongd dgc k e n . Bei der erfolgreichen
Ausf ¢hrung denscheDtpdeireat Miotnt e i | Somsig wegnd o n E &
die Gr °© Ce Vatsehiebungau Cer den zul 2 ssiepeheint Gr enzen | iegt,
di e Mitt ei.lBeidegVersdhigdblurg éles Stromausgangs soll man
ber ¢cksi cht aufj eie ,Ausgdbe sder konstanten St r © me di e
Verschiebung der Skala keinen Einfluss macht.
2.4.8.29 ¢CLre im Meng¢ dmangshsadieamet er des Str oma
Abr ¢ckung der Ver schi ebunBer RhmmeterStr omausgangs
er m° gl ideht Nullifikation der Verschiebungswerte des
Hauptstromausgangs. F¢Abdipekung der mdssmanaikei ebung

d

Tasten ¢ <. u raég mu s sdienBaerz e i ¢ hYEGewg? hel uadn

Taste ¢

edr¢cken und die OpmitdetHilemderbest®tigen:

di e TEéedt;z,ckBeeri der erfolgreichen Ausf ¢hrung der Operation
erscheint di e Mi tt eil ung Operdtiom fauss mab voe slex
Dur c hf gherru rPg (didf Kalibrgerung) von AIR-20/M2-He r f ¢ 1 | en .
2. 4.85€t0é ¢ci m Meng¢ de rMedsbeneicheskist dion des
Verschiebung der Druckwerte. Der Par amegemessehep Wertt den
auf die aufgedenctl3® G Y@en Messbereich ¢bersteigt
nach der Formeld 0 O - verschieben. Dabei 2andern sich die oberen
und unteren Grenzen der Messungen nicht. Das muss man bei der
Analyse der Formung des Stromes des Fehlers (Punkt 2.4.8.27)

ber ¢ cksi cehMerisapiebnng vebwirklicht sich mit der Taste ¢ « e

fer di e Verkleinermndgiie'bhete;g’éufcckd\'veerts

Vergr°Cerung. eesthebene Wruckveert aledem Indikator
dargestellt und blinzelt. Nach der Erstellung des e r w ¢ n s ®rudkveerts
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mussmandi e T Eéfeg, it di e An werscdiebingd deac k en .
Bei der erfol greichen ArschefntderMiteilgng d e r
¢ d o n Benst, wenn di e VeBchtelilieg adueCreern dz ul @ s si ¢
Grenzen liegt, erscheintdi e Mi ttei.VangdeFADLederhf ¢ h
Pr ¢ f (die &alibrierung) von AIR-20/M2-H muss man den Nullwert der
Verschiebung erstellen.

2.4.8.31 ¢CLre im Meng¢ der Kodrer ek t
Abr ¢ckung der VeDrusks.DereParanmetgr edrens® gl i ¢ ht
Nullifikation der Verschiebung des Drucks. Feé¢r Abdri¢ec kung d

Verschiebung muss man die Taste ¢ 4 e dr ¢ c k die Operatidn

bestatn‘iitgi@rh-liifederTasteng‘é un’ég muss man
Bezeichnung ¢YESEé wahl‘lé udnrd;, Bkiiecder T a s
erfolgreichen Ausf ¢hrung der Operatio
Di ese Operation mu s man vor der Du

S
Kalibrierung) von AIR-20/M2-He r f ¢ 1 | en.
24832.¢nULLé ist die Er. Deréardmetarguftv on
die Verschiebung der Null von AIR-2 0 / § IZrvor. F ¢ Nersthiebung
der Null muss man auf den Eingang von AIR den Null, bdr uck f ¢r
Modelle | O VD, | V Dund HD, den absoluten Nulldruck geben (der
absolute Druck auf dem Eingang soll 0,01 % des Messbereiches f ¢ r di e

Modelle AD, die Nulldruckdifferenz f ¢ r di eDMoidehtd e ber st e

Dannistes nd@eém gPar ameter gmeUrLLTea,‘,éanurFk;idl fce

|

e zZu waNach @ar .Stabilisierung der Angaben des Sensors

dr ¢cken Si‘ eEe‘i und bTeasstt?et icgen dmieHilf®@deer at i

Tast <f‘=c;ur3éc; muss man die Bezeichnung

di e TEléedr;g,cken. Bei der erfolgreiche
erscheint di e MiSbrsteeistheimdi ¢ dbMnEEei.l ung
Die Operation der Nullifikation i s t m° gl i ch, Amngabemdes i ch

Messumformers von der Nul I ni cht mehr als a
Messbereich des Sensors unterscheiden. Die Nachstell ung de|
kann man auch mit Hilfe des Reedschalters e r f ¢ (sithe den Punkt
2.4.8.37).

2.4.8.33. ¢S Et List die Nachstellung der unteren Grenze des
Me s s b er ei c hMashstell&derunteten €&renze des Messbereiches
muss man auf den Eingang von AIR den | berrwdc k f ¢r diDe Mo
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VD, | VDund HD, den abs ol ut en Druck f ADr, died i e Model | e

Druckdifferenzi f ¢ r di e DDVreichenl Deregereichte Druck soll sich

vom Wert des Messbereiches nicht me hr als auf N12 % unterscheiden.
Dann mussmandenPar amet er Q—IiEdEdErLTéstemnjEé und ¢

»

e w2 hNemh der Stabilisierung der Angaben des Sensors dr ¢cken

Sie die ‘lést erstel]l enderédenzge'reigf&w@rudk

NN

entspricht, mit Hilfe der Ta s t | ecun leaunddr s cken Sie die

Tast‘bg Bei der erfolgreichenerseheirgf ¢ hrung der Operation
di e Mi ttei | uSongt ergcteinh H & e Mitteil Deg ¢cFAI L@

Operati on i ®nn sich°derlgémedsene Druck vom faktischen

ni cht me hr al s auf N Besbberedoh AR-20/M2¥vth x | ma |l e n
unterscheidet.
24834 ¢cSEt Heé i st d i eder obdrarc Grenzee Hek e
Messbereiches und des Bereiches der Umformung. Fdie Nachstelle der
oberen Grenze des Messhbereiches muss man auf den Eingang AIR-
20/M2-H d e n i berdruck fi¢l vVDd | ¥ DuiMioHDe teh e
absol uten Dr uc kADi ¢gierDrudkdifeererdd d g r | eli e Model | e
DD reichen. Der gereichte Druck soll sich vom Wert des Messbereiches
nicht mehr als auf N12 % anuendaranmetbrei den . Dann muss m

¢SEt LeHinmifte der"éasua’é; w2 hl en. Nach der

Stabilisierung der Angaben des Sensors dr g,(E@m Sie die Taste ¢
erstellen Anzeigewert, der dem gereichten Druck entspricht, mit Hilfe der

< > 4],

Tast ecun e¢c und dr ¢cken e. dBei Tdete ¢

erfolgreichen Ausf ¢ ¢hrung der Operation erscheint die Mitteilung c¢cdonEe.
Sonstersc heint die Mitteilung ¢FAI Leé. Die Operation ist m°glich, wenn sich
der gemessene Druck vom faktischen ni cht me hr als auf N5, 0 % vom

maximalen Messbereich AIR-20/M2-H unterscheidet.
2.48.35. ¢cP AS S st die Einrichtung des Kennwortes auf die
Konfigur at i ondurchedsa sGeMe?nt¢ees Man muss den Parameter

¢cPASSe mit T Tast 4f‘=(;llsu‘>f‘=<;x/vahluceldwdieTaste(;
dﬁ dr ¢ c k en, Kehravert mitder Hilfjeel e r Ta‘éenurr;d c
>(1:- er st eldlieen Tucdéedrg(;ckené. B eeicherd e r erfolg

Ausf ¢hrung descheiiple eatMi 6m ei.l ung ¢donEe
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2.4.8.35.1 Wenn das Kennwort verloren wird, kann man es durch
HART-Protokoll ablesen.

2.4.8.36 ¢cHAr t®neévewohlieet eer |l aubt
Konfigur at i o nachddens HABERrctokod. s

2. 4. 8GBr7ergubt die Einstellung der Null mit der Hilfe vom
Reedschalter. Der Par ameter erl aubt cdené o
Nullifikation des Sensors mit der Hilfe des Reedschalters, der sich auf dem
Ge h 2 wenlR-20/M2-H befindet.

F ¢ rdie Nachstelle der ¢ Nu | brifgen Sie den magnetischen
Anhangdi e Opti on) druZone Ge LAhoedhung gvom
Reedschalteré ,die sich auf dem Ge h @ uwre AIR-20/M2-H befindet,
wenn AIR-20/M2-H im Messbetrieb ist. Man muss das Blinzeln des
gemessenen Wertes auf dem Indikator erwarten und den magnetischen
Anh? nlgeinrGebiet¢cdi e Zone der Anordnuimg vVvo

Laufe von drei Sekunden festzuhalten, bis die Mi t t ei | ung G C
erscheinet. Sonst erscheint d i e Mi ttei | De @pergtibhAistL & .
me gl i ch, wenn sich der gemessene Druc
auf N5, 0 % vom max iAR20/M2H uMerscieidet.r e i ¢ h

2. 4. 8h Bt8erlaght die Einstellung der Null mit der Hilfe der
Tast < e ¢cmiMessbetrieb. Der Parametererl aubt ¢Oné oder

¢ OF K Nullifikation des Sensors mitHi | f e de€ <« é‘l? aste ¢

F ¢ die Nachstelle der ¢ Nu ldIr & c k edhi € E.-Elée genn
AIR-20/f 2-H im Messbetrieb ist. Man muss die blinzelnde Mitteilung
¢cnULLeée auf derwartdnullidie daastegedr ¢ c k't im La
drei Sekunden festzuhalten, bis die Mi t t ei | ung ¢ d.oSoise er
erscheintdi e Mittei.Direg OpfEAlalté on i st me gl i
gemessene Dr uck vom faktischen ni cht
maximalen Messbereich AIR-20/M2-H unterscheidet.

2. 4. 8. 3FAfif & cist die Wiederherstellung des
Auslieferungszustandes. Der Betrieb i st fer di e Widez d er h
Werte der Parameter von Auslieferungszustand AIR-20M2-H entsprechend
dem Auslieferungszustand eingesetzt. Diese Funktion muss man bei der
falschen Konfiguration d e s Ger2tes vom Benut ze
infolgedessendas nor mal e Funktiogoeswatréeen des G

F¢er di e Wi e ddes Ausliefsringskzustandeg ist esn© t i g
den Par amfgtee Hifedé& A Ta:‘énug.gég w2 hlen u

Eée d¢ ¢ Ok Operaton mus s man bend Hifet i ge
«

. »|. . .
der Ta € nun ¢ muss man die Bezeichnui

die TI
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und di e Ela s de ¢ ¢ k en .Indikatorfersahanindie blinzelnde

Mi t t ei | un-gdie MarfBuBd eor dem Anfang der Operation der

Wiederherstellung des Auslieferungszustandes. Da n n er f ¢keihee n Si e
Handlungen und erwarten das Erscheinen der Mitteilung von der
erfolgreichen Ausf ¢ hrHBe go ddeerr dlegreomdit ti toei Icud on
Fehl er .ddeWdemn &iederherstellung des Auslieferungszustandes

muss man die Nachstelle der ¢ Nu | | AIR-20MR2-H entsprechend dem

Punkt 2.4.8.32 durchf ¢ hr e n.

249.Mi tteilungen der Selbstpr¢fung

2.4.9.1 In AIR-20/M2-H gibt es eine M° gl i chkeit der Sel bstpr¢fung
der Arbeit der abgesonderten Module des Sensors und der Ausgabe der
Mitteilungen ¢ ber den Zustand des ,Seimslaufes und die Fehler
der Arbeit entstehen. Die m°gl ingneen dwirtt®eélllust pr¢fung und
ihre Beschreibungen sind in der Tabelle 2.22 angegeben.
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Tabelle 2.22

Mitteilung auf
dem Indikator

Beschreibung

Abhilfe

Errl | Der Fehler des Systems. Es wird | Man muss die Einspeisung des Messumformers ausschalten,
die Reparatur oder die Graduierung | dann wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht
gefordert verschwindet, so ist die Reparatur oder die Graduierung

notwendig

Errd | Der Fehler bei dem Aufladen der | Man muss die Einspeisung des Umformers ausschalten, dann
Parameter wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so

ist die Reparatur des Sensors notwendig

Err6 | Der Fehl er w?a hr e| Man muss die Einspeisung des Umformers ausschalten, dann
der Parameter wieder einschalten. Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so

ist die Reparatur des Sensors notwendig

nrdY | Die Daten sind nicht fertig Wenn die Mitteilung nicht verschwindet, so ist die Reparatur

des Sensors notwendig
donE | Die Operation ist erfolgreich | Di e Mitteilung von der Ausf ¢Hh
beendet

FAIL | Die Operation ist nicht erfolgreich Pre¢fen Si e di e Richtigkeit

i bereinstimmung der Werte den
Erl2 Di e Gr°Ce des |[Pr¢fen |Sher ediinesti mmung der We

Parameters bef i n|Bereich

dem zul @ssigen Be

AcdE | Die Editierung des Parameters wird | Wenn Sie das falsche Kennwort eingegeben haben, wird die
verboten oder es ist das falsche | Edi ti erung der Par amevi®gr i ¢ bk
Kennwort eingesetzt Editierung der Parameter my
hinausgehen, wieder eingehen und das richtige Kennwort
eingeben. Versuchen Sie auch nicht, die Parameter zu
editieren, die nur fg¢ir die AR

YES | Das Kennwort ist richtig Das Kennwort ist angenommen, die Editierung ist lhnen

zug?anglich

rESt | Die Warnung vor dem Anfang der
Operation der Wiederherstellung
des Auslieferungszustandes

LO | Die gemessene Bedeutung ist ndern Sie den Messbereich ur
weniger als untere Grenze des |oder vergr°Cern Sie den Druck
Messbereiches und des Bereiches
der Umformung auf 1,25 % vom
Bereich

HI | Die gemessene Bedeutung ist mehr ndern Sie den Messbereich wu

als obere Grenze des
Messbereiches und des Bereiches
der Umformung auf 1,25 % vom
Bereich

oder verringern Sie den Druck im System
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2.5. Markierung

2.5.1 Die Markierung wird entsprechend dem GOST-Standard
26828 86 [, GOST-Standard 22520-85 und der Bild
NKGSH.406233.0564SBausgef ¢hrt .

2.5.2Markierungder expl osi onsgefrmbargt zt en Messu

2521 Auf der Seitenf | 2 ¢c h e Qleehs? 8 s eder
explosions geschg¢t zt e AIR-20mdMa-H,nis¢ das Schild mit der
Markierung des Explosionsschutzes ¢ 0 Ex i a | | aDffjestelltxuéd sind
angegeben:

Der Temperaturbereich der Umwelt (i n Abh2ngigkeit von der
Einwirkung):

- 40 0,0 +°ED

- -55°% O, 0O +°&D0

- -10°%s Ot, O +°&D0

- 25°% 0t, 0 +°&D0

- 25°% 0,0 +%®0

- -25°% Ot, 0O +°D

- eigensichere elektrische Parameter:
- der maximale Eingangsstrom [;: 120 mA;
- die maximale Eingangsspannung U;: 28 V;
-die maxi mal e i nn0lbeFkF K
-die maxi mal e i nn6?2MH.I
- die maximale Eingangsleistung t i: 0,8 Wt.

S
o T
c o

2.5.2.2 Die Markierung der explosion s g e s ¢ h Yrhfaree AIR-
20Exd/M2-H.

Auf der A u C e n sdes Deekels des Kopfes von AIR-20¢ #/M2-H
sind aufgetragen:

- Die Markierung des Explosionsschutzes¢ 1 Ex d IMéCT 6

- Die War nungsdie YWardung ¢ ¥ FFNEN, VOM NETZ
ABGESCHALTETE®.

Auf der Seitenf | 2 ¢ h e Gedhe*sg sAER-20r &I/M2-H st der

Temperaturbereich der Umwelt (i n Abhangigkeit v)o n der Ei nwirkung

angegeben:
- 40°% 0,0 +°mD
- B5%M0,0 +°&D
- -10%% 0,0 +°&D
- 25% 0,0 +°%D
- —25°uQa® +®P0
- 255°%0,0 +°%p
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2.5.2.3 AIR-20/M2-H von der Sauerstoffeinwirkung sind mit dem
Zei chfetn mar ki er tGe hA wdsseetektronischen Umformers
AIR-20/M2-H von der Sauer st offeinwirkung dexi sti
Sauerstoff. ¥ | gef 28hr | i ch

2.5.3 Die Weise des Auftragens der Markierung ist das Aufkleben
(mit Hilfe des zweiseitigen Klebebandes) des Schildes, das auf der Folie
mit der Siebdrucktechnik erledigt ist, das g e w2 h r Idie Ursvérsehrtheit
der Markierung im Laufe von der ganzen. Nutzungsdauer.

2.5.4. Die Plombensicherung von AIR-2 0 #8-H auf dem
Herstellerbetrieb wi r d ni c ht a Rlengoenkichérung von AIR-e
20 Mg-Hwi rd vom Kunden an der Stelle de

2.6 Verpackung

2.6.1 Das Einpacken wird entsprechend dem GOST-Standard
23170-78 ausgef ¢hrt.

2.6.2 Das Einpacken von AIR-20/M2-H wird in den geschlossenen
R2 umen bUmgebuhgstemperatur von Plus 15 bis Plus 40 °s¢ und bei
der relativen Feuchtigkeit 80 % bei der Abwesenheit in der Umwelt der
aggressiven Beimischungenaus gef ¢ hrt .

2.6.3 Vor dem Einpackens c hl i e Ct ma h ¢dieiKabel irfic her
die L © c hderrStutzer mit den Kelchen oder den Verschlussklappen, die
die innere Kammerv or der Verschmutzung sch¢t ze
-von mechanischenBesch2di.gungen

Vor dem Einpacken von AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung f ¢ h r t
man das Entfetten und die Reinigungnach F ¢ hr ungs do k w026 nt en
Ar bei t,di@aVelsd¢ el usskl appen, duech. Stutzbg¢gch

Di e Detail s der voMo AIR-200VR-Bl @ tder e
Sauerstoffeinwirkung, die die Reinigungen und das Entfetten bekommen
und nicht bekommen haben, werden von einander abgesondert
eingepackt
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3.BESTI MMUN GS G EBRWENDUNG DER ERZEUGNISSE

3.1. Inbetriebnahme der Erzeugnisse

31.1.Hi nwei se der SicherheitsmacCna

3.1.1.1. Arbeitssicherheit der AIR-20/M2-Hwi r d gew? hr | e

- von der Haltbarkeit der Messkammern, die den Normen
entsprechen, die in den Punkte 2.2.17 bestimmt sind;

- von der Isolation der Stromkreise entsprechend den Normen, die in
den Punkten 2.2.20, 2.2.21 bestimmt sind;

- von der sicheren Befestigung bei der Montage auf dem Objekt;

- durch die Konstruktion (alle Bestandteile des Messumformers, die
unter Spannung sind, befinden sich im Ge h 2 ydae den Schutz des
Bedi enungspersonal s von der Ber ¢hr
Knot en ¢ e wdidunter Spasntung sind.

3.1.1.2. Nach der Schutzart des Menschen von dem Stromschlag
entsprechen AIR-20/M2-H Klasse Il entsprechend dem GOST-Standard
12.2.007.0-75.

3.1.1.3. Die Erdung verwirklicht sich mit Hilfe der Schraube mit den
Scheiben, die auf dem Ge h 2 waen&AlR-20/M2-H angeordnet sind.

3.1.1.4. Bei dem Test von AIR-20/M2-H muss man die allgemeinen
Sicherheitsanforderungen nach 12.2.091-2013 einhalten, und bei der
Ausnutzung - ¢Technische Betriebsbestimmungen der
Stromlieferungsanlagen der Kundené uq@fle Si cher heit sma

h men
i stet:

ung mi t den Det ail s und

Cregeln bei

der Ausnutzung der Elektroanlagen der Kundene f ¢ r di e mAdel agen

Spannung bis 1000 V, die von der Staatlichen Energiewirtschaftsinspektion
behauptet sind.
3.1.1.5. AIR-20/M2-H sollen vom Personal bedient werden, das

ent sprechend ¢Den SicherheitsmaCregeln bei der Ausnut zung

El ektroanl agen diee rQualifikationsgeuppé nach der
Sicherheitstechnik mindestens Il hat.

3.1.1.6. Bei dem Test der Isolation und der Messung ihres
Widerstands muss man Si cher heitsanf or der udied gm
die Testeinrichtung bestimmt ist.

3.1.1.7. Den Ersatz, den Anschluss und die Abschaltung der AIR-
20/M2-N von den Magistralen, die die gemessene
muss man beim fehlenden Druck in den Magistralen und der
abgeschalteten Stromversorgung ausf ¢ hr e n .

3.1.1.8. Die Messumformer AIR-20A/M2-H, AIR-2 0 ¢ (M2-H (mit
er h° Bitherheitt ) entspreobheand {J§B397)gehor
zu den Klassen der Sicherheit 2, 3 oder 4:

-z we ¢ k g é mPdéh Elementen des Normalbetriebs;

- nach dem Einfluss auf die Sicherheit i zu den Elementen, die
wi c ht diegSicliegheit sind;
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- nach dem Charakter der erledigten Funktionen T zu den
Steuergliedern.

Das Beispiel der Klassifikationsbezeichnung 2, 2NR, 2R, 2N, 3,
3NR, 3R, 3N oder 4.

3.1.1.9 AIR-2 0 M2-H sind feuerfest, d.h. ¢ber stdiei gt
Wabhrscheinlichkeit des Entstehens des Brandes in den angegebenen
Messumformern 10° im Jahr entsprechend dem GOST-Standard
12.1.004-91 wie in Normalbetrieb, als auch in Notbetrieb nicht. Als Brand
ha | t dasaEntstehen des offenen Feuers auf den AuCenf | derc hen
Messumformer oder den Auswurf der brennenden Teilchen von ihnen.

3.1.1.10 Beim Test und der Ausnutzung von AIR-2 0 #2-H, AIR-
2 0 ¢ (M2-H muss man auch die Forderungen von 1 -001-97 ({1 .
88/ 97), -PiNO2E 9,0 (PBJASRY,@ad05 ( OPB [ cuf
beachten.

3.1.1.11. Die Ausnutzung der AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung
soll sich unter Beachtung der Sicherheitsanforderungen verwirklichen, die
der GOST-Standard 12.2.052-81, GOST-Standard 12.2.003-74, ¢ Di e
Regeln der Einstellung und der sicheren Ausnutzung der Gef 2 Ce n, d
unter dem Dr y dike voa rddr eEnergeewirdschaftsinspektion
sanktioniert werden, ¢Die Regeln der Sicherheitstechnik und der
Produktionshygiene bei der Produkti on des
Fachgebietsstandard 26-04-2158-78, Fachgebietsstandard 26-04-2574-80,
Werkstandard 2082-594-2004 bestimmen.

3.1.1.12 Bei der Erstinbetriebnahme s o | | di e ivomAdR-e HP°
20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung, die mit dem Sauerstoff kontaktiert,
ent seih.t

312, uCeSichtpr¢fung

3.121. Beider2 uCeren Sichtpr gié Abweseniseit e | | t
der mechani schen Besch?2 dmuggudergMarkierungd i e |
f e st ,mapdekbnplettierung.

Bei Vorhandensein von den Defvankt en
AIR-20/M2-H beeinflussen, di e Nicht ¢ bereinsti
Komplettierung, der Markierungen bestimmt man di e Mo gl ichkei

weiteren Anwendung.
3.1.2.2. Bei jedem AIR-20/M2-H p r t¢nfan das Vorhandensein des
Passes mit der Notiz der AbteilungG¢t ekontr ol | e

3.1.3. Erprobung
3.1.3.1. Vor dem Einschluss muss man sich von der
| ber ei nst i rtmstelugg uddeder Einrichtung von AIR-20/M2-H
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den Hinweisen ¢ber zeuome3ld ded vodieggnden den Punkt e
Leitung berichtet sind.

3.1.3.2. Man muss AIR-20/M2-H an die Stromquelle und das
Messger2at ent BidereXlh32roder 3dBe3mtans chl i eCen.

3.1.3.3 Man muss AIR-20/M2-H mindestens 5 Minutene r w2 r.me n

3.1.34Manmusssichi n der Ar beohAIR-20MMR-H gakhe i t
denAngaben des Ndesgemujtas

3.1.35 Man mus s Adi e umuje Indch Bedag fden
Nachstell eauAdgdr edul | i

- man muss auf den Eingang den Nullg, b druck 1 f ¢AIR-20/M2-H-
i D} VDVD, HD, den absoluten Nulldruck (der absolute Druck auf dem
Eingang sol han0,ctht % b)e f g&lR-200VR-H-AD; die
Nulldruckdifferenz - f ¢AtR-20/M2-H-DD reichen;

-man muss Aekin? CN uwlelnmd.4B.andertvorliegenden
Leitung einstellen.

Das Programm HARTcon f i ¢ erm°glicht das Programmnachstell e
sowohl A dils auchNes|Bérdiches des Ausgangssignals. Der Wert
der gemessenen dabePirCden Gremdeh desNlesshereiches
befinden.

4..20 MA, 20...4 MA 4..20 MA, 20...4 MA

AVIP-20/M2-H - (’?\”r'zzzo’w'”

(AT-02, BM-906 03)
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+5MA |4

R die geeichte Widerstandsspule;

Vi Voltmeter;

dA T mA.

Bild3.11 Schal tplan der Anschl ¢sse
Variante mit der Pol ar ggl®#te des
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4..20 mA, 20...4 MA

4..20 MA, 20...4 mA
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MKCY-260

MKSV-260 1 das geeichte Kalibrator-Me s s ger 2t
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Bild 3.2 -

AUP-20/M2-H
(AT-02,

Ar-03) [ LEMb

-20 MA

+20 mA

+5 MA

+20 MA

ANP-20/M2-H
(Ar-02,

Ar-03) LIEMNb

-20 mA

+20 MA

+5 MA

+20 MA

alw N

| S——

ante

der
mi t
4..20 mA, 20...4 MA

AUP-20/M2-H
(AT-02,
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4..20 MA, 20...4 MA

AUP-20/M2-H NKCY-260
(Ar-02,
Ar-03) LEMb |~ I+
20MmA | 1= E Lz
+
+20 MA |2 A
+5MA |3 24V
+20 MA |4
[ KkaGens ke
3 KoMnnekTta
NKCY-260
Bild 3.4 - SchaltplanderAn s c hlV¢asrsieant e mi t

Speiseanschlusses ¢s1--

3.1.4. Montage der Erzeugnisse

3.1.4.1. AIR-20/M2-H werden an den Einsatzort in der Lage
aufgestellt, d und dief Bedienudgem bed@ient igt. iDabbi ist
die Ordnung der Montage der Messumformer des Wasserdrucks im Punkt
3.1.4.10 gebracht. Je nach den Parametern der kontrollierten Umgebung
und der Bedingungen der Auswahl des Drucks werden AIR-20/M2-H-DD

entsprechend dem Bild 3.5-3.8aufgest el | t . Es ist n°tig zu ber¢cksichtigen,

dass die Orientierung des Messumformers, besonders mit der oberen
Grenze der Mes £ dNd 1 Kbie,Versiliebung und die
Notwendigkeit der Nachstelle d e s Anf angssignal s auf di e Gr ° Ce
verursachen kann, die von den treibenden Kr @ f, den Sensibilit?at des
Messumformers u n d seinem Ans Béi adg Auwswahl2deg t
Aufstellungsortes von AIR-20/M2-H muss man Folgendesb er ¢ cksi chti gen:

- AIR-20/M2-H von der allgemeinindustriellen und der
Sauerstoffeinwirkungen darf man nicht in den expl osi onsgef&2hrlichen
R 2 u maufstellen, AIR-20r #M2-H, AIR-20r £/M2-H darf man in den
explosionsgef&hr stelanhen R2umen auf

- Die Aufstellungsorte der Umformer sollen die bequemen
Bedingungen f ¢r dénéAbbBuegdeiwverhurngeiwsndn;

- Bei der Aufstellung von AIR-20r &/M2-H in den
expl osi ons g2ohehhentsprechierel nder Markierung) soll das
Anschl i eCen nitedlan Kakelre?r tf gd | t dassEnhattuagnder
Anforderungen des Explosionsschutzes gew?2 hr | ei s tdent , mi t

AuCendur c hdneers s den ver wendeten Typen der Kabeleinfg¢ghrung

entspricht (siehe Tabelle B.1 1 Anlage B).

Fer die beste ' bersicht des I ndi kator s oder fer den
Zugang zu zwei Abteilungen des Elektronikblocks des Sensors (zum
Klemmstein und den Steuerungstasten) kann der Ge h 2 u sles
el ektroni schen Blocks bez¢gglich des Blocks des Sensors

von+135 A umgedreht sein.
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Fer di e We rGethr? g3 slas eEkektronikblockss bez ¢ gl i
des Sensorblocks ist es notwendig:

-die Sperrschrauben zu schw?2chen;

- das Ge h 2 udsseelektronischen Blocks um die senkrechte Achse
auf den geforderten Winkel innerhalbvon+/-135 A umzudr ehen;

- die Sperrschrauben festzuziehen.

Feér di e B e gwm Mblasen hdkreAingaben ist der LCD-
Anzeige mit der Hand auf den geforderten Winkel umzudrehen.

3.1.4.2 Genauigkeit der Mdesrghtigeg des
Montage des Messumformers und der Impulsleistungen von der
Druckentnahmestelle bis zum Messumformer ab. Die Anschlussr®hre
solendurch den k¢ r zangeteg sein.AlbesOruakerdnahme
empfiehlt man an den Stellen d u r ¢ h z u, ivg dier Geschwindigkeit der
Bewegung des Mediums minimal ist, der Strom ohne Verwirbelungen ist,
d.h. auf den geraden Grundteilen der Rohrleitung bei der maximalen
Entfernung von Verschlussvorri c ht ungen, Kr ¢ mmeund , A
anderenHy dr aul i kea.rBsi demlpysserenden Druck des Mediums,
den FI ¢s sing k eGatsss cstllén®digeAms ¢ h | u s gnit Yénr e
Ableitungen inder Artvons c hl ei f enar t semen D2 mpfern

Die Temperatur des Messmediums in der Arbeitskammer des
Messumformers soll die zugelassene Temperatur der Luft nicht
cber st ®a gxin der Arbeitskammer des Messmformers keinen
Durchlauf des Mediums gibt, soll die Temperatur auf dem Eingang in den
Umformeri n der ReQeri clh20 cbeFgt edggederSenk

Temperatur des Messmediums aufdem Ei ngang in die Ar
man den Umformer auf der Anschlusslinie ein, der en AIR-2OgWR- f ¢ r
H-DD mindestens 3 m empf ohl en wird, und -f ¢r

mindestens 0,5 m ist. Die angegebenen L 2 n g simd voraussichtlich,
h 2 rerg von der Temperatur des Mediums, dem Durchmesser und dem
Material der Anschlusslinie a b , und k°nnen vé&mrdienger
mechanische Einwirkung auf die Druckumformer seitens der Impulslinien
a us zus c hnussen@redas,Festigen der Anschlusslinien vorsehen.
AIR-20/HRsi nd f¢r die technologischen
l angsam 2 nder nde nBeffieshsmediums e¢ingesetzd e - ¢ r  di
Errungenschaft der maximalen Genauigkeit der Messungen ist es
notwendig, dass sich die Temperatur des Messmediums in der Zone der
offenen Membran von die Umgebungstemperaturni cht mehr , al s
unterscheidet.
Die Impulsleitungen sollen eine einseitige Neigung (mindestens
1:10) von der Druckentnahmestelle haben, nach oben zum Messumformer,
wenn das Messmedium - das Gas und nach unten zum Messumformer,
wenn das Medium F 1 ¢ s siisg k aMeth n e s u nmmS$sgnan beih i s
der Messung des Drucks oder der Druckdifferenz des Gases in den
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unteren Punkten der Anschlusslinie Ab s et z g enfl deCder Messung
des Drucks oder der Druckdifferenz d e r Fglkees i i n den
Punkten Gasaufnehmer einstellen.

Die Ab s et z genpfiellt enan vor dem Messumformer und in

h°echsten

anderen F&llen besonders bei den | angen Anschl

Anordnung des Umformers niedriger als die Druckentnahmestelle
einzustellen.

Die empfohlenen Schemen der Anschlusslinien sind bei der Gas-,
Dampf-und F1 ¢ snengaenkesdurigssind auf den Bildern 3.5 7 3.8
dargestellit.

Schaltplan der Impulsleitungen bei der Gasmengenmessung

T b2
| =
T M3
WAl
11 3.2
v 2 .
1 |'| 3 . -
M l
T bob

Bild 3.5 Bild 3.6

Die Bezeichnungen zu den Bildern 3.5 und 3.6:
1 - Drossel;

2 - Ausblaseventil;

3 - Ventil;

4 - Sensor;

5-Abset zgefa(C
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Schaltplan der Impulsleitungen bei der Dampfmengenmessung

3
LR
¥ 4
t__ 4
a o
Bild 3.7
Die Bezeichnungen zum Bild 3.7:
1 - Drossel;
2-Ausgl eichsgefacC
3 - Ventil;

4 - Ausblaseventil;
5-Abset z;gef & C
6 - Sensor;

7 - Gasaufnehmer
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Schema der Impulsleitungen bei der Flussigkeitsmengenmessung

Bild 3.8

Die Bezeichnungen zum Bild 3.8:
17 Drossel;
27 Ausblaseventil;
371 Ventil;
47 Sensor,;
51 Abset zgef 2 C;
617 Gasaufnehmer

Fer das Durchbl asen der | mpul sl eitungen sollen die selbstandigen

Einrichtungen vorgesehen werden.

In den Impulsleitungen von der Druckenthahmestelle zum
Druckumformer empfiehlt man, zwei Zwei dur c h g acdgr =inénh n e
Dreidurchgangshahn f ¢ r di e Abs cMessuntformerg vod des
Linie und seiner Verbindung mi t der At aimpustgdlén® Ese
vereinfacht die periodische Kontrolle der Erstellung des Ausgangssignals,
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das dem unteren Wert des gemessenen Drucks entspricht, und den Abbau
des Messumformers.

In den Impulsleitungen von der Drossel zum Messumformer der
Druckdifferenz empfiehlt man auf jeder Linien ein Ventil (oder einen
Kugelhahn) f ¢\Verbiddurgder Linie mit der At mosp
f¢r di e Ab sMdssnfotmars ginzudtellsn.

AIR-20/lM2-Hk® nnen mit den KIlappenbl ®cken

Das Anschl i eCen de simpusiditeng veemridichta n d
sich mit Hilfe des v o r | 2awnfgieg c terwzuin Qohr der Linie Nippels
oder mit Hilfe des Montageflansches, der das konische Schnitzwerk s1/4+
oder s1/2+ GOST-Standard 6111-5 2  flag Aufschrauben auf die Enden
des Rohrs der Linie hat (die Variante nach Wahl des Kunden). Die
Verdichtung des konischen Schnitzwerks verwirklicht sichi n  Abh2ngi g
vom Messmediums mit der Fluoroplastband oder dem Phaolitkitt (50 %
nach dem Gewicht der Kante des rauen Phaolitblattes, das in 50 % von
Bakelittackauf gel)®° st i st

Vor dem Anschl i e @enUmfarmer sollen der Leitungen
sorgffagrtidi e Verkleinerung der M° gl i c
Kameras des Sensorblocks des Messumformers ausgeblast werden.

Vor der Erstellung des Messumformers der Sauerstoffeinwirkung
muss man sich i n Ver f ¢dpb Stempadsi A E n t fnl Rags des
Umformers ¢ ber zeuge Ans &b deal @essumformers muss
man die Anschlusslinien mit der reinen zusammengepressten Luft oder
dem Stickstoff ausblasen. Die Luft oder der Stickstoff sollen k ei ne ¥ ¢
enthalten. Bei der Montage ist das Eindringen der Fette und ¥ | & der
Messumf or mer s k amdm Ralleudhreg BHindAngess nguss man
das Entfetten des Messumformers und der Anschlussliniend ur c hf ¢ hr en

Vor der Montage muss man die Montageteile, die sich mit dem
Sauerstof fentéirl¢emr en,

3.1.4.3 Nach dem Abschluss der Montage der Messumformer muss
man die Anschlussstelle auf die Dichtheit beim maximalen Arbeitsdruck
pr¢fen. Der R¢ckgang dtenssoll Dichu s #%svomf ¢ r
maximalen Arbeitsdruck ¢, ber st ei gen

3.1.4.4 Die Erdung des Ge h 2 g des Umformers verwirklicht sich
mit Hilfe des Leitungsdrahts vom Schnitt 1,5 330130 m Ger2atereif
Erdung zur speziellen Klemme.

3.1.4.5 Die Montage der Verbindungsleitung

Bei der Montagef ¢ r di e Ver | egung dempfiehter bi
man, die Kontrollkabel mit der Isolierung aus Polyvinylchlorid zu
verwenden. Man kann auch die anderen Kabel mit dem Schnitt der Ader
maximall , 5 2ai3\d§nden.

Es wird die Anwendung des abgeschirmten Kabels mit der
i sol i er e nbédim Aufertlalt Unaeit von den Stellen der Verlegung
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der Verbindungsleitung der Elektroanlagen von der Arbeitsleistung mehr
als 0,5 Kilowatt empfohlen.

Das AnschlieCen der V e Mdssumfdrmmner g s |1 ei t ung zum
verwirklicht sich durch die L° chder Kabeleinfg¢ghrungen mi t der
nachfolgenden Verdichtung der L°® cherDi e ungenutzte Kabeleinfgghrung

soll vom Blindverschluss dicht geschlossen sein.

3.1.4.6 Die Montage der Messumformer mit dem Steckverbinder
Bei der Montage der Messumformer empfieht mandas L°ten zur
Steckdose vom mehradrigen Kabel mit dem Schnitt der Sehne 0,35-0,5
BBals MGTF TU16-505.185 oder MGSV TU16-505 . 437 durchzuf ¢hren
3.1.4.7 Die Montage der Messumformer mit dem HART-Protokoll
Das bei der Montage verwendete Kabel ist ein abgeschirmtes
geflochtenes Paar. Der Bildschirm wird nur auf der Empfangsseite - beim
Widerstand der Belastung geerdet. Das nicht abgeschirmte Kabel kann
verwendet werden, wenn die elektristditmgdieSt°rungen in der
Qualitat der Ver bindung ni cht beeinflussen. Der Du
Stromleitersist-0,51-1 , 38 mm bei der all gemaknen Kabell 2nge wenig
1500 mund0,81-1, 38 mm bei der allgemeinen Kabell2nge mehr 15
3. 1. 4.8 Abgridbsapider Messumformer mit dem HART-
Protokoll
In der A Me h r pBetrieksartii arbeitet der Messumformer in der
Betriebsart nur mit dem digitalen Ausgang. Das Analogsignal wird
automatisch gleich 4 m¢ aufgestellt und h 2 n gt vom Eingangsdruck nicht
ab. Die Information ¢ ber den D nactc dem WART eProtokoll
ausgelesen. An ein Paar Leitungsdrahte k finen bis zu 15 Sensoren
angeschlossen sein. Die Zahl der Umformer k | 2 r t sich vom Fallen der
Spannung in der Verbindungsleitung, sowie der Spannung und der
Arbeitsleistung des Energieblocks. Jeder Messumformer in der
A Me h r pBetriekstrtfi hat die einzigartige Adresse von 1 bis zu 15 und
der Abruf zum Messumformer geht an diese Adresse. AIR-20/M2-H hat in
der g e w° h n | Betdebsarhdie Adresse 0. Wenn ihm die Adresse von 1
bis zu 15 verliehen wird, so geht der Messumformer automatisch in die
A Me hr pBetrieksartfic b er und Ausgangsstitom 4 mAein. Der
Kommunikator o d e r davul b e sviessumfoamer, dieiaa die

Linie angeschlossen sind, und k°nnen mit jedem von ihnen arbeiten.

Wenn es erforderlich ist, die A Me hr pBetrieksartfi im
eigensicheren Stromkreis einzustellen, so kann an ein Paar Leitungsdrahte
nicht mehr als zwei AIR-20M2-H angeschlossen sein. Es ist von der
Notwendigkeit bedingt, den zugelassenen Wert der summarischen
Kapazi $trorbkreislamfd er Sensoren zu gew?2hrl eisten.
3.1.49 Bei der Auswahl des Schaltplan der auCerlichen
Vereinigungen muss man Folgendesb er ¢ cksi chti gen:
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1) dalganisch verbundenen St r o mkufeeder Messumformer,
die die zweidr2htige VAusdangssgnadg@rmdei t ur
haben, wird die Erdung der Belastung jedes Messumformers, aber nur
seitens der Stromquelle zugelassen;

2) flalyanisch geteilte Einspeisungska n 2 | e Messaimformer
wird zugelassen:

- die Erdung einer beliebigen Dur ¢ h f ¢;der Belasgjung jedes
Messumformers;

- die Verbindung der Belastungen von einigen Messumformern
untereinander unter Vorbehalt der Verbindung nicht mehr als einer
Dur c hf gérBalastgng jedes Messumformers;

3) i st es Dfugkmesssuinfoener, die die
Vierdrahtverbindungsleitung haben, empfehlenswert, individuelle
galvanisch g e | @Bnspeisungskan2 |l e zu ver wenden;

4) f¢r die Senkung des Andliogr end(oder) der
dem digitalen Signal auf Grund vom HART-Protokoll empfiehlt manf ¢ r di e
Druckumf or mer individuéd&lilnspgias vrazms Is @
verwenden.

F ¢ die Verminderung des Pulsierensniveaus des Ausgangssignals
des Umformers wird parallel dem Widerstand der Belastung zugelassen,
den Kondensator anzuschalten, dabeiistesn®t i g den Kdadtdelens a
mi ni mal en XKap avZihtl %tn, di e Puskrensnizeau 2 s s i
gew2hrl eistet. Es i st empfehl enswert
Arbeitsspannung nicht weniger als 50 V und die den Strom habenden
Ausfl i eCen mkc Hty rmedhars?2 GBS idgpn arehtahd &< ¢
fer das -55idgqnalzu O0ver we nitkssmmformBr mit dem
digitalen Ausgangssignal auf Grund vom HART-Protokoll wird nicht
zugelassen, die zus?@tzliche Kapazit?at auf
einzustellen.

Die elektrische Montage von AIR-20/M2-H soll im Zusammenhang
mitden Sc h al t pldr glekteisthen Verbindungen erzeugt werden., die
auf den Bildern 2.6, 2.33, 2.42 - 2.44 angegeben sind.

Die elektrische Montage d er e x pl os i o rMesswnooners, t z t
AIR-20Ex/M2-H soll entsprechend den Sc h al t pder? elegtrschen
Verbindungen erzeugt werden, die auf den Bildern 2.34, 2.41 dargestellt
sind.

3.1.4.10. Die Ordnung der Montage des Wasserdruckumformer:

1. Stellen Sie die erste Sektion des Umformers von der
Schutzklammer nach unten ein.

2. Die Sektonmitd en H2 nden halt eArds c sltwedflietr
2 (Bild 3.9) das Rohr der zweiten Sektion des Umformers mit bestimmten
I ber st r eundfderiMattgrd soein, dass Vorder inier str
Gr ¢ n dwomHitting 2 dicht eingegangen ist.
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3. Ziehen Sie die Mutter 1 zweiter Sekti on von der Bem¢ghung der
Hand fest.
4, Dann ziehen Sie die Mutter 1 mit Hife des St ec k s c halfgs s el s
biszur{ ber | agleerrunZgei chen an den R2®Rtingrn der Mutter 1 wund
2 und noch auf 1/4 Wendungen fest. Dabei muss man vom zweiten
St e c k s c &uf 2p Bitting P fixieren.
5. Machen Sie die Operationen nach dem Punkt 1-4 mit allen
Sektionen des Messumformers.
6. Die Disc 4 stellen Sie auf der letzten Sektion in die geforderte
Lage fest, sunthziehen HieMuttesb3der Kabel anitnf ¢hr ung
derHifedesSt eckschl ¢ssels auf 30 fest
7. Ziehen Sie die Mutter 5 auf der letzten Sektion des Umformers
vom Schl ¢ssel auf 17 fest.
8. Festigen Sie den Umformer im Betriebsort entsprechend den
Forderungen des Projektes der Montage.
Aufmerksamkeit! Es ist nicht zugelassen, bei der Auf f ¢ hdasu n g
Kabel zu halten, das aus der letzten Sektion des Umformers hinausgeht.
Die Arbeit soll von zwei Mitarbeitern erzeugt werden.
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Die Bezeichnungen zum Bild 3.9:

17
217
317
Ai
5 i

Mutter mit dem Aschl ¢sselfertigeni Um
Fiting mi t dem Aschl ¢sselfertigenin Umfang
Mutter mit dem Aschl ¢sselfertigeni Um
Disc;

Mutter mit dem Aschl ¢sselfertigeni Um

Bild 3.9
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3.2 Die Anwendung der Erzeugnisse

3.2.1 Bei der Abgabe auf den Eingang AIR-20/M2-H des Messdrucks t
wird sein Wert nach den Formeln ausgerechnet:

-1
P=r 1 @%-R)+L, (3.1)

1 1
-f ¢r di-abstdigendeerarh 2 ngi gkei t:
| -

p:IIJC"QPJ P+, (3.1.1)
1

I, -

-f¢r die eine WuezgéendeeAbh#prgigkeit:

° ~2

al-1. o .

t:£ 8Qtj-t1 )+t1 (32)
chi-l =

-f¢r die ei ne Wsteigeredé Alzh eerhginglleei t :

A1-1, § .
t:%ﬁg A, - t,)+t,
! - (3.2.1)

wo alle Bezeichnungen im Punkt2.2.3.ent schl ¢(¢sselt werden.
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4, BERPR] FUNGSMETHODI K

41 Die| ber pr yoh AIR-B0O/M2-H f ¢ h rie Messdienste oder
andereauf das Re c h takkrdd@tierte Grgapisationeg durch. Die
Forderungen zur Organisation, dem | ber pr ¢f ungsverFormhr en
der Vorstellung der | b emr »f u maepsisse werden nach der Form
bestimmt, die im Dokument ABs ! ber pr ¢ f un gdevMesshitelr e n
die Forderungen zum Zeichen der | b er pf uundg dem Inhalt des
Zeugnisse s ¢diee |r by & mipdig von dem Erlass des Ministeriums
fer I ndustriRussdidandandeolm 2. Bebhduptet 2 0 1 &
und dem Do k ie m ®mdkmessériformer AIR-20/f 2 Das
' ber pr ¢ f ungs WKQSH.406233028MPeé  stehen, das in
vorgeschriebenen Ordnungb e kr 2 f t i gt wur de

42 Beider| berm pf WIRQO/M2-H mit dem Medientrenner ({ 4
wird die summarische Abweichung gnach der Formel ausgerechnet:

g-bg+ab ,

Wo g, die Grenze der zugelas s enen aufgef ¢¢hrten Ha
von AIR-20/M2-H ist ( si ehe di e T aeb Stenzen dé&s. 5 /
zugel assenen aufgef¢¢hrten Hauptfehl ers

ai die Zusatzabweichung, die t & bringt (siehe Tabelle B.5 ¢ Di e
Einstellung des Medientrennersé ) .

4.3 Die Zwischenzeit zwischen den | bemr pf ungen f hafr 2
Jahre:

44 Das | ber pr ¢ f uwog SIKGSIKH.406283.088f 1 kann
fer di e KwidAlIRR20/M2H wemvgndet sein.
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5. WARTUNG
5.1 Die Wartung von AIR-20/M2-H wird auf die Beachtung der

Regeln der Ausnutzung, der Auf tieimahrung und der Bef°rderung,
vorliegenden  Benutzerhandbuch  angegeben  werden, auf die
vorbeugenden Untersuchungen, periodische Pr¢fungen und di e

Reparier ungsarbeiten zur¢igckgef ¢ihrt

5.1.1 Die Wartung AIR-20/M2-H der Sauerstoffeinwirkung besteht im
Wesentlichen in periodische n | b ¢ f p ugdémBedarfsfallimAus gu C
des Kondensates aus den Arbeitskammern von AIR, im Reinigen und im
Entfetten der inneren Kammern, der P r ¢ f destgchnischen Zustandes.

5.2 Vorbeugende Untersuchungen werden in der Ordnung
d ur c h g,dié guhden Ausnutzungsobjekten von AIR-20/M2-H bestimmt
istundschl i eCen ein

-die 2uCerliche Besichtigung;

-die P r ¢ f denDOdgchtheit des Systems (hach Bedarf);

- die Pr ¢ f denHgltbarkeit der Befestigung von AIR-20/M2-N, der
Abwesenheitdes A b r e i deeHrdsingsleitung;

-die P r ¢ f des Runktionierens;

- die Pr ¢ f denEjnstellung des Wertes des Ausgangssignals von
AIR, das dem Null-We r t des Messdrucks gem@C dem Punkt 3.1.3
entspricht;

-die Pr ¢ f desaektrischen Widerstands der Isolation.

53 Di e per i odirsscfhuen g AlBv2OMM2-N f ¢ hr t man
entsprechend den Hinweisen durch, die im Teil 4 des vorliegenden
Benutzerhandbuches angegeben sind.

5.4 AIR-20/M2-H mit den Defekten, die nicht der Beseitigung bei der
vorbeugenden Untersuchung unterliegen, oder d i e die nkehlt¢gfung
b est ehen ukéeliagereder,laufenden Reparatur.

Die Reparatur von AIR-20/M2-H wird auf dem Herstellerbetrieb
durchg.ef ¢hrt

5.5 Versorgung des Explosionsschutzes bei der Ausnutzung

5.5.1 Bei der Ausnutzung der Sensor AIR-20Ex/M2-H, AIR-
2 0 M&a-H muss man den Tei | ADi e Versorgung des Explosionsschutzes
bei der Montagefi , die geltende n ¢cRegeln der Einrichtung der
El ektroanl agReygd@n derc 2cheischen Ausnutzung der
Elektroanlagen der Benutzere das Ka p iElektrbanl&endn ddnDi e
explosionsgef&2hrlichen Zonené berg¢gcksichtigen.
Die Reparatur von AIR-2 0 [ NR2/H, AIR-2 0  M2-H wird von dem-
Herstellerbetrieb entsprechend den Forderungen des GOST-Standards
30852.13-2002 erledigt.
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Di e Periodizit?2t der vor beugend
Messumformer wird je nach den Bedingungen der Ausnutzung der
Druckumformer eingestellt.

Bei den vorbeugenden Untersuchungen muss man alle Arbeiten im
Umf ang der auCerlichen Besichtigun
Veranstaltungen zu erledigen:

- Nach der Abschaltung der Messumformer von der Stromquelle
muss man den Deckel des Elektronikblockes ° f f nMam.muss die
Pr¢f ureg ex pl osi onGbgeersfclh?;ct hatRre 0 ( B13-1H)
durchf ¢ hr en. dWeenn expl osi onsgeschg¢tigt en
Besch?adi lgabemgse muss man den Umformer auf die Reparatur
absenden. Die Sensorblocke unterliegen der Reparatur auf dem -
Herstellerbetrieb;

-beimauf genomme neckel véh¢ARK26/M2-H ¢ ber zeuger
Sie si ch i n der Zuverl @ssigkeit der €
Er w2 r munkurzsechtusse ausschlpgrefeean Sie den W
der Isolation der Erdung;

-pr¢feni eSi Z2uvder | 2ssi gkeies eimfjesetzteyer d i
Kabels;

- pr ¢ f en enSktustandd des Klemmsteines. Er soll keine
Ausbr¢gche und anderhamen;Besch?2di gungen

- Nach der Erstelung des R ¢, ¢ éckels von AIR-20/M2-H muss man
die Plombensicherung des Sensors ausf ¢ hr e n.
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6. AUFBEWAHRUNG

6.1 Bedingungen der Aufbewahrung von AIR-20/M2-H in der
Transportverpackung auf dem Lagerhaus des Herstellers und des Kunden
sollen den Bedingungen 3 nach dem GOST-Standard 15150-69
entsprechen.

In der Luft sollen die aggressiven Beimischungen nicht anwesend
sein.

6.2 Die Anordnung von AIR-20/M2-H in den Lagerhallen soll den
freien Zugang zu i hm gew?hrl eisten.

6.3 AIR-20/M2-H muss man auf den Regalen bewahren.

6.4 Die Entfernung zwischen den Wané#egbodem der
Lagerhalle und AIR-20/M2-H soll mindestens 100 mm sein.

7. BEF¥RDERUNG

7.1 AIR-20/M2-H wer den von all en Bef°rderungstypen i n den
cber derckaf °rderungsmittel transportiert. Di e Befestigung der
Verpackung in dennBefl ®rdearuungdkeni tReggel n ausgef ihrt
werden, die auf den entsprechenden Bef°rderungstypen gelten.

72DieBedi ngungen devon AR20M2-H eoflen dem
Bedingungen 5 nach dem GOST-Standard 15150-69 bei der
Umgebungstemperatur von Minus 50 4 bis Plus 50 s mit Schutzma C e n
vor den n8mbddn Vilgraionen entsprechen.

7.3 Man muss AIR-20/M2-H in die Pakete eingepackt oder
st ¢ ¢ k wanspertieren.

In den Schachteln muss man AIR-20/M2-H entsprechend den
Forderungen GOST-Standard 21929-76 transportieren.

8. VERWERTUNG

8.1. AIR-20/M2-N ent hal t en keine schadlichen Materialien und
Stoffe, die der speziellen Methoden der Verwertung fordern.
8.2. Nach dem Schluss der Betriebsdauer unterziehen sich AIR-
20/M2-H den Veranstaltungen nach der Vorbereitung und der Abfahrt auf
die Verwertung. Man muss nach den Referenzunterlagen von der
Verwertung richten, die in der ausnutzenden Organisationen
aufgenommen wurden.
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ANLAGE A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMACE UWMNTAGEMACE
DER DRUCKMESSUMFORMER
AIR - 20/M2-H, AIR - 20 Exd/M2-H

Ge h? us AaK-@2p

77 A
mggu )
|’ IP85 ﬁ -
| %EDE 2 : ]
H EHEE
o I | [Hal) [ D ==
g R
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=
=

I

2CNONOXeHUA
TepKoHa

I

= i

Varianten der elektrischen A n s ¢ h | (Rosit®reA) sind in der Anlage B und
AnschlussmaCe (Position B) sind in der |
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Fortsetzung der Anlage A
Das Aussehen AIR 20/M2-H mit Deckel aus Glas
LED-Anzeige LCD-Anzeige

Es gibt eine M°glichkeit die Anzeigetafel zu drehen
(zum Beispiel ist die LED-Anzeige mit dem entfernten Deckel gezeigt)
Die Anzeigetafel ist um 90 gedreht

Bild A.1
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FORTSETZUNG DER ANLAGE A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMACE UWMNTAGEMACE
DER DRUCKMESSUMFORMER
AIR-20/M2-H, AIR-20r md/M2-H

Ge h? us AK-@3p
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Fortsetzung der Anlage A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMAGE UWMNTAGEMAGE
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Zeichnung der Explosionsschutzmitte
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Ausf ¢hrung der Geh|rRMftsdzdzj dedj Ststof zMO f
Blindverschluss LOGdzlzh € 52
Kabeleinf¢ghrung sOBJ dz' dzgf 2 99 BBH
Geh?&use sttelf 2

Legierung AK-12 g dzOo-12 s

GOST-Standard 1583-93 J{uau 19383

Sperrschraube dilssf stedz” 2 o d dzls

Farbengrund AK-070

|teEdzlsts9 0 ¢ s

GOST-Standard 25718-83 JJuvu 28318

Explosion lLter o

Ring stsdz yts

Deckel ster N CO

. 1. wotsBBHZ 2 BB |J

i.agzzlg%e_vloslg?;?] der druckfeste oLt osdzj f to6sdzd YO j ésg’?
150 Sks. .

25AS 2 yRAIRNNAgYySHGfHd "o ™" e~ mt eo

{GSttSy RBANIDSHKMNYa mt~ o _ohcxm~ Tx

mindestens 3 cm. a e o ma @

3. In der Gewindeverbindung, die mit

dem Wort 'Explosion" o ¢ E*o .9 mo ° e

gekennzeichnet sind, gibt es in o% o e~ . ee.pg m7To o
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2 NNESAG8tt Sy o ot o o

5. Am Betriebsort nach der pd _“oa® ho ~t E e~

Endmontage und Abstimmung H me 7™ x*t~” ¢ ~~ com™
aoet ™" e “mt ho

zuversiegeln.
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Fortsetzung der Anlage A
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Fortsetzung der Anlage A
ABMESSUNGEN, ANSCHLUSSMAGE UMMNTAGEMAGE

AIR-2 0 qd/M2-H
Ge h?2 us AK-@3p

DER DRUCKMESSUMFORMER
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Zeichnung der Explosionsschutzmii

Bilds .5

l dzZAa F NKNHzy3 RSNJ D
Blinddeckel

Explosion

Blindverschluss

{4 Kf MHomMy ™M~

GOSTStandard 563272

Farbengrund AK70

S .

GOSTStandard 257183

Erdungsschraube

Sperrschraube

1. Das freie Volumen der druckfeste
Kapselungo nn OOY t N
mPa

H® 5AS 2 yRAGNN]
StellenRSa DSKNdza Sa
ist mindestensa3a,

3. In der Gewindeverbindung, die m
dem Wort 'Explosion”
gekennzeichnet sind, gibt es in
YNYYSY YAYRS&GSY
kontinuierliche komplette,
dzy 6 S8 OKNRA (S

2

N

5. Am Betriebsort nach der
Endmontage und Abstimmung

versiegeln.
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Fortsetzung der Anlage A
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Fortsetzung der Anlage A
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Fortsetzung der Anlage A

er

VariantenvonAnschl i eCen an den VoAK8ng f
Modelle 410, 420, 440, 460, 470
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Fortsetzung der Anlage A
VariantenvonAnschl i eCen an den VoAKO8ng f ¢r

Modell 400

197 116

Modelle 620, 640

=t T
R | ® e
/ O | E
/ \\l_ ™ \\ i
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\\ // I S k b 20
o =g )
8160 18 g 27
omb. 9/

Bild ¢.10
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Fortsetzung der Anlage A

VariantenvonAnschl i eCen an den Vorgang A
AIR-20/M2-H-HD der Modelle 5x0
(Position B)
Variante 1 Variante 2 Variante 3 Variante 4
CT

L1

2720

2600

10420
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 5 Variante 6 Variante 7 Variante 8
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 9 Variante 10 Variante 11 Variante 12
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Fortsetzung der Anlage A

Variante 13 Variante 14 Variante 15 Variante 16
1o o o

1 - Sensor-Sonde

2-Abschl uCpl atte
3-derr s ckidaPr@sel

4 - Flansch Du 50.

5 - Stechverbinder

6-Schutzb¢gel

7-Geh2use mit KI emmstein.
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Fortsetzung der Anlage A

4omb 14

L VA
I 283

2110
#4140

Die Abmessugen des Flansches entspridem Flansch-40-1,0 GOST-Standard

4

12820

Kode des Ausf ¢hrungs L, mm (m)

Modells

520 1-16 2500 (2,5)

530 1,4,5,8,9,12,13-16 10000 (10)

540 1,59 13-16 250000 (25)
ANMERKUNG
Di e Kabell&nge L 1 kann Best élelren qrsdeam
aber nicht mehr als fg¢gr 30 m.
2.L1-Basi sausf ¢¢hrung 1,5 m.

Bild ¢.11
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Fortsetzung der Anlage A
Tabelle Al-Anschl ussmacCe
(Position B - vgl. Bildern ¢ .-¢L. 2)

Gesamtansicht und Abmessungen Modell
BEE
. xx0
26| ||
[Xo]
M20x1,5
Yol
e N
M20x1,5
—1t— N n oA 1
JEE
o]
="
M24x1,5
30,4
%ﬁi,
‘ v
‘ 8 m m
1 ol [ ] 5
T
6| |
M20x1,5
nn2
of nn9
.
o6| [T
M20x1,5
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Anlage B
Druckmessumformer AIR-20/M2-H
Muster der Aufzeichnung der Bezeichnung bei der Bestellung

1. AIR-20r #M2-Hi DD T 44071 -7 12Vi A3I17 t10707 4057 0 é 2 bPai 25 MPa
i 4207 { GM
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
13 14
-s1#BRT 1 [-100U SR3T #5AAY( $¢3D360PT GPT vu 4-P64-23282997-05
15 16 17 18 19 20 21 22 23
1. Typ des Messumformers
2. Ausf g¢g¢hrungsart (Tabelle 2.1)

Basisausf shrung ist allgemeinindustriel!]l

3. Kode der Modifikation

4. Die Art des Messdrucks (Typ von Messumformer):
- Absolutdruck -AD
-t berdruck -1 D

-Druck-Ver d¢nnen -VD
-1 berd¥VeacHg¢nneiinvyD

- Differentialdruck -DD
- Hydrostatischer Druck -HD
5. Kode des Modells (Tabelle 2.7).
F¢r die Modell e 5x0 die Ausf ¢hrungsvariant e, Kabell2nge in Metern und

Kode des Materials (U - Polyurethane, P - PTFE-Wer kst of f ) erg2nzend
angeben, beispielsweise 520/ 1/ 4U (Bildern A.11)
6 . Sicherheitsklasse f¢gr Ger@te mit dem Kode bei der Bestellung A oder
-2, 2NR, 2R, 2N, 3, 3NR, 3R, 3N (bei Abnahme von autorisierten
Organisationen)
- 4 (ohne Abnahme).
7. Kode der Bezeichnung der Ausf¢hrtdng nach Art der Materialien (Tabellen 2.

2.16, 2.17)

Basisausf shrung i sangegebensther Tabelle 2. 16
8. Kode der Ausf ¢hrung der Geh?2use und Kode der Ausf ¢hrung der
Anzeigeeinheit (Tabellen 2.2, 2.3)

Basi sausf ¢ shrung i sngegébhenemder Tabell e 2. 3

9. Kode der Klimakategorie: (Tabelle 2.6)

Basi s aus-HKpdetlQrd g
10. Kode der Genauigkeitsklasse (Tabellen 2.8, 2.9)

Basi saus-HKphdreu g 5
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11. Der Messbereich (der Unterbereich in den Grenzen des maximalen
Messbereiches, der in Tabelle 2.7 ang
(Pa, kPa, MPa, kp/cm2, kp/m2, mmHg, mmWS, mbar, bar, atm)

Betribseinstellung ist der ma x i mal e Me s s b e r eheiterh un
gemdC der Tabelle 2.7
12. Maxi mal er Betriebs¢be+ dmwrck f 1T

Differenzdruckumformer
Basi s au s-fderMindestdyuck
13. Kode der Ausgangssignals (Tabelle 2.4)
Basi sausHKiphdreu g 2

14. Kodes der Varianten der elektrischen Verbindungen (vgl. Tabelle B.1

Anlage B)

Basi s ausff ;AiK-02u Koge GSP
f ¢AK-037 Kode C,
f ¢AIR-2 0 1 ®a-N - Kode K-13

15. Polarit2tscode des Stromanschl uss
zt 14, zRL™e4, GSP):

¢ s-& - Kontakt 1 i Aninusfider Stromquelle (Anschluss der Geber vom

Typ "Sapphire")

¢ s 1 ¥ KRontakt 1 i Alpsh der Stromquelle (Anschluss der Geber vom

Typ AMetran")

Basi s aus-fKphreumig 1

16. Das VorhandenseidenRReed-Relab o Op h pPB&R& ) ¢ f ¢
17. Das Vorhandensein des HART-Mo d e ms mi t Programmu

(PO) (option)

-1 f-10/U
18. Kode der Montagehalter (Option "KR" - Tabelle B.3)
19. Kode der Befestigungssetes Opgan de
- Tabelle B.2)
20. Einstellung des Ventilblocks auf der AIR-20/M2-H u n d Druckpr ¢
(Option ¢U ( m m m-)Tébelle B.4) oder Materialtrenner (Tabelle B.5). Beim
Einstellung den Materialtrenner ist ni
mitindividuelaus gew?2 hl t en ¥l en wird angewend:¢
21. Zus?tzliche 360 St(Optidne"'80RPY ¢f st andyv

22. i berpr¢fung (Index der Bestellung
Bestell formulars der Opti on AEi nst el
Umsetzeri aswi rkdal idbri erprotokoll der

Materialtrenneri erg2nzend vorgelegt.

23. Bezeichnung der technischen Bedingungen

ACHTUNG!Di e f ol gende Positionen sind gef
Al'l e ungef ¢l l te Positionen wer

DasBei spi el der minimalen Ausf ¢ ¢l lung d

AIR-20/M2-H-] D160
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BEISPIEL DER BESTELLUNG
Ausf sihrung mit Optionen:

Beispiel 1
AIR-2 0 INR/Hi DD 4407 & i 12Vi A3I1i t1070i 4 0506 25 kIBaMPai 420i

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
PGMi-s1-T BRT) [-10/U-sR3 i u5FF 1 Y($30)i 360P 1 GP i v v4212-064-13282997-05
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
Beispiel 2

AIR-20/M2-Hi | Di 1607 & i 12Vi A2I17 t1070i 40571 0 é 1 , 6 iMP a&2i KVM-16 i
1 3 4 5 6 71 8 9 10 11 12 13 14

s1-T BR i 1 [-10/U-sR1¢21 u7F i Y(12)i 360P - GP i v v4212-064-13282997-05

15 16 17 18 19 20 21 22 23

Beispiel 3

AIR-20r #M2-H1 HD T 520/1/4U7 o T 12V A3I27 t10707 1027 0 é 1 &KMai & 421 PGMi

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

- I BRI 1 [-10/UisR2i uw7F 1 -1 360P-GPi v v4212-064-13282997-05

15 16 17 18 19 20 21 22 23
Anmerkung-I n Abwesenheit des ausgef ¢ {l |l ten Datenfel des
wird der Umsetzer in der Basisausf gghrung beliefert.
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Fortsetzung der Anlage B

Tabelle B.1 - Kodes der Varianten der elektrischen Verbinder
Position A - vgl. Bildern A.1 - A.2)

Kode Schutzgr
zur Name Gesamtansicht und ad nach |Ge h? Ausf shr
Bestellu Abmessungen GOST etyp ¢
ng 14254-96
20max
AK-02
Anschlussstecker
SR14 2RMG-14
20max
AK-03
: .‘_‘
% ....‘_.,.C
’/(/IIIJ
IP54 OP, [~
AK-02
Anschlussstecker|
SR22 2RMG-22
31max
77 i

AK-03

91




Fortsetzung der Anlage B
Fortsetzung der Tabelle B.1

Kode zur Schutzgrad
Bestellun Name Gesamtansicht und nach Geh?& fAusf ¢
Abmessungen GOST etyp gsart
9 14254-96
AK-02
Anschlussstecker|
GSP GSP-311 IP65
AK-03
OP, r
¢
14max
z AK-02
Anschlussstecker| Z
PLT PLT -164-R IP54
AK-03

10€



Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutzgr
Kode zur Name Gesamtansicht und ad nach |Geh?2 |(Ausf
Bestellung Abmessungen GOST etyp ngsart
14254-96
30max
AK-02
Verschraubun
c G 1/2" 9 14max
fo——— AK-03
N
AK-02
Kabel einf
PGK oder | FBA21-10 (Metall, , > op
PGM Kabel 1 6,5 ) [
GM " loder VG-N P T 1 /-B2¢ IP65 o
K68 (Kabel 29max 30max
Trr %7 AK-03
§ +—-H © AK-02
Kabel einf g N
dem Metallschlauch
MGP15 PVC
KVM-15 ummantelt 15 mm
(AD=20,6 mm; ID=13,9
mm). ~
~
> — e AK-03
QD,
28




Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Kode zur Schutzgr
Gesamtansicht und ad nach [Geh?2 Ausf ¢
Bestellu Name
n Abmessungen GOST etyp gsart
9 14254-96
; — U g -
Kabeleinf¢h§ E AK-02
dem Metallschlauch
) { G16 (AD = 22,3 mm;
KVM-16 ID= 14,9 mm)
Zwischenstecker & }-16-
Kabel einf¢h 34max
dem Metallschlauch | —n | RN=bg
[ G22 (AD = 28,4 mm; I i i
KVM-22 ID= 20,7 mm) '"l" r’" AK-03
Zwischenstecker 4 +16- I’” ”‘,’)
142071, 5 s
OP, r
48max IP65 0
== AK-02
e
S
Kabel einf ¢h NN
s VHG6 Kunststoffschlauch.
Wellrohr PVC 16 mm
AK-03
Kabel einf ¢h
Kunststoffschlauch. AK-03
sVP-20 Wellrohr PVC 20 mm — - ;

10¢



Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutzgr
Kode zur ad nachGeha\usf .
Bestellu Name Gesamtansicht und Abmessungen| GOST |setyp sart ¢
ng 14254- 9
96
29max
Kabel einf ¢
unbewehrten Kabel AK-02
16 . .. 13 E E
Panzerfeldkabel
K-13 (Abschirmkabel)
T 6 ... 10
(Abschirm) 27
| 10 . I I i AK-03
AK-02
Kabel ei nf ¢h [P
Panzerfeldkabel : N
. (Abschirmkabel) m
sV-13 i 6610 IP65 A,
mit Panzer (Abschirm) [ @
I 10.13(D=135) W, c :ai:a\
= AK-03
L\
wy AK-02
Kabeleinf¢h%%*77 Fe=
Panzerfeldkabel ( (N
Abschirmkabel) ST N
sV-17 chirm
1 6613
mit Panzer (Abschirm) ‘ 66max
[fe)
B 4|7 = ":" AK-03
\ (O]




Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutz
Kode zur grad Ge h 3 i
Bestellu Name Gesamtansicht und Abmessungen nach setyp pusft ¢
n GOST gsart
g 14254-
96
58max
N
R N AK-02
i 11 A=
Kabeleinfg¢h p
unbewehrten &le ©
s ul/2 ... 13, mit >
Rohrgewinde
G 1/2" ‘ 64max
T I AK-03
O
R
58max
Amm \
SN - AK-02
Kabel einf¢h SRR o™ OP,
unbewehrten = [ a
s w3/4 ... 13, mit A
Rohrgewinde ’
G 3/4" | 64max [ 3
[ dia
= AK-03
i - T ™
(O]
46max
© AK-02
Kabel einf¢h n o
dem Metallschlauch —
KVM- | MGP15 PVC ummantelt
151 d 15mm (AD=20,6 mm;
ID=13,9 mm). 53max
- = | H © AK-03
[
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Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung der Tabelle B.1

Schutz
d
Kode zur gra a
Bestellu Name Gesamtansicht und Abmessungen (ggcshr GehelAusf
ng etyp ngsart
14254-
96
46max
AK-02
Kabel einf ¢ %% L
dem Metallschlauch A (S
KVM- MGP15 PVC
161 d ummantelt 15 mm
(AD=20,6 mm; 53max
ID=13,9 mm). OP,
T © AK-03 [ =
- - 1 S IP65 A,
&
[ ia
Kabeleinf ¢ hr un
KUM den Metallschlauch
- MG22 Ansch
AK-
221dsG1694 2021, 03
(AD=28,4mm; ID=
20,7mm
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Fortsetzung der Anlage B

Tabelle B.2- Kode der Aufstellelementeset

Kode .
) Die Zusammensetzung von .
bei der Bild
Aufstellelementset
Bestellung
v F .
51 Abdichtung. é
|
Adapter mit M20X % MAK1:3
v F .
52 In.nengeW|nde {12
Abdichtung.
‘ MiZi5
= M5
Adapter mit M2O0X
v F .
53 In_nengeW|nde s1l/
Abdichtung.
~_KI14"
(T\4'NPT)
= M20x1,5
Adaptermi t M20x1, 5
v F )
54 Il nnengewinde sl1/
Abdichtung.
K12
(112°NPT)
= M20x1,5
Adapter mit M20Xx
v b .
55| In_nengeW|nde sl/
Abdichtung.
(1\4"NPT)
M20x1,5
Adapter mit M20X
v & .
56 Il nnengewinde s1l1/
Abdichtung. K12”
(N2"'NPT)
v F, FRo7 | Schraubenmutter M20x1,5. ﬁ
oder Nippel M20x15
v 7f, W | Abdichtung.




Fortsetzung der Anlage B

Fortsetzung Tabelle B.2

Kode .
: Die Zusammensetzung des .
bei der Bild
Aufstellelementset
Bestellung
& manis
U8 Knagge M20x1,5.
v & Profildichtring.
© M24x1,5
v 9 Knagge [2471,5
v Y Profildichtring.
O o
vll Knagge G1/ 20.
uvlua Profildichtring.
510 © M39x1,5
5 10 Knagge [39-1,5
Profildichtring.
Zwei Montageflansch mit einem
4 R Gewindel och s1/ 4
4 E Zwei Profildichtringe
Befestigungsmittel.
Zwei Montageflansch mit einem
¢ R Gewi ndel o(cth/ ZdNR]
u F Zwei Profildichtringe

Befestigungsmittel.
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